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E]E ADVERTENCIAS GENERALES DE SEGURIDAD

Para una instalaciéon y funcionamiento seguros de la puerta automatica, lea atentamente este manual de instrucciones.

Una instalacién errbnea y un uso incorrecto del producto podrian causar lesiones graves.

Conserve el manual de instrucciones para futuras consultas.

El instalador debe facilitar toda la informacion relativa al funcionamiento y entregar al usuario de la planta el manual de uso adjunto al
producto.

El instalador debe informar al propietario de la puerta automatica sobre el uso de la contraseiia primaria necesaria para usar el
selector de programa digital NSVR5 y sobre la modalidad de modificacion de la combinacion.

SIGNIFICADO DE LOS SIMBOLOS PRESENTES EN ESTAS INSTRUCCIONES

PELIGRO: sefializacion de situaciones peligrosas que pueden causar dafios materiales y lesiones personales.

(Tt ATENCION: Identifica los procedimientos que deben entenderse y seguirse necesariamente a fin de evitar dafios al producto o
fallos de funcionamiento.

% NOTA: Para destacary llamar la atencién sobre alguna informacién importante.

OBLIGACIONES GENERALES DE SEGURIDAD

A

Lainstalacion mecanicay eléctrica debe correr a cargo de personal especializado, respetando las directivas y normativas vigentes.
Elinstalador debe comprobar que la estructura por automatizar es estable y robusta y, si es necesario, realizar modificaciones estructurales
de modo que lo sea.

No deje materiales derivados del producto o del embalaje al alcance de los nifios ya que podrian constituir fuentes de peligro.

No permita que los nifios se detengan ni jueguen en el radio de accion de la puerta.

Este producto ha sido proyectado y fabricado exclusivamente para la finalidad descrita en esta documentacion; cualquier otro uso no
expresamente indicado podria perjudicar la integridad del producto y la seguridad de las personas.

Aprimatic declina toda responsabilidad por una instalacion y un uso impropio del producto y por dafios derivados de modificaciones
realizadas por iniciativa propia.

Aprimatic no es responsable de la fabricacion de los infijos por motorizar.

El grado de proteccion IP22 prevé la instalacion del operador s6lo en el lado interno de los edificios.

Este producto no puede instalarse en un entorno o atmésfera explosivos o en presencia de gases o humos inflamables.

Compruebe que la red de distribucion eléctrica tenga caracteristicas compatibles con las descritas en los datos técnicos de este manual y
que antes de la planta haya un interruptor omnipolar con una distancia minima de apertura de los contactos de 3 mm y un interruptor
diferencial.

Conecte el conductor de puesta a tierra de la instalacion eléctrica.

El control, la puesta en funcionamiento y la prueba de la puerta automatica deben correr a cargo de personal competente y preparado sobre
el producto.

Para cada automatizacion debe cubrirse un expediente técnico tal como establece la Directiva Maquinas.

Corte la alimentacion antes de cualquier intervencion en la automatizacién y antes de abrir la cubierta.

El mantenimiento es de fundamental importancia para el correcto funcionamiento y la seguridad de la automatizacion; efectue revisiones
periédicas, cada 6 meses, de la eficiencia de todas las partes.

Para el mantenimiento y sustitucién de componentes del producto, utilice tnicamente recambios originales.

Las operaciones de limpieza deben realizarse en ausencia de alimentacion eléctrica, utilizando un pafio humedo. No deposite y haga
penetrar agua u otros liquidos en el operador y en los accesorios que forman parte del sistema.

% Se recomienda celebrar un contrato de mantenimiento.

Las puertas automaticas correderas deben protegerse e instalarse evitando a los usuarios riesgos y peligros de aplastamiento,
impacto, cizallamiento y arrastre entre la hojay las partes adyacentes al contorno de la puerta.

El responsable de poner en funcionamiento la automatizacién debe evaluar los riesgos dependiendo del lugar de instalacion y del
tipo de usuarios que pueden utilizar la puerta automatica.

Las puertas automaticas correderas instaladas en las vias de evacuacion deben garantizar la apertura el 80% del paso libre, en un
ancho de hasta 2 metros, en 3 segundos desde la activacion del actuador. El tiempo de apertura para puertas mas anchas se
calcula de forma proporcional.

ZONA DE RIESGO DE LA PUERTA CORREDERA La seguridad durante el ciclo de apertura se consigue aplicando uno de los métodos

siguientes:
» Distancias de seguridad entre el borde secundario de cierre y las partes adyacentes
delambiente.

_ « Instalacion de protecciones como paneles fijos o barreras, que impiden el acceso
de las personas a puntos peligrosos.
« Uso de dispositivos de proteccion (sensores) conformes a la norma EN12978, que
intervienen solo después de que la puerta se ha abierto para el 80% del paso libre.

« Movimiento Low Energy. El movimiento de baja energia después de que la puerta
se ha abierto para el 80% del paso libre.

’
— La seguridad durante el ciclo de cierre se consigue aplicando uno de los métodos
siguientes:
"%‘ « Usode dispositivos de proteccion (sensores) conformes ala norma EN12978.
v ® .+ MovimientoLOWENERGY.
@ Borde principal de cierre Es de fundamental importancia considerar que cuando gran parte de los usuarios son
ancianos, enfermos, discapacitados y nifios; el contacto de la puerta con el usuario es
) ; inaceptable.
Borde secundario de cierre Los posibles riesgos residuales existentes deben indicarse adecuadamente.
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1 - DESCRIPCION DE LOS MODELOS

El operador redundante NS120VR ha sido proyectado y realizado para el accionamiento y el control de puertas automaticas
peatonales correderas, instaladas en las vias de evacuacion y salidas de emergencia.

El sistema redundante garantiza que, en caso de averiarse un elemento de la parte principal de la automatizacién, intervenga
la parte secundaria para ocuparse de la apertura de emergencia de la puerta automética.

El operador esta dotado de un motor brushless VR-MOT en un Unico revestimiento.

La centralita electronica LOGIC4VR esta dotada de alimentador switching, de doble circuito de potencia independiente, para
supervisar los motores y dos microprocesadores sincronizados constantemente para gestionar las entradas y las salidas.

El sistema utiliza una bateria de plomo supervisada BATNSVR para garantizar la apertura de emergencia en 5 segundos en
casode averia.

A continuacion se recoge el listado de los modelos de operadores para puertas correderas NS120VR fabricados por
Aprimatic:

+ NS120VR-L/R
Operador para puertas de una hoja (peso max. 200Kg)

« NS120VR-D
Operador para puertas de doble hoja (peso max. 150Kg/hoja)

El operador TLS120VR ha sido proyectado y realizado para el accionamiento y el control de puertas automaticas peatonales
telescopicas, instaladas en las vias de evacuacion y salidas de emergencia.

- TLS120VR-D
Operador para puertas telescopicas de 4 hojas moviles (peso max. 75Kg/hoja)

« TLS120VR-R
Operador para puertas telescopicas de 2 hojas méviles con apertura derecha (peso max. 150Kg/hoja)

+ TLS120VR-L
Operador para puertas telescopicas de 2 hojas moéviles con apertura izquierda (peso max. 150Kg/hoja)

Todos los modelos pueden estar equipados con el electrobloqueo EB120VR.
El operador debe instalarse en entornos cerrados.

2 - CARACTERISTICAS TECNICAS OPERADOR NS120VR - TLS120VR

MODELO NS120VR-L/R(1HOJA)| NS120VR-D(2HOJAS)| TLS120VR-D(4HOJAS)| TLS120VR-L/R(2HOJAS)
Peso maximo de las hojas Max. 200 Kg/hoja | Max. 150 Kg/hoja | Max. 75 Kg/hoja | Max. 150 Kg/hoja
Alimentacion 230V ac +/- 10% , 50-60Hz

Potencia 100W

Consumo en stand-by 6W

Motor eléctrico doble bobinado Motor brushless 24Vdc con codificador

Velocidad de apertura Max. 70 cm/s (por hoja)

Velocidad de cierre Max. 60 cm/s (por hoja)

Tiempo de pausa Max. 20 seg.

Temperatura de funcionamiento -15° C + +50°C

Grado de proteccion iIP22

Alimentacion accesorios externos 24 Vdc

Dimensiones travesaio (H x P) NS120VR 120 x 150 mm

Dimensiones travesaio (H x P) TLS120VR 120 x 210 mm

Largo travesaio max 6500 mm

Frecuencia de uso continuo




PARTE MECANICA
OPERADOR PARA PUERTAS CORREDERAS NS120VR

3 - COMPONENTES DEL OPERADOR NS120VR

T PR

@ tapas laterales @ enganche correa bajo
@ centralita electronica LOGIC4VR pasacables

@ grupo motor con codificador VR-MOT @ polea tensora

@ articulaciones tapa tope mecanico

@ carros @ correa de transmision

@ enganche correa alto @ electrobloqueo EB120VR
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4 - PLANOS TECNICOS

DISPOSICION DE LOS COMPONENTES

HOJA DOBLE SIN ELECTROBLOQUEO
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HOJA DOBLE CON ELECTROBLOQUEO
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5 - COBERTOR

La carcasa de la automatizaciéon NS120VR esta dotada de
dos articulaciones de sostén (A) estudiadas para
mantenerla estable en la posicion de apertura.

FIG.2

FIGA

Para retirar completamente l|la carcasa de la
automatizacion pulse en la parte terminal de los
esparragos (B) presentes en las articulaciones de sostény
extraigalos tirando desde la parte opuesta (FIG. 1).

Sostenga manualmente la carcasa antes de extraer el
esparrago. FIG.3

En la parte inferior de la carcasa es posible montar un perfil
compensador opcional que permite cerrar el espacio entre

el cerramiento y la carcasa para mejorar el impacto
estético de la automatizacion.

Para regular la profundidad del perfil compensador es
necesario separar la carcasa de la automatizacion y
apoyarla en una superficie plana FIG.3.

Posicione el perfil compensador como se ilustra en la
figura y fijelo a la carcasa mediante las pinzas
correspondientes de plastico.

FIG.4

Vuelva a colocar la carcasa en la automatizacion
montando de nuevo las articulaciones de sostén con los
esparragos correspondientes, luego cierre la carcasa en el
automatismo enganchando la parte superior con el
travesafio FIG.5.

Fije la carcasa con los tornillos presentes en los costados

laterales FIG.6. FIG.5

FIG.6 FIG.7




6 - REGULACION DEL TENSADO DE LA CORREA

Para ajustar el tensado de la correa afloje ligeramente

el tornillo A de la polea tensora, luego apriete (para @
aumentar la tensién de la correa) o afloje (para aflojar
la tension de la correa) el tornillo hexagonal B.
Una vez obtenido el tensado 6ptimo de la correa de
traccion, apriete bien el tornillo A.
© 1

FIG.8

7 - POSICIONAMIENTO DEL TOPE MECANICO

El tope mecanico debe regularse de modo que, tanto en la fase de cierre
como de apertura, bloquee el recorrido del carro antes de que la hoja mévil
choque contra cualquier otra cosa.

Ademas, sirve a la centralita electrénica para captar los puntos de tope de
las hojas.

Durante la regulacion del tope mecanico de apertura, tenga en cuenta que, a
excepcion de la maniobra de set-up y de la primera maniobra tras una falta
de alimentacion, la hoja movil al final de la apertura se detiene unos 5 mm
antes de tocar el tope.

Para regular el tope afloje los 2 tornillos de fijacion, desplace el tope en la
posicion deseaday apriete fuerte de nuevo los 2 tornillos.

10
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TORNILLOS DE FIJACION




8 - ANCLAJE DE LAS HOJAS DE LOS CARROS Y REGULACION

« Afloje los dos tornillos “A” de cada carro y retire la parte movil “C”.

o Fije la parte mévil desmontada “C” en el cerramiento a la distancia indicada en la figura 11 si no esta presente el
electrobloqueo o figura 12 si esta presente el electrobloqueo.

« Ahora cuelgue la hoja de la automatizacién haciendo coincidir las dos partes del carro y vuelva a enroscar los tornillos “A”
en sureceptaculo sin apretarlos.

« Regulelaalturade lahoja mediante el tornillo de ajuste “B” y apriete fuerte ambos tornillos “A”.

« Regule horizontalmente la hoja mediante los ojales “E” presentes en la parte mévil del carro.

o Para un buen funcionamiento de la automatizacion es importante que la hoja mévil esté perpendicular respecto al
travesafio.

« Regule la altura de la rueda de contraposicion actuando en el tornillo de ajuste (D) de modo que la rueda llegue a rozar la
parte superior interna del travesafio, pero sin ejercer presioén alguna.

« Luego desplace manualmente la hoja por todo el recorrido y compruebe que no existan fricciones en ningun punto. En
caso contrario ajuste de nuevo la regulacién de la rueda de contraposicion.

HOJA DOBLE SIN ELECTROBLOQUEO

Te. i i |
| (46146 |
i «100:+100¢ |
—156——156—

FIG.11

HOJA DOBLE CON ELECTROBLOQUEO

S s 1

FIG.12
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9 - MEDIDAS DE INSTALACION

El travesario debe fijarse a una superficie plana y con una
150 solidez adecuada al peso de las hojas que se utilizaran.

Si el muro o el soporte no responden a estas caracteristicas
se debera disponer un tubular adecuado, ya que el
travesaro no es autoportante.

Fije el travesafio mediante tacos de acero M6 o
equivalentes.

Los puntos de fijacion deben distribuirse alternativamente
entre las lineas de referencia en la viga (L1 y L2) cada 600
mm.

La figura muestra las cotas de fijacién.

Durante la perforacion de la viga y del muro, preste atencion
a no dafiar el riel de deslizamiento (B1) ya que pondria en
peligro el funcionamiento y la silenciosidad de la
automatizacion.

Una vez fijada la viga, limpie bien la zona de deslizamiento
interesada de posibles residuos de la perforacion.

FIG.14

HERRAMIENTAS NECESARIAS

Metro enrollable, taladro, nivel, destornillador plano fino, destornillador plano mediano, destornillador de cruz, llaves Allen con
mango (medidas 3-4-5-6), llave plana 10.

12



SECCION CON PERFILES COMERCIALES SECCION CON ENGANCHE VIDRIO LIMPIO
150 S
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TABLA DIMENSIONAL PARA OPERADORES NS120VR
LEYENDA:
PL =PASO LIBRE )
LT =LONGITUD AUTOMACION
LM =ANCHO HOJA
H =ALTURA HUECO PASO
1 HOJA MOVIL 2 HOJAS MOVILES
Dimensionamiento mm Dimensionamiento mm
e | MR | it oo T
$=50 B=10 nominal automatizacion $=50 B=10 nominal
LT=2PL-B+S+24 LM= LT-Ezs+s 12 PL=@_1 2 LT=2PL-B+25+24 LM= % +% -6 PL= %.3_6
2000 1008 968 2000 516,5 949
2500 1258 1218 2500 641,5 1199
3000 1508 1468 3000 766,5 1449
3500 1758 1718 3500 891,5 1699
4000 2008 1968 4000 1016,5 1949
4500 2258 2218 4500 1141,5 2199
5000 2508 2468 5000 1266,5 2449
5500 2758 2718 5500 1391,5 2699
6000 3008 2968 6000 1516,5 2949
6500 3258 3218 6500 1641,5 3199
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10 - ELECTROBLOQUEO
10.1) DESCRIPCION GENERAL

El electrobloqueo EB120VR para la automatizacion
NS120VR sirve para bloquear las hojas cuando la
puerta esta cerrada en el programa de trabajo
BLOQUEO NOCTURNO.

10.2) POSICIONAMIENTO Y CONEXION ELECTRICA

Las cotas de fijacion del electrobloqueo en la automatizacion se especifican en el apartado "PLANOS

TECNICOS".

El bloqueo eléctrico debe estar fijado a la automatizacién mediante 2 tornillos M6x10 en las tuercas M5,
qgue se encuentran en la correspondiente muesca inferior del travesafo.

Los carros de deslizamiento deben regularse de modo que, en la posicién de cierre de las hojas, la
palanca del bloqueo eléctrico pueda enganchar la abrazadera del carro y mantener la hojas bloqueadas.

J4

1

El kit electrobloqueo incluye un cableado cuyos
terminales se insertan en el conector J4 (LOCK) de
la centralita LOGIC4VR por un ladoy en el conector
de la tarjeta en el electrobloqueo EB120VR por el
otro lado.

El electrobloqueo incluye dos microinterruptores
para supervisar el estado del electrobloqueo,
gestionados por la centralita electrdnica
LOGIC4VR.

4



10.3) DESBLOQUEO MANUAL

FIJACION DE LA MANILLA DE DESBLOQUEO

®

El sistema de desbloqueo manual SME120-INT sirve para poder
desbloquear el electrodo en caso de que falte alimentacion en el
programa BLOQUEO NOCTURNO vy por lo tanto para poder
mover las hojas libremente.

Tanto para la fijacion por el lado derecho como para la del lado
izquierdo de la automatizacion es necesario fijar el ajuste de
regulacion en el fondo de la manilla de desbloqueo.

Introduzca el cable de acero dentro de la vaina flexible como se
muestra en lafigura.

Fije el fondo de la manilla de desbloqueo al costado, utilizando
los tornillos autorroscados, incluidos en el kit, en los dos agujeros
que se hallan en el costado.

15



@ Pegue la etiqueta adhesiva como en la figura, tomando como
referencia las cuatro bandas negras presentes en la etiqueta que
deben posicionarse ala altura de los 4 puntos cardinales.
Introduzca el extremo del cable de acero en la manilla de
desbloqueo como se muestra en la figura y fije la manilla al fondo
con el tornillo correspondiente.

@ Aplique la etiqueta cubre-tornillo en el tornillo de fijacion.
ETIQUETA Llevando la manilla de desbloqueo a posicion NO
/,/CUBRETORNILLO DESBLOQUEADA, solo se debe ver la parte naranja de la

etiqueta con las flechas negras dibujadas.

®

Introduzca la vaina flexible en el especifico agujero ubicado en el costado.
Utilice el agujero mas lejano del ajuste de manera que la vaina mantenga un radio de curvatura lo bastante ancho.

COSTADO IZQUIERDO COSTADO DERECHO

16



17

Introduzca la vaina usando las guias hasta que se alcance el
bloqueo eléctrico.
Corte la vaina sobrante.

Introduzca el cable de acero dentro de la manilla de desbloqueoy
de lavaina hasta que se alcance el bloqueo eléctrico.

Posicione el terminal de la vaina en el extremo de esta Ultima que
fue cortado.

Posicione el resorte de compresion e introduzca el cable
metalico a la altura del ancla de desbloqueo, luego lo bloquee
con la abrazaderade tornillo.

Regule la tensiéon del cable para suministrar una ligera pre-
carga alresorte.



NOTA:

Compruebe el funcionamiento del desbloqueo manual, cuando
la manilla esta en posicién bloqueada, el bloqueo eléctrico debe
funcionar normalmente.

Cuando la manilla esta en posicion desbloqueada, el bloqueo
eléctrico debe permanecer abierto y liberar las hojas.

Corte el cable sobrante del ancla de desbloqueo.

Si se produjese un corte de corriente y fuese necesario cerrar manualmente la puerta y enganchar el electrobloqueo, bastara con
levantar el nucleo del solenoide secundario con un destornillador para que el electrobloqueo pueda bajar y bloquear las puertas.

18



10.4) INSTALACION DEL DESBLOQUEO MANUAL EN LA PARED

Localice el punto de fijacién en la pared teniendo en cuenta
que la vaina cable estandar es larga 3 metros y que tiene que
alcanzar el bloqueo eléctrico.

/|
BLOQUEO CABLE/ EXTREMO DEL CABLE

Pase el cable de desbloqueo por la rejilla del fondo y luego
dentro del ajuste de regulacién como en la figura, tras lo cual
posicione el extremo de la cuerda en el bloqueo cable de la
manilla de desbloqueo (véase figura).

ETIQUETA

/- CUBRETORNILLO

19

TORNILLO DE FIJACION

BANDAS
NEGRAS

BANDAS

NEGRAS .
\-TORNILLO DE FIJACION

Perfore el muro y fije el fondo del mecanismo de desbloqueo
mediante los tornillos de fijacion.

Posicione la etiqueta adhesiva como en la figura, tomando
como referencia las cuatro bandas negras presentes en la
etiqueta que deben posicionarse a la altura de los 4 puntos
cardinales.

Introduzca el ajuste de regulacién con 2 tuercas, una en la
correspondiente fisura del plastico y la otra fuera de la misma.

'S

/

TORNILLO INFERIOR/ EXTREMO DEL CABLE

Ahora introduzca la manilla de desbloqueo en el fondo del
mecanismo prestando atencidn a mantener el extremo del
cable en el receptaculo del bloqueo del cable y la manilla en
correcta posicion. Al introducir la manilla el extremo del cable
debe encontrarse en posicién justo después, en sentido
horario, del tornillo inferior de fijacion.

Una vez introducida la manilla fije el tornillo de cierre,
introduzca la vaina y lleve la manilla a posicion NO
DESBLOQUEADA. En esta posicion se deben ver sélo la parte
naranja de la etiqueta con las flechas negras dibujadas.

Pruebe el correcto funcionamiento del sistema girando la
manilla en sentido horario y tensando el cable con la mano.

iATENCION!

LA MANILLA GIRA AL MAXIMO UNOS 45-50 GRADOS Y
EN LA PARTE FINAL TIENE REGULACIQN GRADUAL
PARA PODER MANTENER LA POSICION TRAS EL
BLOQUEO.

Fije la etiqueta cubre-tornillo incluida como se muestra en la
figuray lleve la manilla a posicion NO DESBLOQUEADA.



10.5) INSTALACION DEL DESBLOQUEO MANUAL ENCIMA DE LA VIGA.

®

Coloque el patrén para taladrar alineandolo con las marcas de
referencia en la parte superior del travesafio NS120VR.
Alinee el patrén con el centro del eje del solenoide.

Taladre el travesafio de la maneraindicada en el patron.

Fije el fondo de la manilla de desbloqueo mediante los tornillos en
el kit.
Introduzcala vaina de 250mm.

Pegue la etiqueta adhesiva como en la figura, tomando como
referencia las cuatro bandas negras presentes en la etiqueta que
deben posicionarse ala altura de los 4 puntos cardinales.
Introduzca el extremo del cable de acero en la manilla de
desblogueo como se muestra en la figura y fije la manilla al fondo
con el tornillo correspondiente.

20
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ETIQUETA
CUBRETORNILLO
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Aplique la etiqueta cubre-tornillo en el tornillo de fijacién.
Llevando la manilla de desbloqueo a posicion NO
DESBLOQUEADA, soélo se debe ver la parte naranja de la
etiqueta con las flechas negras dibujadas.

Posicione el resorte de compresion e introduzca el cable
metalico a la altura del ancla de desbloqueo, luego bloqueelo con
la abrazadera de tornillo.

Regule la tensidn del cable para suministrar una ligera pre-carga
alresorte.

Compruebe el funcionamiento del desbloqueo manual, cuando
la manilla esta en posicion bloqueada, el bloqueo eléctrico debe
funcionar normalmente.

Cuando la manilla esta en posicién desbloqueada, el bloqueo
eléctrico debe permanecer abierto y liberar las hojas.

Corte el cable sobrante del ancla de desbloqueo.



PARTE ELECTRONICA
OPERADOR PARA PUERTAS CORREDERAS NS120VR

11) INSTALACION TIPO - INSTALACION ELECTRICA

4 )

LADO LADO ,
EXTERNO INTERNO ADTOMATIENO

\ 230V~

;ég

\/

J

\/
-
DESCRIPCION ACCESORIOS CABLE CORRESPONDIENTE

Sensor interno de movimient_o y prese_ncia N° 1 CABLE 8 x 0,5 mm
para apertura puerta y seguridad en cierre

@ Botén apertura de emergencia N° 1 CABLE 2 x 0,5 mm

N° 1 CABLE 4 x 0,33 mm

@ Programador digital (de pares retorcidos para RS485)

Sensor externo de movimiento y presencia N° 1 CABLE 8 x 0,5 mm
para apertura puerta y seguridad en cierre !

@ Sensor de seguridad en apertura N° 1 CABLE 6 x 0,5 mm
@ Botén con llave para apertura en N° 1 CABLE 2 x 0.5 mm

BLOQUEO NOCTURNO

(7) Operador NS120VR N° 1 CABLE 3 x 1,5 (F-N-T)
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12) CONEXIONES ELECTRICAS
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DESCRIPCION DE LAS PARTES

LED
DL1 (24V) =muestrala presencia de la tensién 24V de salida de los bornes 23-24.

DI2-DL3-DL4 =muestranlas sefales procedentes del codificador A (conector blanco del motor/codificador principal A).

DL5-DL6-DL7 =muestranlas sefiales procedentes del codificador B (conector rojo del motor/codificador secundario B).

DL8-DL9 =muestran las sefiales del circuito carga-bateria (véase el apartado "Dispositivo p ara apertura de emergencia BATNSVR”).
DI10-DL11 =muestran la comunicacioén y el intercambio de datos entre el microcontrolador principal MP1 y el microcontr. secundario Mp2.
BuzzerA =avisador acustico del circuito de control principal.

BuzzerB =avisador acustico del circuito de control secundario.

MP1 =microcontrolador principal A.

MP2 =microcontrolador secundario B.

PS1 =botén de INICIO. Abre la puerta.

CONECTOR J1: Conexion motor principal A.

CONECTOR J2: Conexion motor secundario B.
CONECTOR J3: Conexion bateria BATNSVR.
CONECTOR J4: Conexion electrobloqueo EB120VR.
CONECTOR J5: Conexion moddulo opcional UR24 (OUT1).
CONECTOR J6: Conexion modulo opcional UR24 (OUT2).

CONECTOR J7: Conexion para radiorreceptor EN/RF1 (véase apart. "RADIORRECEPTOR EN/RF1").

DESCRIPCION DE LAS CONEXIONES ELECTRICAS
[ (g7

En los costados laterales de plastico del operador NS120VR (parte 1 en la figura del apartado 3) existe un orificio para traspasar, a través
del cual deben introducirse los cables eléctricos.

Alo largo de la parte superior del larguero de aluminio existen varios pasahilos de plastico (parte 8 en la figura del apartado 3) en cuyo
interior deben deslizarse los cables.

El instalador debera tener cuidado de disponer pasahilos oportunos en el costado lateral del operador para pasar los cables y asegurarse
de la estabilidad de los conductores dentro del operador antes de la puesta en funcionamiento de la puerta automatica, para evitar cualquier
contacto entre los cables eléctricos y las partes moéviles del automatismo.

- REGLETA DE BORNES M1 (F-N-TIERRA)

Alimentacion de red 230 Vac 50-60 Hz.
fase en el borne F, neutro en el borne N, conexién de tierra en el borne

Efectue la puesta a tierra del operador conectando el cable de tierra
procedente de la linea al fastén presente en la viga de aluminio. Luego,
utilizando el cable correspondiente, conecte el segundo faston de tierra
enlaviga al borne de tierra X a bordo de la centralita electrénica.

Lalinea esta protegida por el fusible F1 de 2,5A.

Prevea en la red de alimentacidon un interruptor/seccionador omnipolar
con unadistancia de apertura de los contactos de al menos 3 mm.

La linea eléctrica de alimentacién debe protegerse contra los
cortocircuitos y las dispersiones a tierra.

Separe la linea de alimentacion a 230 Vac de la centralita de la linea de
bajatensién relativa alos accesorios de mando y seguridad.

REGLETA DE BORNES M6 Alimentacion accesorios externos @
Salida 24Vdc para alimentacion accesorios (radar y sensores). z x
Carga max. 500mA. 2 %
o
" fo0 z
24 = Borne positivo +24V. -
w 2
: <=3 =
23 = Borne negativo 0. Sw L
. s . . . - =
La presencia de latension de salida se visualizaen el Led DL1. Suw 2
. L 424V 0 0 +24V
Test sensores de seguridad preparados para la supervision AAAA

21 = BORNE de TEST positivo +24V.

-
N
N
N
@
N
=

22 = Borne negativo 0.

=
o

24
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REGLETA DE BORNES M5
Conexion de la salida de corriente continua de activacién del sensor interno.

entrada positivadelradar 1.

Habilitar el funcionamiento del radar 1 con el programador digital NSVRS5 (funciéon
F04 =ON).

entrada positiva del radar 2.

Preinstalacién para conectar un segundo detector interno de apertura, que solo se
utilizara cuando con el radar 1 no se consigue cubrir toda la zona del hueco de
paso, como exige la normativa EN16005.

Habilitar el funcionamiento del radar 2 con el programador digital NSVRS5 (funcién
FO05=0N).

entrada negativade losradares 1y 2.

La activacion de los radares 1y 2 provoca la apertura de la puerta en los programas de
trabajo automaticos. Las entradas no estan activas en el programa Bloqueo Nocturno.

REGLETA DE BORNES M3

Conexion de los sensores de seguridad en cierre.

5

Entrada sensor de seguridad en cierre E.C.1. Contacto N.C.

El funcionamiento del sensor de seguridad en cierre debe ser habilitado por el
programador digital NSVRS5 (funcién FO7 = ON).

Entrada sensor de seguridad en cierre E.C.2. Contacto N.C.

El funcionamiento del sensor de seguridad en cierre debe ser habilitado por el
programador digital NSVR5 (funcién FO8 = ON).

Comun de las entradas.

Si durante el cierre el sensor detecta la presencia de un obstaculo la puerta se
cierra y se abre nuevamente; si durante la pausa detecta la presencia de un
obstaculo la puerta permanece abierta.

Conexion de los sensores de seguridad en apertura.

8

10

11

12

Entrada sensor de seguridad en apertura E.O.1. Contacto N.C.

El funcionamiento del sensor de seguridad en apertura debe ser habilitado por el
programador digital NSVRS5 (funcién F10 = ON).

Entrada sensor de seguridad en apertura E.O.2. Contacto N.C.

El funcionamiento del sensor de seguridad en apertura debe ser habilitado por el
programador digital NSVRS (funcién F11 = ON).

Comun de las entradas.

Si el sensor detecta un obstaculo, la puerta se mueve a velocidad lenta solo
después de haber efectuado el 80% del recorrido en apertura a velocidad normal
(siF14 =OFF).

Si el sensor detecta un obstaculo, la puerta se detiene solo después de haber
efectuado el 80% del recorrido en apertura a velocidad normal (si F14 = ON).

REGLETA DE BORNES M4

Entrada START. Contacto N.A.

La activacién provoca la apertura de la puerta en todos los programas de trabajo
(si F17 = OFF), o bien se deshabilita en Bloque Nocturno (si F17 = ON).

Entrada RADAR EXTERNO. Contacto N.A.

La activacion abre la puerta, excepto cuando el selector de programa esta en Solo
salida o en Bloqueo nocturno.

Entrada OPEN.

El estado légico del contacto de la entrada puede seleccionarse N.A.oN.C. conel
programador digital NSVRS5 (funcién FO6 = ON).

La activacion permite abrir la puerta en todos los programas de trabajo.

Comun de las entradas.

Entrada AUX1: no utilizada.

Entrada AUX2: no utilizada.

Comun de las entradas.

Entrada AUXS.

No utilizado sila funcion F15 = OFF.

Entrada sensor de seguridad en cierre E.C.3. si F15=ON. ContactoN.C..

Si durante el cierre el sensor detecta la presencia de un obstaculo la puerta se
cierra y se abre nuevamente; si durante la pausa detecta la presencia de un
obstaculo la puerta permanece abierta.

REGLETA DE BORNES M7

LED =

salida para conectar un led de sefalizacion de averia y de apertura de la puerta
con el motor secundario B.

25

<+ POSITIVO SALIDA CORRIENTE CONTINUA RADAR1
<+ POSITIVO SALIDA CORRIENTE CONTINUA RADAR2

2
(OB [8<- - NEGATIVO SALIDA CORRIENTE CONTINUA RADAR 1/2

Os=

O=

SENSOR DE SEGURIDAD EN APERTURAE.O.1
SENSOR DE SEGURIDAD EN APERTURAE.O.2

SENSOR DE SEGURIDAD EN CIERRE E.C.2

SENSOR DE SEGURIDAD EN CIERRE E.C.1
COMMON COMUN

E.O0.1
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—ao—
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- REGLETA DE BORNES M2 (Programador digital NSVRS5)

1 = Positivo de alimentacion +13V
2 = SefaldecomunicaciénA
3 = SefaldecomunicaciénB
4 = Negativode alimentacién GND

13) PROGRAMADOR DIGITAL NSVRS - FINALIDAD y CONEXIONES

El programador digital NSVRS5 es el instrumento indispensable para el instalador a fin
de configurar el funcionamiento de la puerta automatica y efectuar las operaciones de
ajuste, de configuracion de las funciones y de los parametros, para efectuar el
diagnostico del sistema y para poder acceder a la memoria de eventos que contiene la
informacion relativa al automatismo y a su funcionamiento.

El acceso al menu de programacion esta protegida por una contrasefa técnica de
seguridad, de modo que solo el personal especializado y autorizado pueda intervenir en
la automatizacion.

El usuario final utiliza el programador digital NSVRS5, pero solo para elegir la modalidad
operativa de la puerta automatica; el usuario también puede seleccionar el idioma
preferido y configurar una contrasefia de usuario para impedir el uso del programador
digital alas personas no autorizadas.

Conectar el programador digital NSVR5 a la centralita del operador NS120VR
utilizando un cable de 4 conductores de 0,33 mm de pares retorcidos para aplicaciones
RS485.

Borne+13V = conecte al borne 1 de la centralita NS120VR (+);
Borne - = conecte al borne 4 de la centralita NS120VR (-);

Borne A = conecte al borne 2 de la centralita NS120VR (A);
Borne B = conecte al borne 3 de la centralita NS120VR (B);

En el paquete del programador digital NSVRS se incluye un nucleo de ferrita.
Introducir y enrollar una vez los cables eléctricos en el interior de nucleo de ferrita y
posicionar la ferrita cerca del borne M2 de la centralita LOGIC4VR.

Para cada tema tratado en los apartados siguientes, se explicara como utilizar el
programador digital (en lo sucesivo NSVR5) en el caso concreto.

NSVR5
PROGRAMADOR
DIGITAL

— —

e R e Y

1]
t A4
1.2 3 4
0000
M2
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14) DISPOSITIVO DE APERTURA DE EMERGENCIAS CON BATERIA BATNSVR

Posicion del grupo bateria en el operador NS120VR

En funcion de los espacios disponibles en el interior del operador NS120VR, el grupo bateria puede colocarse en el lado derecho del larguero al lado del
contenedor de la centralita electrénica (Solucion 1), o a laizquierda del motorreductor (Solucién 2).

Solucién 1
+
Vista frontal Vista lateral (atornillar a través del ojal anterior de la placa)
Solucién 2
+
Vista frontal Vista lateral (atornillar a través del ojal posterior de la placa)

Conectarla bateria prestando atencién a su polaridad (cable rojo +, cable negro -).

l—ROJO J3

NEGRO

Fig.1 Fig.2

FUNCIONAMIENTO
En caso de cortarse la alimentacion eléctrica de red, el dispositivo BATNSVR garantiza la maniobra de apertura de la puerta.
Después de haber efectuado la apertura de emergencia, el operador se apaga para conservar la carga de la bateria.

ilMPORTANTE! p
Tipo de baterias: 3x6V (18V) - 1,3Ah A i ATENCION!
Comprobar periédicamente la eficiencia de la bateria

SENALIZACION LED
Para permitir la recarga, las baterias deben estar siempre
EVENTOS SENALADOS (DL8) (DL9) conectadas a la centralita electrénica
LED VERDE | LED ROJO El aparato debe desconectarse de la alimentacion cuando se
retiran las baterias

BATERIA DESCONECTADA ENCENDIDO ENCENDIDO « Encasode sustitucion, utilice siempre baterias originales
« Lasustitucién debera correr a cargo de personal cualificado.
. ) Las baterias deben retirarse del aparato antes de su
BATERIA CARGADA CON TENSION DE RED ENCENDIDO APAGADO ¢ eliminacion P
« Las baterias contienen sustancias contaminantes, por lo que
BATERIA NO EFICIENTE APAGADO ENCENDIDO debe eliminarlas segun los reglamentos locales previstos.
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15) PUESTA EN FUNCIONAMIENTO DE LA AUTOMACION (CONFIGURACION INICIAL Y PRUEBA)

Tras haber terminado la instalacion mecanica de la puerta automatica y efectuado las conexiones eléctricas a la centralita electrénica es el
momento de efectuar la puesta en funcionamiento de la automatizacion.

Verificaciones previas

- examine lalimpieza del riel de deslizamiento y de la guia a tierra;

- compruebe latension de la correa;

- compruebe que las hojas estén bien alineadas y fijadas a los carros;

- compruebe el correcto posicionamiento del tope mecanico;

- compruebe que el movimiento de las hojas seafluido y sin fricciones;

- compruebe el correcto accionamiento del electrobloqueo, si esta presente, y del relativo desbloqueo manual.

- introducir el conector de la bateria BATNSVR en el conector J3 (BATTERY) de la centralita LOGIC4VR.

La CONFIGURACION es una operacion obligatoria para que la centralita electrénica del operador pueda detectar los puntos de tope.
Durante el ciclo de programacion del recorrido no debera haber obstaculos en el area de movimiento de la hoja.

Sigael cap. 15.1 solo si el programador digital NSVR5 es nuevo y recibe alimentacién por primera vez.
Sigael cap. 15.2 si el programador digital ya se ha utilizado antes.

15.1) PRIMERAPUESTA EN MARCHA DEL PROGRAMADOR DIGITALNSVRS

Alimente con tension de red el operador NS120VR, el buzzer de la centralita emite varias
sefiales acusticas breves y consecutivas.

o Enlapantalladel programador digital NSVR5 se da la posibilidad de elegir el idioma.

o« ConlosbotonesF2y ;EEé desplace lafecha en correspondencia del idioma deseado.

o Pulselatecla EXIT @ para salir de la seccion “Idioma”y entrar en la seccion “Ajustes de
comunicaciones en serie”, descrita en el apartado 15.3.

15.2) USO DEL PROGRAMADOR DIGITALNSVRS

Alimente con tension de red el operador NS120VR, el buzzer de la centralita emite varias P _—|
sefales acusticas breves y consecutivas. H !
La pantalla sefiala la inexistencia de comunicacion entre NSVR5 y la centralita del operador ==
puesto que el cédigo serie de la tarjetalégica LOGIC4VR no estda memorizado en NSVR5.

Pulse durante unos 5 segundos el botc’)n@ para entrar en el menu de programacién gene- FHI'TFI DE EDHUHIEHEIDH

ral. - e - .
« Elbotdn F1 permite avanzar entre los simbolos del men. # SET-UP_COMUN IH" IGH SERIE 4

» Seleccione el simbolo RS485.
o Pulsar brevemente el boton ENTER * para entrar en la seccion "Ajustes comunica-
ciones serie", descritaen el apartado 15.3.

15.3) AJUSTES DE COMUNICACION EN SERIE

El programador NSVR5 detecta automaticamente la presencia de la centralita electronica
del operador (fig. A) y memoriza los cddigos serie de la tarjeta LOGIC4VR (fig. B).

PUERTH AUTOMATICA
BETECTADA

Al finalizar la memorizacion de los codigos serie, la pantalla mostrara el simbolo candado
cerrado en elnimero 1y en elnumero 2 (fig.C)

El cédigo 1 se refiere al circuito de la parte principal de la centralita, el codigo 2 se refiere a la
parte secundaria.

Pulse el botén EXIT@ para salir de la seccion "Ajustes comunicacion en serie" y entraren el
menu de programacion general.
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15.4) AJUSTESINICIALES

Desde el menu de programacion general, el botéon F1 permite avanzar entre los simbolos del
mendu.

Seleccione el simbolo CONFIGURACION INICIAL.

Pulse brevemente el boton ENTER §,'>I<€ para entrar en la seccion "Configuracion inicial".

Escriba la contrasefia técnica de 10 caracteres para acceder a la configuracion.

La contrasefia técnica por defecto con la cual Aprimatic suministra los programadores digitales
NSVR5 es “A-A-A-A-A-A-A-A-A-A”

Pulse el botén en correspondencia de la letra A, en la pantalla aparece el asterisco en la casilla
de la primera letra; repita la operacion para todos los restantes caracteres requeridos.

Sila contrasefia escrita es correcta se entra en la seccion correspondiente a la configuracion.
Sila contrasefia escrita es incorrecta, se vuelve al menu de programacion general.

En esta seccion los botones F1/F3 permiten seleccionar el estado OFF / ON de la funcién, SELECCIOHE MOGELD e
mientras que con el botén 3332 se pasa alafuncion siguiente. OFERADOFR w
Paravolveralafuncién anterior pulse el botén F2.

14 OFF: HZ1zeur/TLs12aur [IH
Seleccionar el modelo de operador: ; ()
OFF =NS120VR/TLS120VR OH: HO UTILIZRD0O

ON =NOUTILIZADO

Seleccionar el sentido de la marcha: 1 Lt
puerta corredera NS120VR: OFF=2hojas o 1 hoja con aperturaa laizquierda. HZ1cauk: o
ON = 1 hojaconaperturaaladerecha. OFF=Z HOJAS 0 1 A 120
- IA ABRE DCHA |]FF
puertatelescépica TLS120VR: OFF= 4 hojas moviles o 2 hojas méviles con aperturaa
laderecha
ON = 2hojas moviles con apertura alaizquierda.
. o 2| ELECTROCERRADURA
Seleccionar si esta instalado el electrobloqueo EE1ZAUR
OFF =AUSENTE o OFF: AUSEMTE F
ON =PRESENTE IU] OH: PRESEHTE )
|L ExIT A|
Seleccionar si esta instalado el radar interno de apertura 1. h IFEHF IHTERHO 1 ﬁ

OFF =RADAR1AUSENTE

- N ! L.H IRMA C IZII‘-ITEHF'LH
ON =RADAR1PRESENTE i L US0 BEL RAD nFF

Seleccionar si esta instalado el radar interno de apertura 2. A | RALAR HTERHD 2
OFF: AUSEHTE

OFF =RADAR2AUSENTE
ON =RADAR2PRESENTE

ExIT

I_IE'EH_IHF'IIT
Configuracion del contacto en la entrada OPEN entre los bornes 12-13 de la centralita LOGIC4VR. [5[]5 ILEElELIz e =i Mam Jluf ok
Seleccione ON con contacto normalmente abierto, o si no se usa la entrada OPEN. = _ ) w
Seleccione OFF si se usa un dispositivo con contacto normalmente cerrado. OFF: H L - HORMALLY
aH: Hll HORMALLY

OPEH
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Seleccione ON si se hainstalado un sensor de seguridad en cierre en laentrada E.C.1.

SEHSOR DE SEGURIDAD [
EH CIERRE EC1

OFF: HO INSTALADA OH

()
OH: INSTALADA

Seleccione ON si se hainstalado un sensor de seguridad en cierre en laentrada E.C.2.

EM CIERRE ECZ
OFF: HO IHSTALADA OH

i)
OH: INSTALADA

SEHSOR DE SEGURIDALD ||

Seleccione ON si se hainstalado un sensor de seguridad en aperturaenlaentradaE.O.1.

SEHSOR DE SEGURIDAD [#
EH APERTURA EO1

OFF: HO IHSTALADA
OH: IHSTALADA

Seleccione ON si se hainstalado un sensor de seguridad en aperturaen laentrada E.O.2.

SEHS0R DE SEGURIDAD [#
EH APERTURA EOC

C 1[' OFF: HO IHSTALADA
J
OH: IHSTALADA

Solo silafuncion S07 y/o S08 estan configuradas en ON

Seleccionar ON si se han instalado los sensores de seguridad en cierre supervisados (como
exige la norma EN 16005) para activar el test sensor al inicio de cada ciclo, seleccione OFF solo
silos sensores de seguridad en cierre no estan preparados para ser supervisados.

Para ampliar lainformacién, consulte el apartado "Sensores de activaciéon y seguridad".

EH CIERRE

OH: ACTIVADLO

Solo silafunciéon S09 y/o S10 estan configuradas en ON

Seleccionar ON si se han instalado los sensores de seguridad en apertura supervisados (como
exige la norma EN 16005) para activar el test sensor al inicio de cada ciclo, seleccione OFF solo
silos sensores de seguridad en apertura no estan preparados para ser supervisados.

Para ampliar lainformacion, consulte el apartado "Sensores de activacion y seguridad".

C
J IE OFF: DESACTIMADLO

OH: ACTIVADLO

Solo silafuncién S11 y/o S12 estan configuradas en ON.

Selecciona el estado l6gico del test, con el cual la centralita del operador supervisa los sensores
de seguridad.

El ajuste depende de las caracteristicas del sensor instalado.

Para ampliar lainformacion, consulte el apartado "Sensores de activacion y seguridad".

A SEHSOR LOGIC STRTE
SELECTIOH:

43 OFF: LOW
513
OH: HIGH

Eloperador estg listo para ejecutar el ciclo de configuracion.
Pulse el boton %{E (OK)

Elbuzzer de la centralita emite 4 pitidos y comienza el ciclo de configuracion.

La puerta inicia el cierre hasta el acoplamiento, luego efectua un ciclo de apertura/cierre a
velocidad lenta, que debera completar obligatoriamente.

Alfinal del cicloun PITIDO prolongado sefiala al final de set-up.
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15.5) TEST DEL SISTEMA DE SEGURIDAD EN LA APERTURA

Una vez terminado el ciclo de ajuste, el operador probara de forma automatica y completa el sistema de seguridad con la siguiente
modalidad:

a) Maniobrade apertura de la puerta con el motorA.

b)  Con la puerta abierta comprueba el funcionamiento del electrobloqueo EB120VR (si esta presente), la eficiencia de la bateria
BATNSVR y todos los circuitos internos de deteccion de averia.

c) Maniobrade cierre de la puerta.

d) Maniobrade apertura de la puerta con el motor B.

e) Tiempode esperade unos segundos.

f)  Silapruebaes positiva la puerta efectuara la maniobra de cierre.
Si por el contrario la prueba detecta una anomalia, la puerta permanecera abierta y el buzzer de la centralita emitira una serie de
pitidos intermitentes.
En este casola salida led al borne 7 estar4 activa.

% La fase de prueba del sistema de seguridad en caso de averia se visualiza en la pantalla del programador digital NSVR5,
que permanecerainactivo hasta el término de lacomprobacion.

El operador ejecuta el procedimiento de prueba del sistema de seguridad en
caso de averia cada vez que se suministra alimentacion de red, cada vez que
ﬂl se sale del programa de trabajo BLOQUEO NOCTURNO o MANUAL, o bien

DE SEEUHIDHD unavezcada 24 horas.

ESPERE Si la prueba es positiva la puerta retomara el funcionamiento normal, si la prueba

POR FRAVOD detecta anomalias que ponen en peligro la seguridad en la apertura la puerta
permanecera abierta y la pantalla del programador NSVR5 mostrara el mensaje
"ERROR DE SISTEMADE SEGURIDAD".
Para restablecer el funcionamiento de la puerta que se ha quedado abierta
después de detectar una anomalia, primero hay que seleccionar el programa de
trabajo BLOQUEO NOCTURNO y luego volver al programa automatico de trabajo
de la puerta automatica.

15.6) PRUEBAFUNCIONAL

Seleccione el funcionamiento automatico de la puerta mediante el selector de programa NSVRS.

Consultar el apartado "Programador digital NSVR5 uso como selector de programa" para elegir la modalidad operativa de la puerta
automatica.

Para iniciar una maniobra de apertura pulsar el boton PS1 (Start) a bordo de la tarjeta LOGIC4VR, u ocupe los dispositivos de apertura de la
puerta.

Compruebe que el ciclo de apertura y cierre de la puerta se realice correctamente y que los érganos de impulso y sensores de seguridad
funcionen. En cuanto alos ajustes del campo de deteccion de los sensores, consulte las instrucciones adjuntas al sensor.

Los sensores de seguridad deben garantizar que la hoja no impacte contra los usuarios de la puerta automatica (respetar las indicaciones
de las normativas vigentes).

Durante el movimiento de la puerta podrian advertirse sefiales intermitentes emitidas por el buzzer, estas indican que se ha alcanzado el
limite de potencia suministrada por el operador, especialmente silas dimensiones y peso de la hoja se acercan a los limites permitidos.

Una breve sefial acUstica del buzzer durante el inicio de la apertura debe considerarse normal, puesto que la fase de arranque es el
momento en que se necesita mas fuerza.

Regule la potencia de empuje con el parametro P04 del programador NSVRS5 (véase el apartado "Ajustar parametros").

Para desactivar la sefial acustica del buzzer al alcanzar el limite de potencia, ajuste la funcion F22 en ON (véase el apartado "Configuracion
Funciones").

G~ El sonido del buzzer durante casi todo el recorrido significa que la hoja supera los limites permitidos, o que existen
fricciones en el cerramiento. En este caso la puerta automatica tiene dificultades de movimiento y tal vez no consiga
completar el ciclo de apertura/cierre.

Verificar el correcto funcionamiento del electrobloqueo y del desbloqueo manual.

Seguridad al impacto: oponiendo un obstaculo al movimiento de la hoja en cierre se determina la parada y la inversién del sentido de la
marcha; en la maniobra siguiente la hoja se ralentizara en el punto en que en el ciclo anterior habia encontrado el obstaculo.

Para configurar las funciones disponibles, consulte el apartado "Configuracion Funciones”.
Para regular los parametros variables, consulte el apartado "Ajustar parametros”.

Si falta alimentacion de red de 230V en los programas de trabajo automaticos, la puerta se abre con la bateria y permanece abierta; unos
segundos después el operador se apaga para conservar la carga de la bateria. Al reanudarse la alimentacion, el operador prueba el
sistema de seguridad y retoma el funcionamiento normal.

REPETICION DE LOS AJUSTES INICIALES
La operacioén de configuracion debe repetirse en caso de variar una de las siguientes condiciones:
peso de las hojas, carrera de las hojas, sentido de apertura, sustitucion de la tarjeta LOGIC4VR.
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15.7) DIAGNOSTICO ENTRADAS

Con el programador NSVRS5 es posible examinar el estado de las entradas para comprobar el correcto funcionamiento de todos los
dispositivos conectados al operador NS120VR.

Para entrar en el "Diagnéstico de entradas", mientras aparece en la pantalla el programa de trabajo de la puerta automatica, mantenga
pulsado el botdn F2 durante unos 3 segundos.

El boton F3 del programador NSVRS5 se usa para pasar de la visualizacion de entradas del circuito principal a la visualizacién de entradas
del circuito secundario de la centralita LOGIC4VR.

El simbolo en la parte superior derecha de la pantallaindica 1 si se estan visualizando las entradas de la parte principal 0 2 silas entradas se
refieren a la parte secundaria. Cada pulsacion del boton F3 permite pasarde 1a 2, y viceversa.

La pantalla muestralos simbolos de todas las entradas del operador con el nUmero de borne correspondiente.

Siuna entrada es ocupada, el simbolo correspondiente se ilumina con una flecha al lado.

Entradas circuito principal LOGIC4VR
FIG. INPUT 1

SWITCH ELECTROBi.OQU EO 1 OFlEN

START

v

SENSOR
DE SEGURIDAD
EN APERTURA E.O.2 —AUX 3

SENSOR
DE SEGURIDAD
EN APERTURA E.O.1 —AUX 1

SENSOR
DE SEGURIDAD
EN CIERREE.C1

EXTERNO SENSOR INTERNO 1

DE SEGURIDAD RADAR
EN CIERRE E.C.2 INTERNO 2

Entradas circuito secundario LOGIC4VR
FIG. INPUT 2

RADAR

INTERNO 2

RADAR
INTERNO 1

AUX2

SWITCH
ELECTROBLOQUEO 2

16) SENSORES DE ACTIVACION Y SEGURIDAD

La prueba de funcionamiento de los sensores de seguridad tiene lugar al principio de cada ciclo de aperturay
cierre de la puerta.

Si el sensor no responde correctamente a la solicitud de prueba por parte de la centralita del operador, el
buzzer de la centralita emitira un pitido y la velocidad de movimiento de la hoja sera lenta durante todo el
recorrido en la fase de cierre, mientras que en la fase de apertura la velocidad sera lenta después de que la
puerta se haya abierto para el 80% del hueco de paso.

> El radar de salida debe ser configurado para vias de evacuacion.
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17) PROGRAMADOR DIGITAL NSVRS - USO COMO SELECTOR DE PROGRAMA

El programador digital NSVRS5 es el selector de programa con el que el usuario puede seleccionar la
modalidad operativa de la puerta automatica.

Antes de usar el NSVRS5, se pide la contrasefia del usuario cada vez.

Tras unos 6 segundos de inactividad, el programador NSVRS5 vuelve a stand-by y es necesario escribir
nuevamente la contrasefa para utilizarlo.

Pulsando el botén @ elijala modalidad operativa de la puerta automatica.
Cada vez que se pulsa el boton se pasa de un programa de trabajo al siguiente y la pantalla muestra en
secuencia los programas de trabajo disponibles.

Programa automatico bidireccional
La puerta se abre automaticamente al activacion cualquier mando de apertura.

Programa automatico monodireccional solo salida
Para desactivar la deteccion entrante a la entrada del Radar externo.

=V
ABIERTOD

Programa puerta abierta
La puerta permanece abierta en la posicion de apertura completa.

ProgramaBloqueo Nocturno
La puerta solo puede abrirse con la entrada OPEN o con el radiocomando, si se instala el radiorreceptor
EN/RF1.

Cuando se selecciona BLOQUEO NOCTURNO se solicita la confirmacion, pulsar F3 para confirmar, u otra
tecla para cancelar.

Puerta libre manual
El funcionamiento automatico esta deshabilitado y la puerta puede abrirse manualmente.

Cuando se selecciona MANUAL se solicita la confirmacién, pulsar F3 para confirmar, u otra tecla para
cancelar.

TEST SISTEHA
DE SEGURIDAD

ESPERE
FOR FAVOR

Cuando se sale del programa BLOQUEO NOCTURNO o MANUAL para volver al programa automatico, el
operador prueba el sistema de seguridad; durante la prueba el programador esta inactivo.

Visualizacion del testigo de alimentacion
* Lapresenciadel simbolo ? significa que hay alimentacion de red.

* La presencia del simbolo E indica que la bateria esta dafiada. En los programas automaticos la puerta
se abre y permanece abierta.
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Funcion de los restantes botones presentes en el panel del selector de programa NSVR5

_>O

%

APERTURAREDUCIDAINVERNAL

Para obtener unareducciéon del hueco de paso.

Para activar|a apertura reducidainvernal, pulse el boton §EE§ ;

El simbolo presente en la pantalla indica que la funcion esta activada.

La apertura reducida invernal funciona en los programas automaticos bidireccional,
monodireccional y puerta abierta.
Para desactivar la apertura reducida invernal, pulse de nuevo el botén?ﬂgé.

F1

Comando de apertura puerta

Pulsando el botdn F1 se abre la puerta solo en los programas automaticos bidireccional y
monodireccional (si funcion F21 OFF).

Pulsando el boton F1 se abre la puerta en todos los programas de trabajo, tanto
automaticos como en bloqueo nocturno (si funcion F21 ON).

Es posible elegir si el boton F1 de apertura de la puerta debe funcionar de inmediato o
después de haber introducido la contrasefia de usuario. ]

Enloreferente a este ajuste, consultar el apartado "CONTRASENABOTONF1"

F3
Se usa para confirmar el programa de trabajo BLOQUEO NOCTURNO o MANUAL.

Mensaje "MANTENIMIENTO PROGRAMADO"
Si la pantalla muestra el mensaje "MANTENIMIENTO PROGRAMADO", dirijase al centro
de asistencia autorizado para solicitar la intervenciéon de mantenimiento en la instalacion.
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18) MENU DE PROGRAMACION GENERAL

Para entrar en el menu de programacion general, mientras aparece en la pantalla el programa de trabajo de la puerta automatica,
mantenga pulsado el boton durante unos 5 segundos.

El' menu de programacion esta formado por varios submenus subdivididos por tema (Diagrama 1).

Elijala seccion ala que desea acceder mediante el boton F1>>.
Elicono del menu seleccionado se iluminay en la parte superior de la pantalla se visualiza el titulo de la seccion.

Para entrar en el submenu seleccionado pulse brevemente la tecla ENTER?EE@ .

Para salir del menu de programacion general y volver a visualizar el programa de trabajo, pulse la tecla EXIT@ .

DIAGRAMA 1

NO UTILIZADO EhgggER
SECCION ) SECCION SECCION
"CONFIGURACION INICIAL" "FUNCIONES Y AJUSTES" “IDIOMA"
A A A A
VS/E?A EXIT @ EXIT V/S\ETA EXIT VSKE?A EXIT

NO UTILIZADO

SECCION SECCION SECCION
"AJUSTES ”"GESTIONAR CONTRASENA" "MANTENIMIENTO"
DE COMUNICACIONES

EN SERIE"

% - Si se entra en la seccion configuracion inicial, consulte el apartado 15.4.
- Si se entra en la seccion ajustes de comunicacion serie, consultar el apartado 15.3
- Para los otros submenus, consulte a continuacion el apartado relativo a la secciéon en que se ha entrado.
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19) FUNCIONES Y REGULACIONES
Para entrar escribir la contrasefia técnica de 10 caracteres (para ampliar la informacién consulte el apartado "Gestionar contrasefia")

Y = | == f :
| R | | R | B3 =
..E = = = u F E r*

En este submenu los botones tienen la siguiente finalidad:
botén F2 = para entrar en el ajuste de las funciones F (véase el apartado "Configuracion funciones");
botén :>;t<s = para entrar en la regulacién de los parametros P (véase el apartado "Ajustar parametros");

boton F1 = para abrir la puerta;
botén@ = para volver al menu de programacién general.

19.1) CONFIGURACION FUNCIONES

™ SELECCIOHE MODELD
FO2 OFERADOR

NFF: f-l':'-iEEl'.'F:."TL'E-iEE'.'

OH: HO UTILIZADO
OFF

En esta seccion la pantalla describe la finalidad de la funcién seleccionada.
El botdn F1 ajusta el estado de la funcion en OFF.

El boton F3 ajusta el estado de la funcion en ON.

El boton F2 permite avanzar a la funcion siguiente.

El boton $ permite volver a la funcion anterior.

Para la explicacion del funcionamiento de cada funcién, consultar a continuacion la "TABLA FUNCIONES".

19.2) REGULACION PARAMETROS

VELOCIDAD
DE APERTUFRA

MAX. 10 CH-5EG

En esta seccion la pantalla describe el tipo de parametro seleccionado.
El boton F1 disminuye el valor del porcentaje de regulacion.

El botdn F3 aumenta el valor del porcentaje de regulacion.

El botén:}]&é permite pasar al parametro siguiente.

El botén F2 permite volver al parametro anterior.

Para la explicacion del funcionamiento de cada parametro, consultar a continuacién la "TABLA PARAMETROS".
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TABLA DE FUNCIONES

FUNCION  ESTADO EXPLICACION
OFF Tipo de operador: corredera NS120VR, telescopica TLS120VR.
FO1
ON NO UTILIZADO
OFF Sentido de la marcha para operador corredero NS120VR: para doble hoja o una sola hoja con sentido de apertura a la izquierda.
Sentido de la marcha para operador telescopico TLS120VR: para cuatro hojas méviles o dos hojas méviles con sentido de apertura hacia la derecha.
F02 Sentido de la marcha para operador corredero N§S120VR: para una sola hoja con sentido de apertura a la derecha.
ON Sentido de la marcha para operador telescopico TL§120VR: para doble hoja mévil con sentido de apertura a la izquierda.
Sentido de la marcha para operador EVOLUS-T: para doble hoja mévil con sentido de apertura a la izquierda.
OFF Electrobloqueo EB120VR: NON instalado
FO3
ON Electrobloqueo EB120VR: INSTALADO
Fo4 OFF RADAR INTERNO 1: NO INSTALADO
ON RADAR INTERNO 1: INSTALADO (Véase el apartado «Sensores de activacion y seguridad»)
OFF RADAR INTERNO 2: NO INSTALADO
FO5
ON RADAR INTERNO 2: NO INSTALADO (Véase el apartado «Sensores de activacion y seguridad»)
FO6 OFF Configuracion de la entrada OPEN: contacto normalmente cerrado. Cuando se instala un dispositivo con contacto N.C.
ON Configuracién de la entrada OPEN: contacto normalmente abierto.
Cuando no se usa o si se instala un dispositivo con contacto N.A.
OFF Entrada sensor de seguridad en cierre E.C.1 desactivado; cuando no se instala el sensor de seguridad en entrada E.C.1.
FO7
ON Entrada sensor de seguridad en cierre E.C.1 activo; sensor de seguridad en cierre en entrada E.C.1 instalado
OFF Entrada sensor de seguridad en cierre E.C.2 desactivado; cuando no se instala el sensor de seguridad en entrada E.C.2.
FO08
ON Entrada sensor de seguridad en cierre E.C.2 activo; sensor de seguridad en cierre en entrada E.C.2 instalado
OFF Entrada sensor de seguridad en apertura E.O.1 desactivado; cuando no se instala el sensor de seguridad en entrada E.O.1.
F09 ON Entrada sensor de seguridad en apertura E.O.1 activo; sensor de seguridad en apertura en entrada E.O.1 instalado
OFF Entrada sensor de seguridad en apertura E.O.2 desactivado; cuando no se instala el sensor de seguridad en entrada E.O.2.
F10

ON Entrada sensor de seguridad en apertura E.O.2 activo; sensor de seguridad en apertura en entrada E.O.2 instalado

OFF Test en los sensores de seguridad en cierre E.C.1y E.C.2 desactivado; para sensores no preparados para la supervision
F11 Funcion activa si FO7 o FO8=ON. Test en los sensores de seguridad en cierre E.C.1y E.C.2 activo; para sensores preparados para la supervision por
ON parte del operador de la puerta automatica (cat.2 /pl.c). (Véase el apartado "Sensores de activacion y seguridad”)
OFF Test en los sensores de seguridad en apertura E.O.1y E.O.2 desactivado; para sensores no preparados para la supervision
F12 ON Funcion activa si F09 o F10=ON. Test en los sensores de seguridad en apertura E.O.1y E.O.2 activo; para sensores preparados para la supervision
por parte del operador de la puerta automatica (cat.2 /pl.c). (Véase el apartado "Sensores de activacion y seguridad");

OFF  Funcion activa si F11 o F12=ON. Test sensores de seguridad con nivel l6gico LOW.

F13

ON Funcion activa si F11 0 F12=ON. Test sensores de seguridad con nivel légico HIGH

OFF La activacion del sensor de seguridad en apertura ralentiza el movimiento de la hoja en apertura hasta el final del recorrido.
F14 La intervencion del sensor solo tiene efecto después de que la puerta ha efectuado el 80% del recorrido de apertura.

ON La activacion del sensor de seguridad en apertura detiene el movimiento hasta eliminar el obstaculo.
La intervencion del sensor solo tiene efecto después de que la puerta ha efectuado el 80% del recorrido de apertura.

OFF No utilizado

F15 ON Entrada AUX3 configurada como sensor de seguridad en cierre E.C.3 activo, cuando es necesario instalar un tercero
sensor de seguridad en cierre

OFF En caso de que la prueba en el sensor de seguridad en cierre falle, la puerta permanece abierta.

F16 ON En caso de que la prueba en el sensor de seguridad en cierre falle, la puerta se cierre lentamente 30 segundos después
OFF Entrada de START: esta habilitada para abrir la puerta en todos los programas de trabajo
F17
ON Entrada de START: solo esta habilitada en los programas automaticos. No abre en el programa Blogueo Nocturno.
OFF  Tiempo de pausa constante.
F18
ON Incremento automatico del tiempo de pausa si la puerta no consigue cerrarse debido al elevado flujo de personas.
OFF  Funcién Push & Go desactivada.
F19
ON Funcion Push & Go activa. Moviendo manualmente la hoja en el sentido de apertura pocos centimetros, se activa un ciclo automético de apertura.
OFF  Los radares interno y externo no estan activos durante la maniobra de cierre en el programa de trabajo "Bloqueo Nocturno"
F20

ON Los radares interno y externo estan activos durante la maniobra de cierre en el programa de trabajo "Bloqueo Nocturno", haciendo que la puerta se
abra de nuevo.
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FUNCION

F21

F22

F23

F24

F25

F26

F27

F28

F29

F30

F31

F32

F33

F34

F35

F36

F37

F38

F39

F40

ESTADO

OFF
ON
OFF

ON
OFF

ON

OFF

ON

OFF

ON

OFF

ON

OFF

ON

EXPLICACION

El boton F1 del programador digital NSVR5 controla la apertura de la puerta solo en los programas automaticos.

El boton F1 del programador digital NSVR5 controla la apertura de la puerta tanto en los programas automaticos como en el BLOQUEO NOCTURNO.

Activa la sefial sonora del buzzer, la cual indica que se ha alcanzado el limite de potencia de empuje del motor.
Consultar el apartado "Prueba funcional"

Desactiva la sefial sonora del buzzer, la cual indica que se ha alcanzado el limite de potencia de empuije del motor.
Paso de apertura reducida invernal en apertura totalmente desactivado.

Paso de apertura reducida invernal con apertura total activo. Sila puerta no consigue cerrarse debido al elevado flujo de personas, tras aproximadamente
unminuto se pasa de la apertura reducida ala apertura total.

NO UTILIZADO

Funcionamiento salida OUT1 con mddulo relé UR24: gestion de la cortina de aire (dispositivo que genera un flujo de aire frio o caliente para separar la
temperatura externa de lainterna).
La salida se activa cuando la puerta se abre y se desactiva cuando la puerta esta cerrada.

Funcionamiento salida OUT1 con médulo relé UR24: Gong de sefial cruce puerta.
Consultar el apartado "Funcion Gong".

Funcionamiento salida OUT2 con médulo relé UR24: estado puerta. Durante la apertura parpadeo lento, con la puerta abierta permanece encendido,
durante el cierre parpadeo rapido, con la puerta cerrada permanece apagado

Funcionamiento salida OUT2 con mddulo relé UR24: sefial alarma. Se activa durante dos segundos si, con la puerta cerrada en el programa Blogueo
Nocturno, se ocupa el radar interno o el sensor de seguridad en cierre.

APERTURA REDUCIDA INVERNAL DINAMICA DESACTIVADA

APERTURAREDUCIDAINVERNAL DINAMICAACTIVADA
Siambos radares interno y externo se emplean contemporaneamente se obtiene la apertura total de la puerta.

NO UTILIZADO

NO UTILIZADO

NO UTILIZADO

NO UTILIZADO

NO UTILIZADO

NO UTILIZADO

NO UTILIZADO

NO UTILIZADO

NO UTILIZADO

NO UTILIZADO

NO UTILIZADO

NO UTILIZADO

Funcién ciclica desactivada

Funcién ciclica activa.
Activa el ciclo continuo de apertura y cierre de la puerta, solo se usa para efectuar pruebas de funcionamiento o pruebas de durabilidad.
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TABLA DE PARAMETROS

PARAMETRO

P01

P02

P03

P04

P05

P06

P07

P08

P09

P10

P11

P12

P13

P14

P15

P16

P17

P18

P19

P20

EXPLICACION

Velocidad de apertura
Al incrementar el valor se aumenta la velocidad durante la maniobra de apertura.
Regular la velocidad de modo que el tiempo de apertura de la puerta respete las normas y las legislaciones

Velocidad de cierre
Al incrementar el valor se aumenta la velocidad durante la maniobra de cierre.

Distancia de apertura reducida invernal

Incrementando el valor se aumenta la distancia de apertura reducida; min. 40 cm./hoja, max. 150 cm./hoja.
Ajustar la distancia minima de apertura reducida a un valor no inferior al limite exigido por las normas de
seguridad en las vias de evacuacion.

Potencia de empuje motor
En el valor maximo se obtiene la maxima fuerza de empuje en el motor.

Tiempo de pausa con la puerta abierta en los programas de trabajo automaticos
Regulable de 0 (cierre inmediato después de la apertura) a 20 segundos.

Tiempo de pausa con la puerta abierta en el programa de trabajo Bloqueo Nocturno
Regulable de 01 (cierre inmediato después de la apertura) a 20 segundos. Al valor del 0 % (valor por defecto) la funcién esta
desactivada.

Rampa de aceleracién durante la apertura
Regulacion de la fase de aceleracion de la hoja durante el inicio del ciclo de apertura.
Incrementando el valor, se aumenta la aceleracién de la hoja en la partida durante la maniobra de apertura.

Rampa de aceleracién durante el cierre
Regulacion de la fase de aceleracion de la hoja, durante el inicio del ciclo de cierre.
Incrementando el valor, se aumenta la aceleracién de la hoja en la partida durante la maniobra de cierre.

Rampa de frenado durante la apertura
Regulacion de la fase de deceleracion de la hoja al final del ciclo de apertura
Incrementando el valor, se obtiene un frenado mas rapido al final de la maniobra de apertura.

Rampa de frenado durante el cierre
Regulacion de la fase de deceleracion de la hoja al final del ciclo de cierre.
Incrementando el valor, se obtiene un frenado mas rapido al final de la maniobra de cierre.

Distancia de inicio frenado en apertura
Al incrementar el valor, se aumenta la distancia desde el final del tope en apertura donde la hoja avanza a velocidad lenta de
acoplamiento hasta el término de la carrera.

Distancia de inicio frenado en cierre
Al incrementar el valor, se aumenta la distancia desde el final del tope en cierre donde la hoja avanza a velocidad lenta de
acoplamiento hasta el término de la carrera.

Potencia de empuje motor al final del ciclo de cierre
Regulacion de la potencia de empuje en la ultima fase del ciclo de cierre, util para facilitar el completo acoplamiento de la hoja en el
tope final. Al incrementar el valor, se aumenta la potencia de empuje.

Tiempo de empuje motor al final del ciclo de cierre
Regulacion de la duracion del empuje en la ultima fase del ciclo de cierre, util para facilitar el completo acoplamiento de la hoja en el
tope final. Al incrementar el valor, se aumenta el tiempo de empuje.

Tension de mantenimiento con puerta cerrada
Regulacién de la tension de mantenimiento al motor cuando la puerta esta cerrada, para mantener las hojas bien acopladas al tope.
Incrementado el valor, se aumenta el empuje ejercido por la hoja en el tope de cierre.

Parametro no utilizado

Distancia desde el tope final de cierre donde la puerta se reabre si se detecta un obstaculo durante el ciclo de cierre
Al disminuir el valor al 0%, se obtiene una inversion del sentido de la marcha al detectar un obstaculo hasta una distancia de 5
mm. desde el tope final de puerta cerrada. Por debajo de esta distancia, la puerta se detiene y no se abre de nuevo.

Distancia entre el final del recorrido de la hoja en apertura y el tope mecanico de apertura

Al incrementar el valor se aumenta la distancia entre la hoja y el tope mecanico respecto al valor memorizado durante la configura-
cién. Al disminuir el valor se reduce la distancia entre la hoja y el tope mecanico respecto al valor memorizado durante la
configuracion.

Tiempo de espera entre 2 gong consecutivos de senalizacion cruce puerta
Regulacion del tiempo de espera entre cuando se activa el timbre del gong al paso de la persona por la puerta automatica a
cuando se reactiva en un nuevo paso, para evitar gong repetidos a poca distancia. Consultar el apart. "Funcién Gong".

Parametro no utilizado
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PARAMETRO

P21

P22

P23

P24

P25

P26

P27

P28

P29

P30

P31

P32

P33

P34

P35

EXPLICACION

Tiempo de habilitacion de las entradas Radar Interno y Start cuando se selecciona el programa de trabajo Bloqueo
Nocturno

Tiempo durante el cual las entradas de Radar Interno y Start permanecen habilitadas para abrir la puerta después de haber
configurado el programa de trabajo Bloqueo Nocturno. Al 0% funcién excluida, al valor del 01% = 10 segundos, al valor del 100% =
120 segundos.

Parametro no utilizado

Parametro no utilizado

Parametro no utilizado

Parametro no utilizado

Parametro no utilizado

Parametro no utilizado

Parametro no utilizado

Parametro no utilizado

Parametro no utilizado

Parametro no utilizado

Parametro no utilizado

Mantenimiento programado

Este parametro permite seleccionar el nimero de ciclos de apertura/cierre transcurridos los cuales la pantalla del selector de
programa NSVR5 muestra el mensaje "MANTENIMIENTO PROGRAMADQ".

En OFF (valor predeterminado), no se visualiza el mensaje.

Seleccionar el numero de ciclos en funcion de la operatividad de la puerta y de las condiciones de uso:

8K (8000 ciclos), 16K (16000 ciclos), 32K (32000 ciclos), 64K (64000 ciclos), 128K (128000 ciclos), 256K (256000 ciclos), 512K
(512000 ciclos).

Ajuste del peso total de las hojas moviles para respetar los limites de velocidad del movimiento Low energy en apertura
Seleccionando el valor del peso global de las hojas moviles, la velocidad de apertura de la puerta sera regulada automaticamente
por el operador a fin de respetar los limites del movimiento Low Energy impuestos por las normas EN16005 y DIN18650.
Generalmente el movimiento Low energy no esta protegido por dispositivos adicionales porque el nivel de energia cinética no se
considera peligroso, sin embargo el movimiento low energy se considera solo en funcién de la evaluacion de riesgos.

Al valor 00 Kg, la funcién esta desactiva y es posible regular la velocidad de apertura con el potenciémetro P0O1; en este caso el
instalador debe tomar otras medidas de seguridad respetando las normativas.

El peso total de las hojas méviles seleccionable va de un minimo de 30 kg a un maximo de 320 kg.

Ajuste del peso total de las hojas moviles para respetar los limites de velocidad del movimiento Low energy en cierre
Seleccionando el valor del peso global de las hojas moviles, la velocidad de cierre de la puerta sera regulada automaticamente por
el operador a fin de respetar los limites del movimiento Low Energy impuestos por las normas EN16005 y DIN18650.
Generalmente el movimiento Low energy no esta protegido por dispositivos adicionales porque el nivel de energia cinética no se
considera peligroso, sin embargo el movimiento low energy se considera solo en funcién de la evaluacién de riesgos.

Al valor 00 Kg, la funcién esta desactiva y es posible regular la velocidad de cierre con el potenciometro P02; en este caso el
instalador debe tomar otras medidas de seguridad respetando las normativas.

El peso total de las hojas méviles seleccionable va de un minimo de 30 kg a un maximo de 320 kg.
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20) IDIOMA

ITALIAHD
HGLISH
AHCAIS
F L

« ConlosbotonesF2y 3*5 desplace la fecha en correspondencia del idioma deseado.
» Pulseelbotén EXIT (SET) para volver al menu de programacion general.

21) GESTIONAR CONTRASENA

GESTOR DE CODIGOS
-CORIGO PRIFMARIO

En esta seccidn estan presentes dos tipos de contrasefia.

a) CONTRASENA TECNICA (para el personal técnico responsable de la instalacion y mantenimiento).
Esla contrasefia de 10 caracteres del instalador que pone en funcionamiento el sistema.
El uso de la contrasefia técnica es obligatorio para impedir a las personas no autorizadas el acceso a las secciones del menu de

programacion general referidas al ajuste de las funciones y parametros, la configuracién inicial y el area correspondiente al mantenimiento.
La contrasefa preconfigurada por defecto es “A-A-A-A-A-A-A-A-A-A”.

{ATENCION!
Se aconseja modificar la contrasenatécnica por defecto y prestar especial atencién a no olvidarla.

b) CONTRASENA PRIMARIA (para el usuario propietario de la planta).

Es la contrasefia de 5 caracteres utilizada por el usuario para impedir a personas no autorizadas el acceso al programador NSVR5 vy la
modificacion del programa de trabajo.

La contrasefia primaria preconfigurada por defecto es “A-A-A-A-A”.

{ATENCION!
Se aconseja modificar la contrasena primaria por defecto y prestar especial atencién a no olvidar la combinaciéon de acceso.

c) CONTRASENABOTON F1

Selecciona sila apertura de la puerta con el botdn F1 se produce directamente al pulsar el botén, o bien después de introducir la contrasefa
primaria.

Conelbotén ;‘;]gg se desplaza lafecha de la seleccion hacia abajo, con el boton F2 se desplazala flecha hacia arriba.
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21.1) MODIFICAR LACONTRASENAPRIMARIA

« Seleccione “CONTRASENATECNICA”
« Pulsarlatecla OK (F1).

|c_| HEEEETIE:IJLFL | D |

WI .
aR!

(A ] [ExT | [B]

Escriba la contrasefia técnica preconfigurada por defecto “A-A-A-A-A-A-A-A-A-A”
pulsando 10 veces el boton A.

Teclee la nueva contrasefia técnica eligiendo una combinacioén de 10 caracteres
entre las letras A-B-C-D.

Se solicita repetir la nueva contrasefia, escriba de nuevo la combinacién anterior.

Si la contrasefa escrita es correcta, aparece en la pantalla durante un segundo
"CONTRASENAOK"y se vuelve al menu de programacion general.

Desde este momento, cuando se accede al menu de programacion general y se quiere entrar en las secciones ajustes
iniciales, funciones y regulaciones, ajustes de comunicacién en serie y mantenimiento es necesario escribir la nueva

contraseina memorizada.

Siluego no se sale del menu de programacion generaly se pasa de una seccion a otrano se pide la contrasena.
Si se equivoca al introducir la contrasefia, aparece en la pantalla "ERROR CONTRASENA" y se vuelve al menu de

programacion general.

21.2) MODIFICAR LA CONTRASENAPRIMARIA

« Seleccione “CONTRASENAPRIMARIA”
« Pulsarlatecla OK(F1).

FIEHIT | ||

le | e [P
(A | [ ERT | [B]

Escriba la contrasefia primaria preconfigurada por defecto “A-A-A-A-A” pulsando 5
veces el botonA.

(Si la contrasefia primaria no es la contrasefia por defecto porque ya se habia
cambiado anteriormente, escriba la contrasefia primaria actualmente en uso).

Teclee la nueva contrasefa primaria eligiendo una combinacién de 5 caracteres
entre las letras A-B-C-D.
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21.3) CONTRASENABOTON F1

Seleccionar “CONTRASENABOTON F1”
Pulsarlatecla OK (F1).

PAZSWORL
B

) [E57 ] (6]

OH = PRSSWORD OH
OFF = PRSSWORD OFF

Pulsar el botén ON ﬁ{é para habilitar el uso de la contrasefia de usuario antes de abrir la puerta con el botéon F1 y volver al menu

GESTION CONTRASENA.

Se solicita repetir la nueva contrasefia, escriba de nuevo la combinacién anterior.

Si la contrasefia escrita es correcta, aparece en la pantalla durante un segundo
"CONTRASENA OK"y se vuelve a la seccion GESTIONAR CONTRASENA; con
elboton EXIT@ se vuelve al menu de programacion general.

Si la contrasefia introducida no corresponde a la anterior, aparece en la pantalla
ERROR CONTRASENA, se vuelve ala seccion GESTIONAR CONTRASENAy es
necesario repetir el procedimiento.

Teclee la contrasefia primaria

Para volver ala visualizacién del programa de trabajo, pulse dos veces el boton EXIT @
Desde este momento, cada vez que el usuario quiere abrir la puerta con F1 debera escribir la contrasefia primaria.

21.4) DESACTIVAREL USO DE LACONTRASENABOTON F1

Desde la seccion GESTIONAR CONTRASENA, seleccione “CONTRASENABOTONF1”

Pulse el boton OK (F1).

Lc | &6 [

PASSLIORD |

[ [ 1[5

OH =PASSWORD OH
OFF = PASSWORD OFF

Teclee la contrasefia primaria

Pulsar el botén OFF (F1) para deshabilitar el uso de la contrasefia de usuario antes de abrir la puerta con el boton F1.
Para volver al menu de programacion general pulse dos veces el botdn EXIT@
Desde este momento es posible abrir la puerta pulsando una sola vez el boton F1.
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22) INFORMACION Y MEMORIA EVENTOS

Con el programador digital NSVRS5 es posible visualizar la informacion relativa a la automatizacion y acceder ala memoria de eventos, en la
que se memorizan los errores de funcionamiento.

Desde la visualizacién principal del programa de trabajo de la puerta automatica, pulse durante 5" el botdn $ para entrar en el area
informativa (Diagrama 2).

Enelarea inf%mativa los botones tienen la siguiente funcion

» Elbotonv™ permite avanzar a lainformacion o al evento siguiente de la memoria de eventos.

» Elboton A F2 permite volver a la informacién o evento anterior de la memoria de eventos.

- El botdn F3 se usa para pasar del area de informacion de la parte principal 1 al area de informacion de la parte secundaria 2 de la
centralita LOGIC4VR.
Cada pulsacion del botén F3 permite pasar de 1 a2y viceversa. En la parte superior derecha de la pantalla aparece el nimero 10 2.

« El botén F1 permite pasar a la memoria de eventos para visualizar los mensajes de error y volver al area informativa al pulsarlo de
nuevo.

- Elboton EXIT@ permite volver a la visualizacién principal del programa de trabajo de la puerta.

DIAGRAMA 2

b L o

11,12, ... = AREA INFORMACION
MATICO E1. E2, ... = MEMORIA EVENTOS

F2 F2 F2 F2 F2

- 11|, I2 I3 | I4 J IS5 || I6
% % % % %

\ 4

F1 F1 F1 F1 F1 F1
ERROR ERROR ERROR ERROR ERROR ERROR

MEMORIA MEMORIA MEMORIA MEMORIA MEMORIA MEMORIA

EVENTOS EVENTOS EVENTOS EVENTOS EVENTOS EVENTOS

AREA AREA AREA AREA AREA
INFORMACION INFORMACION INFORMACION INFORMACION INFORMACION

F1 F1 F1 F1 F1

INFO INFO INFO INFO INFO

F2 F2 F2 F2
< — < —

E1 | E2 J E3 . E4 J ES
e s * e

El diagrama pretende ilustrar la ruta para acceder a la visualizacién de la informacién y la memoria de eventos. Las teclas presentes en las
figuras se refieren a las celdas de memoria que aparecen en el lado izquierdo de la pantalla cuando se accede a la visualizacién de la
informacioén o de los errores.
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Consulte las tablas siguientes en relacion a la lista de informacion y mensajes de error.

AREA DE INFORMACION DE LA PARTE PRINCIPAL 1 DE LA CENTRALITA LOGIC4VR

NUMERO INFORMACION SIGNIFICADO

" Numero de serie Identifica el codigo serie de la centralita LOGIC4VR de la parte 1.

12 Contador parcial Muestra los ciclos de apertura/cierre de la puerta realizados desde el ultimo mantenimiento. El encargado de
mantenimiento debe poner a cero este contador en cada intervencion (consultar el apartado "Mantenimiento").

13 Maniobras totales Muestra los ciclos de apertura/cierre de la puerta desde que se ha puesto en funcionamiento el operador por
primeravez.

14 Versién microcontrolador A Muestra la versiéon de software del microcontrolador A de la parte 1.

15 Versién microcontrolador B Muestra la versiéon de software del microcontrolador B de la parte 1.

16 Numero identificativo Numero identificativo que contiene datos usados por el fabricante.

% En lamemoria de eventos se guardan los ultimos 5 mensajes de error en orden cronolégico.

Cuando las 5 celdas de memoria estan ocupadas por mensajes, el siguiente evento memorizado ocupara la celda E1, los
restantes eventos en lamemoria se desplazaran una posiciéony el evento que ocupada la celda E5 se borrara.
En lamemoria de eventos se memorizan los mensajes, que se subdividen en avisos y errores.
Los errores memorizados se sefalan visualizando el simbolo @ directamente en la pantalla principal del programa de
trabajo. Paravisualizar de qué mensaje se trata, entre en lamemoria de eventos.
Los avisos memorizados no se senalan en la pantalla principal del programa de trabajo, sino que solo se guardan en la
memoria de eventos.

AREA DE INFORMACION DE LA PARTE SECUNDARIA 2 DE LA CENTRALITA LOGIC4VR

NUMERO INFORMACION SIGNIFICADO
1 Numero de serie Identifica el cédigo serie de la centralita LOGIC4VR de la parte 2.
14 Versién microcontrolador A Muestra la version de software del microcontrolador A de la parte 2.
15 Version microcontrolador B Muestra la version de software del microcontrolador B de la parte 2.
16 Numero identificativo Numero identificativo que contiene datos usados por el fabricante.
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MEMORIA EVENTOS

Mensajes que pueden visualizarse en las celdas E1 a E5S

| simBoLO | MENSAJE EN LA PANTALLA

SIGNIFICADO

| RESOLUCION DEL PROBLEMA

01

02

03

11

12

13

14

15

16

17

18

OBSTACULO EN CIERRE

OBSTACULO EN APERTURA

FALTA ALIMENTACION
DE RED

ERROR SENSOR DE
SEGURIDAD APERTURA

ERROR SENSOR DE
SEGURIDAD CIERRE

ERROR CONFIGURACION
INICIAL

BATERIA DESCARGADA

FALLO CORRIENTE
CIRCUITO PRINCIPAL

FALLO CODIFICADOR/MOTOR

FALLO BATERIA

FALLO RADAR INTERNO

La puerta ha encontrado un obstaculo durante el
cierre que ha causado la inversion del sentido de la
marcha.

La puerta ha impactado contra un obstaculo
durante la apertura, o existe una friccion en el
cerramiento.

La puerta realiza tres intentos de apertura si el
radar interno detecta la presencia de un obstaculo
y si este permanece se detiene contra él sin
empujar, luego solo se cierra nuevamente cuando
el radar interno quede libre.

La puerta se abre y permanece abierta hasta el
restablecimiento de la alimentacion de red.

La prueba en el sensor de seguridad en apertura
ha detectado un error.

La prueba en el sensor de seguridad en cierre ha
detectado un error.

El operador no ha conseguido terminar la
configuracion inicial.

La bateria esta descargada y la puerta permanece
abierta.

La prueba interna del circuito de comprobacion de
corriente ha detectado un error.
Lapuerta permanece abierta.

La puerta se abre y permanece abierta.
No se detectan las sefiales del codificador.

La bateria no es eficiente y la puerta permanece
abierta.

La puerta se abre y permanece abierta.
El control de la entrada del radar interno ha detectado
unerror.

Eliminar el obstaculo o comprobar el deslizamiento de la hoja.

Eliminar el obstaculo o comprobar el deslizamiento de la hoja.

Al restablecerse la alimentacion, el operador prueba el sistema
de seguridad en la apertura y retoma el funcionamiento normal.

Comprobar los ajustes relativos a la prueba del sensor, tanto en
el sensor como en el operador y que las conexiones eléctricas
sean correctas.

Comprobar los ajustes relativos a la prueba del sensor, tanto en
el sensor como en el operador y que las conexiones eléctricas
sean correctas.

Comprobar el deslizamiento de la hoja, que no haya obstaculos
en el recorrido, que el cable del motor esté conectado y la
bateria conectada. Luego repetir los ajustes.

Una vez que la bateria se haya recargado, la puerta se cerrara
nuevamente y retomara el funcionamiento normal.

Seleccionar el programa de trabajo BLOQUEO NOCTURNO y
luego el programa automatico.

El operador prueba el sistema de seguridad, si el problema
persiste sustituir la centralita LOGIC4VR o el programador digital
NSVRS5.

Comprobar que el motor se mueva, que el conector del motor esté
insertado y que el cable no esté dafiado. Comprobar que se
encienden los leds DL2, DL3, DL4, DL5, DL6, DL7 en LOGIC4VR
moviendo manualmente la puerta. Seleccionar el programa de
trabajo BLOQUEO NOCTURNO y luego el programa automatico.
El operador prueba el sistema de seguridad; si el problema
persiste tal vez sea necesario sustituir el motor VR-MOT o la
centralita LOGIC4VR.

La centralita electrénica supervisa constantemente la bateria.
Podria tratarse de una bateria dafiada o de un problema en la
centralita LOGIC4VR.

Comprobar en el diagndstico de entradas de la parte principal 1y
de la parte secundaria 2 que el radar interno funcione.
Seleccionar el programa de trabajo BLOQUE NOCTURNO vy
luego el programa automatico. El operador prueba el sistema de
seguridad; si el problema persiste tal vez sea necesario sustituir el
radarinterno o la centralita LOGIC4VR.
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| SIMBOLO | MENSAJE EN LA PANTALLA SIGNIFICADO RESOLUCION DEL PROBLEMA
La puerta se abre y permanece abierta. Repetir | fi i6n inicial | dor. Siel
20 FALLOS REGISTROS La prueba de los registros de la memoria interna ha SPeTlr ' NIeva convguracion inicia i & Jperacor. Sie
EEPROM detectado un error. problema persiste sustituir la centralita LOGIC4VR.
La puerta se abre y permanece abierta. Seleccionar el programa de trabajo BLOQUEO NOCTURNO y
22 FALLO SISTEMA DE La prueba del sistema de seguridad en la apertura | luego el programa automético. El operador prueba el sistema
SEGURIDAD ha detectado un error en los circuitos internos de la | de seguridad; si el problema persiste sustituir la centralita
centralita LOGIC4VR. LOGIC4VR.
] La puerta se abre y permanece abierta por la Seleccionar el programa de trabajo BLOQUEO NOCTURNO y
23 ERROR COMUNICACION ausencia de comunicacion entre los luego el programa automatico. El operador prueba el sistema
INTERNA microcontroladores de la parte principal y de seguridad; si el problema persiste sustituir la centralita
secundaria de la centralita LOGIC4VR. LOGIC4VR.
’ La puerta se abre y permanece abierta debido a un | Seleccionar el programa de trabajo BLOQUEO NOCTURNO y
24 ERROR COMUNICACION error de comunicacion en el intercambio de datos luego el programa automatico. El operador prueba el sistema
LOGIC4VR - NSVR5 entre el programador digital NSVRS5 y la centralita de seguridad; si el problema persiste sustituir la centralita
LOGIC4VR. LOGIC4VR o el programador digital NSVR5.
Examinar el cableado del electrobloqueo.
La puerta se abre y permanece abierta. Seleccionar el programa de trabajo BLOQUEO NOCTURNO y
25 FALLO ELECTROBLOQUEOQO | La prueba del sistema de seguridad ha detectado luego el programa automatico. El operador prueba el sistema
un error en el electrobloqueo. de seguridad; si el problema persiste tal vez sea necesario
sustituir el electrobloqueo EB120VR o la centralita LOGIC4VR.
L - b blestaldebid Seleccionar el programa de trabajo BLOQUEO NOCTURNO y
a puerta se abre y permanece abierta debido a un | |yeqgo el programa automatico. El operador prueba el sistema
26 FAéLELC(:)U%IgEEJIgO problema detectado en el circuito secundario de la | de seguridad; si el problema persiste sustituir la centralita
centralita. LOGIC4VR.
Comprobar el deslizamiento del cerramiento, si es necesario
La puerta permanece abierta porque ¢l tiempo incrementar la velocidad de apertura de la puerta.
FALLO TIEMPO DE ; . .| Restablecer el funcionamiento seleccionando el programa de
27 APERTURA EN BATERIA detectado para abrir el 80% del recorrido en bateria trabajo BLOQUEO NOCTURNO y luego el programa
es superior a 5 segundos. automatico. El operador prueba el sistema de seguridad y
vuelve al funcionamiento normal si el problema esta resuelto.

MENSAJE QUE APARECE AUTOMATICAMENTE EN PANTALLA EN CASO DE ERROR EN EL SISTEMA DE SEGURIDAD EN LA APERTURA

MENSAJE EN LA PANTALLA

SIGNIFICADO

RESOLUCION DEL PROBLEMA

ERROR EN EL
SISTEMA DE SEGURIDAD

La puerta se abre y permanece abierta.
Se ha detectado un error en el sistema de
seguridad en la apertura.

Entrar en la memoria de eventos del programador digital
NSVR5 para comprobar qué tipo de error se ha detectado y
seguir lo descrito para solucionar el problema.
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23) MANTENIMIENTO

Para entrar escribir la contrasefia técnica de 10 caracteres (para ampliar la informacién consulte el apartado "Gestionar contrasefia").

SERLICIO

% PARCIAL

Solo se accede a esta seccion para poner a cero los errores presentes en la memoria de eventos y para poner a cero el contador parcial de
los ciclos de apertura/ cierre realizados por la puerta.

El reinicio de la memoria de eventos y del contador parcial deben correr a cargo de personal especializado solo con motivo de los
mantenimientos periodicos, tras haber efectuado todas las comprobaciones relativas al funcionamiento de la instalacion.

En esta seccion los botones tienen la siguiente finalidad:

Elbotdn v s permite avanzar en la seleccion del tipo de reinicio.

El botdn A F2 permite volver al reinicio anterior.

El botdn F1 (OK) permite confirmar la operacion de puesta a cero de los datos relativos al tipo de reinicio seleccionado.

El botéon F3 se usa para pasar de la seccion MANTENIMIENTO de la parte principal 1 a la seccion MANTENIMIENTO de la parte
secundaria 2 de la centralita LOGIC4VR.

Cada pulsacion del botdn F3 permite pasarde 1 a2y viceversa.

Enla parte superior derecha de la pantalla se visualiza el numero 10 2.

El reinicio del contador parcial solo se aplica si se ejecuta desde la parte principal 1.

24) MODULO “UR24”

EImédulo UR24 es unatarjeta de interfaz opcional, realizada para gestionar las funciones descritas a continuacion.
Dispone de salida de relé con contacto limpio (bornes 1-2) que puede ser de tipo N.A. 0 N.C (segun la posicion del jumper J1) y de una salida
general "-"de tipo OPEN COLLECTOR.

24.1) Moédulo UR24 en el conector OUT1 de la centralita LOGIC4VR

a) CORTINADEAIRE - 1 2
FUNCION F25 = OFF en el programador digital NSVR5 NC
Utilice el contacto limpio presente en los bornes 1y 2 del moédulo UR24 para _
controlar un chorro de aire, dispositivo que genera un flujo de aire frio o caliente O O O J1 @u
para separar la temperatura externa de la interna. Contacto N.C. entre
La salida se activa cuando la puerta esta en movimiento o abierta, mientras que NC los bornes 1 y 2.
se desactiva conla puerta cerrada. NA
b) GONG DE SENALIZACION CRUCE PUERTA NA
FUNCION F25=0N
Para la descripcion detallada del funcionamiento GONG consulte el apartado J1 E@
"FUNCION GONG® X Contacto N.A. entre

los bornes 1y 2.

UR24

24.2) Médulo UR24 en el conector OUT2 de la centralita LOGIC4VR

a) SENAL,DEL FUNCIONAMIENTO DE LAPUERTAAUTOMATICA (ESTADO PUERTA)
FUNCION F26 = OFF en el programador digital NSVR5
Utilice el contacto limpio presente en los bornes 1y 2 del médulo UR24 para activar un testigo de senalizacion del estado de la puerta:

MOVIMIENTO ENAPERTURA =PARPADEOLENTO

PUERTAABIERTA =ENCENDIDAFIJA
MOVIMIENTO EN CIERRE =PARPADEO RAPIDO
PUERTACERRADA =APAGADA

b) SENAL DE ALARMA

FUNCION F26 =ON
El contacto de salida del médulo UR24 se activa durante dos segundos si en el programa de trabajo BLOQUEO NOCTURNO se activan
las entradas RADAR INTERNO o SENSOR DE SEGURIDAD EN CIERRE cuando la puerta esta cerrada.
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25) FUNCION GONG

La funcion GONG es un aviso de entrada en un ambiente producido por la activacién del sensor de seguridad en el cierre (se entiende el
sensor conectado alborne E.C.1, o al borne E.C.2 durante el cruce de la puerta automatica).

Para habilitar el funcionamiento del GONG, ajustar la funcion F25 = ON en el programador digital NSVR5 e insertar el médulo UR24 en el
conector J7 (OUT1) de la centralita LOGIC4VR.

ESQUEMA FUNCION GONG

| N

W TEZS‘T(O) nz({) og;) zo;/y) tock |2||1||‘II ouTt OUT2 F 230V N @
“V UR24!
(O] [CXONOX®; J1=NA o O O
I 7 0UT 3 J6 M1
[3
CENTRALITA LOGIC4VR @ .
14
F25 en programador NSVR5 P19 en programador NSVR5

. Tiempo de espera entre 2 gong consecutivos de NT!
N ON | FUNCION GONG ACTIVADA sefalizacion cruce puerta

00% = GONG desactivado;

FUNCION GONG 01%=inmediato

DESACTIVADA de 02%a100% = de 1 segundo a4 minutos.

OF

-

C13

Para activar la funcion GONG, efectie las siguientes operaciones:

a)
b)
c)

d)

e)

f)

Utilice el médulo UR24 (véase apart. 24) y introdizcalo en el conector J5-OUT 1 de la centralita LOGIC4VR.

Seleccione el contacto N.A. entre los bornes 1-2 del mdédulo UR24 con el jumper J1.

Conecte el timbre de aviso de entradas (GONG), cortando la alimentacion y pasando por el contacto limpio a los bornes 1-2 del médulo
UR24. El esquema anterior ilustra la conexién eléctrica en caso de que se utilice un timbre a 24 Vcc; cortando la alimentacion
directamente en los bornes 23-24 de la centralita LOGIC4VR.

Para activar el GONG, utilice el programador digital NSVR5 y configure la funcién F25 ON;

ahora cada vez que se ocupen los sensores de seguridad durante el cierre se activa el timbre del GONG durante 2 segundos.

Para modificar el tiempo de espera desde cuando se activa la alarma del GONG hasta que se reactiva de nuevo, ocupando los sensores
de seguridad en el cierre, actuar en el parametro P19 en el programador digital NSVR5.

Este tiempo de espera sirve para evitar que el timbre se active continuamente en caso de que pase un elevado flujo de personas.

Este tiempo se pone a cero en caso de cierre completo de la puerta.

Latabla siguiente suministra algunas indicaciones de tiempos de espera en base al valor configurado de P19.

P19 = Tiempo de espera entre 2 gong consecutivos de seializacion cruce puerta
P19 a 00% GONG DESACTIVADO

P19 a 01% (predeterminado) Activaciéon inmediata en cada paso
P19 a 02% Intervalo de 1 segundo

P19 a 05% Intervalo de 5 segundos

P19 a 10% Intervalo de 15 segundos

P19 a 15% Intervalo de 30 segundos

P19 a 20% Intervalo de 45 segundos

P19 a 25% Intervalo de 60 segundos

P19 a 50% Intervalo de 120 segundos

P19 a 100% Intervalo de 255 segundos

Ahora el funcionamiento del GONG esta activado definitivamente.

Atravesando la puerta automatica y ocupando los sensores de seguridad durante el cierre, se obtiene la sefializacién sonora del GONG
durante 2 segundos, luego se inhibira el GONG durante el tiempo de espera configurado anteriormente con P19.

Transcurrido el tiempo de espera, el GONG se activara de nuevo durante otros 2 segundos si se cruza la puerta ocupando de nuevo los
sensores de seguridad durante el cierre.
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26) SIGNIFICADO DE LAS SENALES ACUSTICAS DEL BUZZER

A bordo de la centralita LOGIC4VR del operador hay un buzzer que emite sefiales acusticas, a las que corresponde un significado

dependiendo del nUmero de pitidos emitidos y de la duracion del sonido.

SENAL ACUSTICA (PITIDO)

SIGNIFICADO

5 PITIDOS breves y rapidos

Operador sin configuracion en el momento de la alimentacion.

4 PITIDOS breves

Advertencia de inicio de la fase inicial del ciclo de configuracion.

Sonido prolongado (3 segundos)

Senalizacion de final configuracion inicial.

Sonido prolongado e intermitente (durante el movimiento)

Se supera el limite de potencia que el operador esta en
disposicién de suministrar al motor durante el movimiento de la
hoja. Esta sefial se activa si la funcion F22 = OFF.

Para desactivar esta sefializacion ajustar F22 = ON.

1 PITIDOS Después de haber alimentado el operador (ya puesto en
funcionamiento anteriormente).
1 PITIDOS Fin prueba del sistema de seguridad.

1 PITIDO (antes de la apertura)

La prueba en el sensor de seguridad en apertura ha fallado.

2 PITIDOS (con la puerta abierta)

La prueba en el sensor de seguridad en cierre ha fallado.

1 PITIDO prolongado (1”)

Detecciéon de averia interna al sistema.

Serie de pitidos intermitentes con la puerta abierta

Se ha detectado un error en el sistema de seguridad en la

27) PROGRAMMA DE MANTENIMIENTO

Para poder garantizar en el tiempo el funcionamiento seguro de la puerta automatica, se aconseja efectuar las intervenciones de

mantenimiento una vez cada 6 meses.

El instalador puede ajustar el nimero de ciclos de apertura/cierre tras los cuales aparecera el mensaje "MANTENIMIENTO
PROGRAMADOQ" en la pantalla del programador NSVR5 (parametro P33).

[ jAtencion!

Antes de cualquier intervencion en la automatizacion, cortar la alimentacion principal y luego desenchufar el conector de

la bateria.

- Compruebe que todos los tornillos estén bien apretados.
- Compruebe latensién de la correa.

- Limpie el riel de deslizamiento de los carros y la guia de deslizamiento a tierra.
- Compruebe que los carros y hojas estan bien alineados y compruebe el correcto posicionamiento del tope final de la puerta.
- Compruebe que el electrobloqueo, si esta presente, esté bien fijado y que el desbloqueo mecanico funcione correctamente.

- Examine las conexiones y los cableados eléctricos

- Compruebe la estabilidad de las hojas y compruebe que el movimiento sea fluido y sin fricciones en todo el recorrido.
- Compruebe que la velocidad de movimiento, las fuerzas en juego y los dispositivos de seguridad instalados sean eficientes.
- Limpie los sensores y compruebe que la activacion de los sensores de presencia funcione perfectamente.

Antes de realimentar, conectar la bateria.

Al finalizar el mantenimiento, ponga a cero el contador de maniobras parciales y la memoria de eventos (véase el apartado 23

"MANTENIMIENTQO").
€~ Atencién!

Cualquier componente que esté dafiado o gastado debe sustituirse.

Utilice sdlo recambios originales. Para ello consulte el catalogo Aprimatic.
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ELIMINACION CORRECTADEL PRODUCTO (residuos eléctricos y electrénicos)

(Aplicable a paises de la UE y aquellos con sistemas de recoleccion diferenciada)

Una vez finalizado el ciclo de vida del producto, asegurese de su correcto desecho, diferenciandolo de
otros residuos comunes y depositandolo en un punto limpio.

De este modo se evitan los posibles efectos negativos que una manipulacién incorrecta de los residuos
podria provocar en las personas y el medio ambiente.

Puede descargar la DECLARACION DE CONFORMIDAD DE CASI MAQUINAS en:

https://www.aprimatic.es/documentacion/documentaciontecnica/declaracion-de-conformidad

Tras la instalaciéon del operador Aprimatic, el instalador debera realizar el analisis de riesgos e instalar todos los dispositivos
de seguridad necesarios para hacer una puerta segura y fiable.

No esta permitida la puesta en marcha de la puerta automatica de trafico peatonal hasta que el instalador no verifique
mediante la correspondiente evaluacién de riesgos realizada in situ, que, tanto el modelo de puerta como los elementos
integrados en la misma son los necesarios y suficientes para garantizar la seguridad de la maquina en funcién del lugar fisico
en el que estainstalada.

APRIMATIC DOORS, S.L. — POL. INBISAALCALA Il C/JUAN HUARTE DE SAN JUAN, 7 NAVE H-1.
28806 ALCALA DE HENARES (MADRID)

51



www.aprimatic.es




