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MANUAL TECNICO DE INSTALACION

VERJAS AUTOMATICAS

/ATENCION!
Antes de efectuar la instalacion, lea atentamente el presente manual, que

forma parte integrante de este embalaje.
El constructor no asumira responsabilidad alguna en caso de
inobservancia de las normas vigentes en el pais donde se lleva a cabo la

instalacion.

CG La marca CE es conforme con la directiva europea RETE 205CE + D. Lgs. 265 del 0R/05/2001
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1. INFORMACION GENERAL

La central con autocaprendizaje SMARTY PLUS Pha sido ideada para automatizaciones de tipo seccional, barera vial o
basculante. con 1 motor de 24 Ve, con o s finales de camem electricos v con o sin encoder. Estalotada de un

innovador procedimiento de autoaprendizaje, que permite una rdpida insalacion, y de tres trimmers para |a
regulacion fina de los parametros principales: fuerza (o velocidad), tiempo de pausa, sensibilidad dl control de

obsticulos del mator.

2. CARACTERISTICAS PRINCIPALES

¥ Mando y control de puerias seccionales, basculantes y lmmeras viales de comientz continua (24 Veo)

x Gestion del encoder yio de bos finales de camera de apertura y cieme

x \elocidad regulable mediante timmer FOR, def 50% al 1005

¥ Tiempo de pausa regulable de 0 a 80 segundos mediante timmer

x Tiempo de activacion del control de obstaculos regulable de 0,1 a 3,0 segundos mediante timmer

x Softstart durante |3 fase de cieme (amangue lento del motor)

¥ Modo de funcionamiento: automatico, paso a paso, paso a paso con cieme automatico y hombre presente
seleccionables mediante OIP

x Luz de cortesia de 24 Vea, 20 W max.

¥ Luz de cortesia activable mediante control remoto

x Cargador de baterias de 24 V incorporado

x Entrada de PARADA

x Receptor raling code a 433 MHz incorporado, 180 codigos memorzables

x Luz intermitente d= 120 24 Voo (seleccionable mediante puenie)

¥ Logica con intermitencia fija o seleccionable mediante DIP

¥ Prueba de los disposiivos de seguridsd, actvabls mediante DIP

® Microprocesador provisto de una memoria flash reprogramable en el interar, mediante interiz senal

x Pmcedimienio de aprendizaje simplificado y profesional

x Confarme a las Direciivas Europeas de referencia: RETTE 88 05/CE

3. CARACTERISTICAS TECNICAS

Alimentacion con transformador 230 Vea
Alimentacion de la centrat 20 Vea

Salida del motor 24 Vec 100 W max.
Comiente de amangue max. el motor: B amperios
Almentacion de los accesorios: 12 Vec - 400 mA
Temperatura ambiente de funcicnamisnto: -2 *Ci+ 55 "C

4. CONEXION Y PUESTA EN SERVICIO DE LA CENTRAL

aj Antes de efectuar la  instalacion de la central SMARTY PLUS P lea bas “Advertencias de seguridad para la
instalacion y el wso”,

b Instale en la red de alimentacion un intemuptor magnetotérmico diferencial de § A (IC=30 mA), tal omo lo preven
las normas de referencia vigentes 1C=comente diferencial ).

) Conects los accesonos externos.,

d) JATENCION!: conecte los eventuales microinterruptores; en caso contrario, no puentee las entradas FC1
y FC1 en |a caja de bomes Conecte & encoder, si esta presente, en el modo siguiente: posiwo af boms B (+V),

negative al bome 4 [-BAT], sefial al bome 7 (E1).
=3 jATENCIﬂN! Fara definir los tiempos de maniobra en caso de ausencia de finales de camera eléciricos ¥

paradas mecanicas (iope), proceda en el modo siguisnts:
Pulse el boton 1 del contml remoto o el botdn PAISET para interrumpir la maniobra en el punto deseado.

i) Verifique la comecta conexion v funcionamiento de todos los accesonios conectados en |a caja de baves.
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4.1

ESQUEMA GENERAL DE CONEXIONES Y REGULACIONES
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{100%). Mantenga esta regulacion, que permite completar & procedimiento incluso en condiciones de instalacion
{bisagras deterioradas o no lubricadas, presencia de puntos de mayor esfuerzo, etc.). Posteriormente , 5i asilo gessa, reduzea &l
valor de lafumzaparauhﬁenerunmmmmtn:ﬁelaauhrﬂhmmnmﬁbﬂmymnmrﬁmmdeanpupe Una vez regulada la

fuerza, es indispensable repetir el procedimiento de aprendizaje.
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42 PROCEDIMIENTO DE APREMDIZAJE SIMPLIFICADO

1. Determine las regulaciones iniciales a configurar.

2. Programe los controles remotos (si estan presentes) segln la siguiente seuencia;
a} Pulse P2RADIO durante dos segundos: se enciende &l led rojo comespondiente.

b} Realice una transmision con cada control remoto, utilizando la tecla (canal) elegida.

c) Pulse P2/RADIO para salir de la programacion.

ARRANGQUE APRENDIZAJE:
m Cologue la El RESET:
puerta en pulse el botén
posicion ” P1/SET durante i s
intermedia T8 i : durante 1 s
n i A
. I
| Bl diedo amarilio 52 enclends con luz fja ]

L

q REGULACIOMES INICIALES DE LA CENTRAL
(sonmutadores Dip)

1
I
1
| OIF [Descripcion | ESTADO Funcionarmienta i A
ik DiP 1E|'r La central realiza una breve
4 LAMP IOFF Luz fija | apertura lenta
.. I 5i el motor gira en sentido
o Luz intermitente i gontrario, invierta los cahles
g :
OFF OFF Hombre Presente 1 procedimients s partir de la
3 2 [ON GFF | Aulomiiics |_ | funcién de RESET
[OFF ON Faso a qﬁ e . X .
AUTG 5TEF A 1
oM OM uhh:iu paso a paso con cieme |E| Realiza el cierre lento hasta 'IIJ
T TPTST FF Test ge los GisposTTvos de segunidad fine co caes secineg.
inhabilitada
oM Test de los dispositives de seguridad
fitad [
e Realiza la apertura hasta el final
2] TRIMMER de carrera
: Sensibilidad a los
Fuerza/Velocidad ‘I'Iunprp:t]riﬂda obstaculos (OBS)
1]
/ﬂ l_/'ﬁ\ /'\ [HHII;- una pausa de 1 s
A | SR | SR il
Reg. de 50 a 100% Reg.deDaBls Eﬁmﬂdﬂ:ai?zﬂﬂ :&:;L:I el l.‘-lmﬂl'll.'.itl el
. nal de carrera eléctrico,
Apagado del led amarillo
'r-Ei es necesario, regule los trimmers, 1\1
JATENCIGNI
Una variacién del trimmer "FOR" {velocidad) -
requiere la repeticion del procedimiento de aprendizaje apartir I '
de la funcién de RESET (varia &l tiempo de maniobra), Las h : Fin de! procedimiento
deceleraciones se definen automaticamente en el Glitimo 10% de | de aprendizaje
la maniobra,

En presencia sélo de encader, concluya las maniobras pulsando

& botan P1/SET, presente en la tarjeta. o a través dd canal 1 de
un contral remoto memorizado, antes de la activacion del control

.\‘-de obstaculos, -/,I
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4.3 PROCEDIMIENTO DE APRENDIZAJE PROFESIOMAL
Mediante el procedimiento de aprendizaje profesional, el instalador puede determinar el instante de

comienzo de la deceleracion.
El instante de comienzo de la deceleracion se puede diferenciar en las fases de apertura y cieme. luego de

conectar el motar, los finales de carrera (5i estan presentes), el encoder (si esta presente) v losdispositivos
de segurdad, ¥ de haber realizado los ajustes iniciales, programe los controles remotos que desea utilizar

(Parr. 5,1.1).

Cologue la El diodo
puerta en ‘ Iml'iln
posicidn
intermedia

LI central realiza una breve R

apertura lenta.
mﬁﬁmm lento. Si el motor gira en sentido
En ausencia de final de carrera eléctrico yde tope ::In:;:::r mru!mrta: m;:::lu '-[ - H;.“:dﬂln \‘
mecdnico, consulte |a nota de la Pag. 3, punto &), —F—MW partir de |a ik -

funcicn de RESET
A

INTERVENCION MANUAL PARA VARIAR LAS FUNCIONES

Sl es necesario, mgulu los trimmers

ATENCION: a :.&:Ia variacion del trimmer *“FOR", es
indispenaable repetir el aprendizaje a partir de la
funcion de RESET.

En presencia sdlo de encoder, concluya las
maniobras pulsando el botan P1/SET, preaente en la
tarjeta, o a través del canal 1 de un control remoto
memarizado, antes de |la activacién del control de

obstaculos.
Lo Y,
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62 FUNCIONAMIENTO DE LOS DISPOSITIVOS DE SEGURIDAD

521 Fotocélula (entrada PHO)

Cuando esta activa, |a fotocélula provoca:

- duranta [a fase de ciams, la inversion inmediata del movimisnto

- durante la fase de aperiura, no fiene ningun efecto;

- con el acceso cerrado, no tiene efecto sobre los mandos de apertura;
- con el acceso abierto, inhibe los mandos de cierre.

5.2.2 Auvutoctest de los dispositivos de seguridad

La central dispone de la funcion de autotest de los dispositivos de sguridad conectados a la entrada "PHO",
gue consiste en apagar el transmisor y verificar [a conmutacion del contacio del receptor comespondente
antes de la ejecucion de cada maniobra. Para activar la funcion de autotest, realice las siguientes
operaciones:

- ponga en ON < DIP 1;

- conecte el polo positivo de la alimentacion de los fransmisores de |a fotocelula al bome ("+TX ).

Si no desea habilitar la funcion de autotest de los dispesitivos de seguridad:

- ponga en OFF =l DIF 1.
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53 ENCODER

La cenfral puede funcionar con encoders de efecto Hall o con encoders opficos.

Conecte el encoder (si esta presente) en el modo siguiente: positive al bome 8 (+V), negativo al bo me 4 |-
BAT), senal al borne 7 (E1).

Curante el aprendizaje, la central controla la pre=ncia de los finales de carrera y del encoder, y s2 prepara
para funcionar

_ por tiempo, en ausencia de los finales de carrera y del encoder, deteniendose en los topes mecanios (el
control de obstaculos realiza la inversion de movimiento, excepto en lesultimos 30 cm de maniobra);

_ por tiempo. en presencia solo de los finales de carrera (el control de obstaculos realiza siemprela
inversion);

_ contando los impulsos del encoder en presencia solo del encoder (el control de obstaculos realizala
inversion de movimiento excepto en los ultimos 3 em de manicbra);

_ en presencia de encoder y finales de camera, contando los impulsos del encoder v reiniciando la wenta
cuando se activa el final de camera. El control de obstaculos realiza siempre la inversion. &n esta
configuracion se obtienen las mejores prestaciones de la funcion de deteccion del obstaculo, en obsevancia
de la Homativa EM 12453 (curva de impacto).

54 TRIMMER "FOR"- FUERZANELOCIDAD DE LOS MOTORES

Con el trimmer "FOR" se regula la tension con laque se alimenta el motor durante la maniobra y, en

consecuencia, su velocidad. Si el timmer esta: en posicion "MIN®, la velocidad es aproximadamente & 50%

de la velocidad maxima; en posicion intermedia, la velocidad es aproximadamente el 75% de la veloadad

maxima .

ATEMCION: Una variacion del trimmer "FOR™ requiere |a repeticion del procedimients de aprendizaje, ya que varian los
EJEMPLO EJEMPLO EJEMPLD

tiempos de manicbra y, en consecuencia, los instantes en que comienza la deceleracion.

Wik My ] LN L bl
Fuerzaivelocidad 50%

Fuerzaivelocidad T5% Fuerza/velocidad 100%

55 TRIMMER "PAU-TIEMPO DE PAUSA

Con el trimmer "PAL" se configura el tiempo de pausa de la central, si esta habilitado el ciere aubmatico
con &l DIF 3, El tiempo de pausa se puede configurar ente 3 y 60 segundos; para aumentarlo, gire el
timmer en sentido dextrogiro.

EJEMPLO EJEMPLO EJEMPLO
n:n{-‘-‘f” )nu: miy § " HI@N
Tiempo de pausa de Tiempo de pausa de Tiempo de pausa de
aproximadamente | segundo aproximadamente 30 segundos | aproximadamente 80 segundos

58 TRIMMER "OBS"- SENSIBILIDAD A LOS OBSTACULOS

Con el trimmer "0OBS” se regula el retraso de activacion con respecto a la deteccion del obstaculo yla fuerza
de confrasie que se opone a la automatizacion. Tanto el tiempo de activacion como |la fuerza de
contraste aume ntan girando el trimmer en sentido dextrogira. El retraso de activacion del OBS es
regulable de 0,1 a 3 segundos.

Esta funcion es util para superar eventuales puntos crificos de la automatizacion, en los cuales, po F L
breve periodo, se produce una mayor absorcion de cormiente por parte del motor.

EJEMPLD EJEMPLDO /_.\ EJEMPLD /\
r|u@m mn{ ﬁ. }rnx rﬂ'uru.u
Tiempo de activacian 0,1 Tiempo de activacian 1.5 Tiempo de activacion 3 segundos
segundos segundos
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En presencia de finales de carrera eléctricos la deteccion del obstaculo provoca siempre la inversion del
movimiento en la fase de cieme y la inversion durante 2 segundos en la fase de apertura.
En presencia solo del encoder, la deteccion del obstaculo provoca siempre la inversion del movimiento en

la fase de cieme y la imversion durante 2 segundos en la fase de apertura, excepto en los dliimos 3 cm de
maniobra.

En ausencia de finales de carrera eléctricos y del encoder, la deteccion del obstaculo provoca:
- en la fase de cierre, la inversion del movimiento, excepto en los ultimes énco segundos de maniobra,

cuando realiza la parada;
- en la fase de aperiura, la inversion del movimiento durante 2 segundos, excepto en los Ulinsegoimos de

maniobracuando realiza la parada.
57 Modos de funcionamiento

5.7.1 Modo con cierre automatico temporizado

Fonga el conmutader DIP 3 en posicion OM v el esnmutader DIP 2 en posicion OFF.

Con este modo de funcionamienta. si se da una orden via radio o a traves de la enfrada “STR", la central:
- emite um destello previo fijo de un segundo;

- acciona &l motor a la velocidad configurada mediante el timmer FOR;

- la apertura termina debido a la activacion del final de carera, a la deteccion de un cbstaculo o a I
vencimiento del iempo de maniobra; si durante la aperiura se envian ulteriores mandos, e stos no tienen
ningln efecto;

- con la automatizacion detenida y en parada automatica, con cada mando la cuenta de la parada reinic  ia
desde cero.

Una vez transcumdo &l tiempo de pausa, se produce la maniobra de cierre; la central:

- emite un destello previo fijo de un segundo;

- acciona el motor durante un segundo a velocidad reducida (softstart) y, a confinuacicn, a la veloci dad
configurada mediante el timmer FOR;

- 5i durante el ciemme se envia un mando, |a central realiza la reapertura completa;

- gl cierre termina debido a la activacion del final de carrera, a la deteccion del obstaculo coahiemto del tiempo
de m.:inil::rl:lra-

ATENCION: manteniendo cerrado el contacto de apertura (barne "STR™), por ejempla, con un relé
temporizado, la central efect Oala apertura y la automatizacion permanece abierta, con ciermre
automatice inhabilitado hasta que el contacto no se abre nuevamente (Funcién Empresarial).

£.7.2 Modo paso a paso, sin cierre automatico

Fonga el conmutader DIP 3 en posicion OFF v el conmutador DIP 2 en posicion ON.
La secusncia del paso a paso a los mandos es |a siguiente: ABREFARADA-CIERRA-PARADA.
Las manicbras de apertura y cierre se realizan segun la modalidad indicada en el parrafo anterior.

§.7.3 Modo paso a paso con cierre automatico

Ponga el conmutador DIP 3 en posicion OM y el conmutador DIP 2 en posicion OM.

La logica del modo paso a paso es: APERTURA/PARADA/CIERRE/PARADAL

Una ver terminada la manicbra de apertura y vencido el tiempo de pausa configurado con el trimmer PAU, la
central realiza el cierre automatico.

Si con la automatizacion cerrada se envia un mando radio o a fraves de la entrada "STR o con el bot  an
START presente en la tarjeta, la central:

- emite un destello previo fijo de un segundo;

- acciona el motor a la velocidad configrada mediante timmer FOR;

- la apertura termina debido a la activacion del final de carrera, a la deteccion de un cbstaculo, al
vencimiento del iempo de maniobra o mediants un mando radio o manual. En este Gltimo casao, la central
desactiva el cierre automatico; para retomar |la maniobra sera necesario enviar un nuevo mandao.

Si la automatizacion esta completamente abierta, una vez vencido el iempo de pausa, se produce laaniobra
de cierre. La central:

- emite um desiello previo fijo de un segundo;

- acciona el motor durante un segundo a velocidad reducida v luego a la velocidad configurada mediante & |
trimmier FOR;

- &l cierre termina debido a la activacion del final de carmrera, a la deteccion del cbstaculo noinkento del tempo
de manicbra.
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8574 Modo “hombre presente”

Ponga el conmutader DIP 3 en posicion OFF y eleonmutador DIP 2 en posicion OFF.

Mantenga apretado &l boton START presente en la tarjeta; ka central realiza la apertura hasta alcanar el final de camera
de apertura o hasta iberar el boton.

Mantenga apretado &l boton P2/RAD presente en la tarjeta; la central realiza el cierre hasta alcanza r el final de camrera
de cieme o hasta liberar &l boton.

El mando radio no tiene ningln efecto. Cuando |a central se encuentra en este modo de funcio namiento, no es posible
acceder a la programacion de los codigos de radio.

§8 LUZINTERMITENTE

La central posee dos bomes de salida (LAMP + y-) para el mando de una luz intermitente de baja tension (12 o 24 Vec).
La tension puede ser seleccionada medianteel puente siuado sobre |a caja de bomes de ka luz intermitente.

La luz intermitente permanece encendida durante 1 segundo antes de la ejecucion de cada manicbra de  aperturay 1
segundo antes de cada maniobra de cieme.

Si el DIP 4 esta en posicion OFF, | a alimentacion suminisirada a ka luz intermitente s continua. Por lo tanto, es necesario
conectar a los bomes una luz intermitente con crcwite osclante incorporade ¥ de bajo consumao.

Si el DIP4 esta en posicion OM, |a alimentacion suminisirada a ka ke intermitente es intermitente. Por lo tanto, es posible
conectar una lampara normal, sin circuito oscilante (GINGER 12 o 24 Ve, Max. 10 W).

5.6 DECELERACION

La funcion de deceleracion permite a la puerta ejercer una fuerza reducida antes del cieme (final de camera). La

velocidad reducida es aproximadamente un tercio de la velocidad de funcionamiento. Mediante & apren dizaje
profesional s posible configurar a gusto los puntos de comienzo de la deceleracion en la fase de ap  ertura y cierre vy,

eveniualmente, desactivar la deceleracion.

510 LUZ DE CORTESIA

El contacto suministrado por la central permite controlar lamparas de 24 Vea, Max. 10 W. El mando deencendido de la
luz de cortesia es enviado antes de cada maniobra, y el contacto permanece activo durante aprximadamente 120
segundos desde |3 apertura.

5.11 BATERIA TAMPON

La central esta dotada de un cargador de baterias de 24 Vec; por lo tanto. es necesario utlizar una bateriade 2 V 0. en
su defecto. dos baterias de 12 V en serie.

Una bateria tampon de 24 V 1,2 Ah  permite la realizacién de un maximo de cinco maniobras. La central pu ede
ufilizar baterias de hasta 7 Ah (20-20 maniobras completas).

5.12 PARADA LOGICA (EMTRADA STP)

La activacion de la entrada de PARADA provoca el blogueo de todas las funciones.
FPara reiniciar el ciclo s necesaric desactivar la PARADA y dar una nueva orden.

6. LEDS INDICADORES

Led amarilla SET:

- parpadea durante el encendida durante § segundas, para indicar gue es posible pasar al modo de apredizae
simplificado o profesional;

- permanece encendido con luz fija durante |la ejecucion del aprendizaje simplificad o profesional;

- permanece apagado durante el funcionamiento normal de la central.

Led rojo RAD:

- emite un breve destello al recibar un codigo de radio de |a linea de 433 MHz Multipass;

- permanece encendido con luz fija durante la memorizacion de s codigos de radio;

- parpadea rapidamente al encenderse la central, si la memoria de los codigos de radio esta averiada;

- parpadea rapidamente durante la cancelacion de los codigos de radio;

- parpadea mas rapidamente si se intenta ntroducr nuevos caigos de radio cuando la memoria esta llena;

- permanece apagado durante &l funcionamiento normal de la central, en espera de recibir ardenes vizadio.

Led rojo de estado ST

- permanece encendido cuando ka puerta esta cerrada;

- parpadea rapidamente cuando |a central esta boqueada (por ejemplo, en caso de prusba emonea de los dispositivos
de seguridad);

- parpadea cuande la central esta abierta, en fase de aperiura o en fase de cieme.



ADVERTENCIAS SEGURIDAD PARA LA INSTALACION Y EL USO

Las presentes advertencias constituyen una parte integrante y esencial del producto y deben ser remitidas al usuario.
Léalas atentamente, ya que brindan importantes indicaciones relativas a la instalacion, uso y mantenimiento. Es
necesario conservar el presente documento y entregarlo a los nuevos usuarios del equipo. La errénea instalacién o el
uso inadecuado del producto puede representar una fuente de grave peligro.

INSTRUCCIONES PARA LA INSTALACION

x Lainstalacion debe ser efectuada por personal profesionalmente competente y respetando la legislacion local,
estatal, nacional y europea vigente.

x  Antes de iniciar la instalacion, verifique la integridad del producto.

x Lainstalacion, las conexiones eléctricas y las regulaciones deben ser efectuadas en forma perfecta.

x Los materiales de embalaje (caja, plastico, poliestireno, etc.) no deben ser dispersados en el ambiente ni dejados al
alcance de los nifos, ya que constituyen una potencial fuente de peligro.

x  No instale el producto en ambientes donde existe peligro de explosion o interferencia provocada por campos
electromagnéticos. La presencia de gas o humos inflamables representa un grave peligro para la segudad.

x  Enlared de alimentacién, instale un dispositivo de proteccion para sobretensiones y un interruptor /seccionador y/o
diferencial adecuados para el producto, en conformidad con las normas vigentes.

x  El fabricante queda eximido de toda responsabilidad en caso de instalacién de dispositivos y/o componentes
incompatibles con la integridad del producto, su seguridad yfuncionamiento.

x  Para la reparacion o sustitucién de las partes, se deben utilizar exclusivamente repuestos originals.

x  Elinstalador debe ofrecer toda la informacién correspondiente al funcionamiento, mantenimiento y utilizacion de
cada uno de los componentes y del sistema en su conjunto, segun lo establecido por DIRECTIVA MAQUINAS
(véanse las normas EN 12635, EN 12453 y EN 12445).

MANTENIMIENTO

x  Para garantizar la eficiencia del producto, es indispensable que el personal profesionalmente competente lleve a
cabo el mantenimiento en los tiempos establecidos por el instalador, por el productor y por la legikcion vigente.

x Las operaciones de instalacion, mantenimiento, reparacion y limpieza deben ser documentadas. Dicha
documentacion debe ser conservada por el usuario y encontrarse a disposicion del personal competente
responsable del control.

ADVERTENCIAS PARA EL USUARIO

x  Lea atentamente las instrucciones y la documentacién adjunta.

x  El producto debe ser destinado al uso para el que ha sido especificamente concebido. Cualquier otro
uso debe considerarse como inapropiado y, en consecuencia, peligroso. Asimismo, la informacién
contenida en el presente documento y en la documentacién adjunta puede ser modificada sin previo
aviso. De hecho, son suministradas a titulo indicativo para la aplicacion del producto. La sociedad
APRIMATIC queda eximida de cualquier responsabilidad.

x  Mantenga los productos, dispositivos, documentacién y cualquier otro elemento fuera del alcance de los
ninos.

x En caso de mantenimiento, limpieza, averia o mal funcionamiento del producto, interrumpa la
alimentacién y absténgase de efectuar cualquier operacién, excepto aquellas indicadas explicitamente .
Dirijase exclusivamente al personal profesionalmente competente encargado de realizar dicha tarea. La
inobservancia de lo antedicho puede causar situaciones de grave peligro.

LIMITES DE LA GARANTIA

La garantia es de 24 meses a partir de la fecha del documento de venta, y es valida sélo para el primer comprador.
Dicha garantia caduca en caso de: negligencia, error o uso inadecuado del producto, utilizacion de accesorios no
conformes con las especificaciones del fabricante, manipulaciones efectuadas por el cliente o por terceros, causas
naturales (relampagos, aluviones, incendios, etc.), motines, actos vandalicos, modificaciones de las condiciones
ambientales del lugar de instalacion. Tampoco comprende las partes sujetas a desgaste (baterias, acdte, etc.). El envio
a APRIMATIC del producto a reparar se debe realizar con porte pagado. APRIMATIC restituira el producto reparado al
remitente con porte a pagar. En caso contrario, la mercancia seré rechazada. La compra del producto implica la plena
aceptacion de todas las condiciones generales de venta.



