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1. DESCRIPCION

Cuadro de control universal para uso con motores de corriente continua,
Dispone de todas las funciones necesarias para las instalaciones mas
complejas.

Entre estas funciones se encuentra el arranque y paro suave, que facilita las
maniobras, consiguiendo una mayor duracion de los componentes de la puerta.
Tambiénposeeun sistema anti-aplastamiento que consiste enunregulador de
fuerzaquesirve como otro elemento de seguridad.Otrafunciéneslaregulacion
de velocidad, muy util para conseguir que la instalacion se adecue a sus
necesidades. Con este cuadro losparosdelapuerta serealizansininercias.

Se puede instalar con baterias para su uso en zonas con problemas de
suministro de energia eléctrica, e incluso paneles solares para lograr la
independencia total de la tension de red.

Dispone de entradas para finales de carrera, posibilidad de insertar receptor
enchufable, salida de pulso para luz de garaje, salida de luz intermitente (la
funcion de intermitencia la hace el cuadro), salida para la electrocerradura,
entradadedispositivosdeseguridad, etc...
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5. CONEXION DE RECEPTOR

Los receptores enchufables y exteriores realizan la funcion: pulsador

ABRIR/ALTER.
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En el detalle se observa como conectar el receptor en casodeutilizarloexterior.

CUADRO
A24C

6. CONEXION DE BATERIAS Y PANELES
SOLARES

BATERIA: Se dispone de una entrada de bateria en la regleta de conexiones
(bornes 3y 4). Estabateria ha de ser de24V,también sepuede poner dosde12V
en serie, ver ejemplo.

La bateria se encuentra en continua carga, y s6loaporta corriente cuando falla la
alimentacion de red.

PANELES SOLARES: Si se quiere que el A24C sea totalmente independiente
delatensiondered,sealimentaraelcuadro con unabateriade24Vodosdel2V
enserie,yparamantener la carga de ésta(s)dospaneles solares de 12V en serie
para conseguir los 24V.

CONEXION DE LAS BATERIAS Y LOS PANELES SOLARES PARA EL CUADRO A24C
1 2 3 4 5 6 7 8
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7.NOTASATENER ENCUENTA

Para tener un perfecto ajuste y buen funcionamiento de la instalaciéon hay que
tener presente los siguientes apartados:

-El cuadro no actia si no detecta el consumo de corriente que necesita el motor.
Paraprobarlo, esimprescindible conectarle unmotor.

-Consumos maximos y minimos para el perfecto funcionamiento del cuadro sin
que se deteriore:

Intensidad minima Intensidad maxima Intensidad maxima
de funcionamiento de funcionamiento de pico
0.3 Amp. 8 Amp. 12 Amp.

-Laseccion del cable minimaaconsejable: 2 mm®ylamenorlongitud posible.

-Las dilataciones y contracciones de la puerta debido a la temperatura ambiente
pueden variar los tiempos demaniobrayajustedefuerza

-Algunos motores de corriente continua no desparasitados (desacoplados),
pueden crear interferencias en los receptores, siendo aconsejable la utilizacion
de receptores exteriores de frecuencia 433.92 MHZ.

8.INSTALACION

1° Para instalar la puerta con buenos resultados, debe estar en perfecto
equilibrio antes de automatizarla, sin agarrotamientos y bien contrapesada. Las
maniobras manuales han de ser suaves y regulares. Para facilitar la instalacion
seguir un riguroso orden con los puntos que vienen a continuacion:

2° Conectar al cuadro los accesorios que se van a utilizar en la automatizacion.
Ver DISPOSITIVOS DE LA REGLETA DE CONEXIONES pag. 5. Es
imprescindiblequeelmotoresté conectado al cuadro, sinolodetectaelA24Cno
funciona.

3° Conectar el cuadro a la tension de red, se iluminara el LED indicador de
STOP, permaneciendo enestaposiciénalaesperadealgunaorden.

4° Regular al maximo el potenciometro de FUERZA (sistema anti-
aplastamiento) y el ajuste fino de fuerza en "NO". Ver regulador de FUERZA pag.
6.

5° Verificar el sentido de giro del motor. Si no gira en el sentido correcto invertir
loscablesde la conexién del motor en laregleta de conexiones.

6° Regular los finales de carrera hasta que la puerta se pare en las posiciones
deseadas.

7° Elegir el modo de funcionamiento que queremos en la puerta con los
interruptores de programacion. Ver INTERRUPTORES de PROGRAMACION
pag. 6.

8° Regular la velocidad de funcionamiento deseada de la puerta con el
potenciémetro VELOCIDAD. Para poder ver la velocidad de funcionamiento no
dejar alminimolos potenciémetros de temporizacion abrir y cerrar. Ver pag. 7.

9° Una vez elegida la velocidad de funcionamiento ajustar los potenciometros
ABRIR, CERRAR Yy PAUSA. Ver potenciometros temporizadores. Ver pag. 7.

10°Grabar en memoria el esfuerzo que necesita la puerta en una maniobra
completa: Con la puerta cerrada presionar GRABAR en los pulsadores de
pruebay ajuste, el LED de STOP empezara a parpadear. A continuacion realizar
una maniobra completa (abrir y cerrar). Una vez hecha la maniobra el LED de
STOP dejara de parpadear, indicando laterminaciéndelagrabaciéon.Verpag.8.

11°Ajustar la fuerza (sistema anti-aplastamiento) con el potenciémetro de
FUERZAYy el interruptor de AJUSTE FINO. Ver REGULADOR de FUERZA pag.
6.

Con estos pasos, el cuadro queda preparado para el perfecto funcionamiento de
lainstalacion.




9. DISPOSITIVOS DE LA REGLETA DE CONEXIONES

1 2 3 4 5 6 7 8

9 10 11 12 13 14 1516 17 18 19 20 21 22 23

-(14-15)-ELECTROCERRADURA: El cuadro
tiene una salida para conectar una
electrocerradura, que se activara un instante antes
de la maniobra de abrir. La tension de la
electrocerradura a usar sera la misma que la
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tension delmotor.

L Ll L

220V. BATERIA \_ 24Vcc MOTOR

-(1-2)-220V.: Entradadealimentacién al cuadro de 220Vca.

-(3-4)-BATERIA: Entrada de alimentacién al cuadro por bateria (con posibilidad
de paneles solares). Ver en pag. 4 CONEXIONES DE BATERIA Y PANELES
SOLARES.

-(5-6)-SALIDA DE 24Vcc.: Salida para alimentar cualquier dispositivo de 24Vcc
comoporejemplounreceptor de superficie.

-(7-8)-MOTOR: Salida al motor. Dependiendo de la conexién de los cables, el
motor girara enunouotrosentido.

-(9-10-11)-FINALES DE CARRERA: El A24C esta disefiado para el uso
obligatorio de finales de carrera, como medida de seguridad, si los finales de
carrera fallan, el cuadro parard por sensor de fuerza (sistema anti-
aplastamiento).

-(12-13)-LAMPARA INTERMITENTE: El cuadro tiene una salida para una
lampara cuya funcion es la de avisar que la puerta esta realizando una maniobra.
No necesita dispositivo de intermitencia externo, esta funcion ya la realiza el
cuadro.Latension delalamparadebe serigual alatensién delmotor.

Ll

FCA FCCALUZINTERA CERRADA gi¥Ze ASEG.STOPA CERRAR 4 B8

-(16-17)-LUZ GARAJE: Salida que genera un
pulso al iniciodelamaniobradeabrirparaactivarel
temporizador de la luz delgaraje.

y

-(18-19)-SEGURIDAD: Entrada para dispositivos

de seguridad, funciona con un contacto

normalmente cerrado, si no se utiliza puentear
los bornes de conexion (18-19). Cuando la puerta esta en el estado de PAUSA
(abierta) y un obstaculoactiva la seguridad, la puerta permanece enpausahasta
que desaparece el obstaculo, iniciando la maniobra de CERRAR si el
INTERRUPTOR DE PROGRAMACION N° 6 esta en "SI", o iniciando el tiempo
de PAUSA si esta en "NO". Sila puerta esta realizando la maniobra de CERRAR
yseactivalaseguridad,lapuertarealizaunabrevepausae invierte lamaniobra.

-(19-20)-STOP: Entrada para pulsador de STOP. Se utiliza para paradas de
emergencia. No obstante se puede utilizar para dejar la puerta en cualquier
posicion durante un tiempo indefinido, saliendo de esta situacion del mismo
modo que si estuviera en reposo. El contacto es normalmente cerrado, por lo
cualsinoseutilizahayquepuentearlosbornes19y20.

-(21-22)-CERRAR: Entrada para pulsador de CERRAR. Cuando la puerta esta
en STOP o en PAUSA se inicia la maniobra de CERRAR, en las demas
situaciones no afectaenelfuncionamientodel cuadro.

-(22-23)-ABRIR/ALTER: Entrada para pulsador de ABRIR/ALTER y para
conexién de receptor exterior (ver pag. 3 CONEXION RECEPTOR).
Dependiendo de las posiciones de los interruptores de programaciéon puede
actuar de distintasmaneras, ver INTERRUPTORES DEPROGRAMACION).




10. INTERRUPTORES DE PROGRAMACION
DESCRIPCION

NO |1Cme| sI
NO |[2C0 |SI
NO |3CIB | S| PULSADOR ABRIR/ALTER. ABRE CUANDO LA PUERTA ESTA CERRANDO.

NO |4CIB | S| MANIOBRA PASO A PASO (PULSO: PARA; PULSO: INVIERTE; PULSO: PARA; ETC...).
NO |5CHB | S| LUZ INTERMITENTE AVISA UNOS SEGUNDOS ANTES DEL INICIO DE LA MANIOBRA.
NO |6 Il | S| CUANDO TERMINA DE ACTUAR LA SEGURIDAD INICIA LA MANIOBRA DE CERRAR.

) VER "DISTINTAS FORMAS DE CIERRE".

ATENCION: PARA PROGRAMAR LOS INTERRUPTORES EL CUADRO DEBE DE ESTAR EN LA SITUACION DE
STOP/REPOSO (LED DE STOP ILUMINADO).

DISTINTAS FORMAS DE CIERRE

NO |1 I:I% S| CIERRE POR PULSACION Y TEMPORIZACION (RECEPTOR EXTERIOR Y
NO |2CHB | S| PULSADOR CONECTAR A ABRIR/ALTER. 22-23).
e

NO |1 .:g S| CIERRE POR PULSACION (RECEPTOR EXTERIOR Y PULSADOR CONECTAR A
NO |2 | S| ABRIR/ALTER.22-23).
N

NO | 1CHm9] s

CIERRE POR TEMPORIZACION
NO |2E0 |SI
I~

DISTINTAS FUNCIONES DE PULSADOR ALTERNATIVO

NO |1 2| s| N° 2: CUANDO ESTA EN POSICION "SI" PERMITE CERRAR AL
/ PULSADOR ABRIR/ALTER. CUANDO LA PUERTA ESTA EN

NO [2cmm |SI-7 paben.

NO |3 , ,

NO |4CIm Sl/' N° 4: CUANDO ESTA EN POSICION "SI" PERMITE ACTUAR AL

PULSADOR COMO ALTERNATIVO, REALIZANDO MANIOBRA

NO (5 S| PASO A PASO: REALIZANDO UNA MANIOBRA, S| SE

NO |8 S| PRESIONA PARA LA PUERTA, SI SE VUELVE A PULSAR
REALIZA LA MANIOBRA CONTRARIA Y ASi SUCESIVAMENTE.

NO |1 9l si

NO |2 S ° 3: CUANDO ESTA EN POSICION "SI" PERMITE AL

NO |sCmm [s1¥ 2 ,
PULSADOR ABRIR/ALTER. INVERTIR LA MANIOBRA DESPUES

NO |4@E03 |SI DE UNA BREVE PAUSA CUANDO LA PUERTA ESTA

NO |5 S| CERRANDO. ESTO SOLO OCURRE CUANDO EL

No s g INTERRUPTOR N°4 ESTA EN "NO".

11. LED INDICADORES

SEGURIDAD - SEGURIDAD: SE ILUMINA CUANDO ACTUA LA SEGURIDAD

CERRAR - CERRAR: SE ILUMINA CUANDO LA PUERTA ESTA CERRANDO
PAUSA - PAUSA: SE ILUMINA CUANDO LA PUERTA ESTA EN PAUSA

ABRIR - ABRIR: SE ILUMINA CUANDO LA PUERTA ESTA ABRIENDO

STOP - STOP: SE ILUMINA CUANDO REALIZAMOS UNA PARADA DE

EMERGENCIA O LA PUERTA ESTA EN REPOSO. DURANTE LA
GRABACION PARPADEA

12. REGULADOR DE FUERZA

T s FUERZA: Con este potenciémetro se regula la fuerza
@ FUERZA| deseada paraque actle el dispositivo anti-aplastamiento .
L&y Si se esta realizando la maniobra de ABRIR y actta el

sensor de fuerza, lapuertaseparayelcuadrovaala
situacion de STOP. Cuando esta realizando la maniobra CERRAR y actla el
sensor de fuerza, la puerta se para e invierte la maniobra. Si esta operacion se
repite 4 veces consecutivas, el cuadro desiste cerrar la puerta dejandola abierta
en lasituacion STOP.

Encima de este potenciometro de FUERZA se
encuentra un interruptor de dos posiciones para
conseguir el AJUSTE FINO DE FUERZA
(aconsejable utilizar para casos de motores de poco
consumo). Se debe seleccionar la opcién que se
desea. Hay que tener en cuenta que cuando el
potenciémetro de fuerza esta al minimo la puerta se parara con cualquier
pequeiio esfuerzo, y al maximo dificilmente actuara el sensor de fuerza, por lo
cual se recomiendanoelegirestas dosopcionesextremas.

AJUSTE FINO
DE FUERZA

SIIETHNO




12. TEMPORIZADORES Y REG. DE VELOCIDAD

VELOCIDAD: Permite variar la velocidad de
funcionamiento del motor desde un minimo a un maximo
establecido por el fabricante. La velocidad elegida sera la
defuncionamientonormalencadamaniobra.

IE@ )VELO-
CIDAD

+ CERRAR: Cuando se inicia la maniobra cerrar, la puerta
m\=- empieza a cerrarse a la minima velocidad y va
E@ )CERRAR incrementandose hasta llegar a la velocidad elegida con el

iy potenciémetro VELOCIDAD, permaneciendo a esta
velocidad durante el tiempo elegido en el potenciémetro

@7 )-PAUSA CERRAR, y transcurrido éste, la velocidad empieza a
L&+

reducirse hastallegar ala minima. Elcuadro permaneceen
esta posicion hasta llegar al final de carrera de cerrar o

M\~ parar por: el pulsador de STOP, sistema anti-
@ ABRIR | aplastamiento, etc...
+ Elpotenciémetro CERRAR regula eltiempo que elmotor va

a la velocidad establecida por el potenciémetro
VELOCIDAD hasta queempiezaareducirse enlaparada
suave, no llegando este tiempo a finalizar la maniobra (como se puede ver en el
grafico siguiente).

GRAFICO DE LA VARIACION DE VELOCIDAD EN LA MANIOBRA CERRAR

VELOCIDAD

V. MAXIMA MOLOr - - -+ - -

A

’
V. elegida en po-
tenciémetro de

VELOCIDAD
v
V. minima motor - - -« of e
|-
| T arranque T. elegido en Tparada N\ TIEMPO
Puertaen ~ puave. (FIJO)  potenciémetro CERRAR sliave Final de carrera
PAUSA CERRAR, (puerta

Tiempo total de la maniobra cerrada, STOP)

(puerta abierta) | |

PAUSA: Regula el tiempo que la puerta permanece en pausa, cuando el cuadro
tiene puesto el cierre por temporizacion (mirar en el interruptor de programacion
las distintas firmasdecierre,pag.6)

ABRIR: Actda igual que el potenciémetro de cerrar, pero cuando se realiza la
maniobra de abrir.

GRAFICO DE LA VARIACION DE VELOCIDAD EN LA MANIOBRA ABRIR

VELOCIDADA
V. maxima Motor - - - oo -r e m e

’
V. elegida en po-
tenciémetro de

VELOCIDAD
v
V. minima motor e e b R
T. arranque T. elegido en T.parada |\ TIEMPO
Puertaen ' |suave. (FIJO)  potenciémetro ABRIR slave Final de carrera
STOP ABRIR, (puerta

(puerta cerrada) Tiempo total de la maniobra

| abierta, PAUSA)

El A24C memorizaeltiempoquetardaencadamaniobra.Cuando se interrumpe
alguna maniobra, y después continda con la misma o con la contraria, s6lo
emplea el tiempo necesario para terminar la maniobra actual, reduciendo la
velocidad antesdellegar alfinaldecarrera,realizando asi unaparadasuave.




13. PULSADORES DE PRUEBA Y AJUSTE

Para mayor comodidad en la instalacion, el
cuadro de control A24C esta dotado de cuatro
pulsadores para realizar las pruebas
necesarias para el ajuste. Las funciones de
cada pulsador son las siguientes:

GRABAR| ALTER [CERRAR| STOP

GRABAR: Unavez queelinstalador hayarealizado las operaciones de ajuste de
velocidad y tiempos de las maniobras de abrir y cerrar, se debe almacenar en
memoria estos datos, asi el cuadro tiene conoce los valores de consumo del
motor y los tiempos de cada maniobra. La informacion de intensidad (consumo)
lautiliza como referencia para saber lafuerzaguesedeseatenerenelmotor.Yla
informacion de tiempos se usa para saber en cada momento la situacion actual
de la puerta. En caso de interrumpir la maniobra, el cuadro tiene presente el
tiempo que falta para terminar dicha maniobra, o el tiempo para terminar la
inversa. Este pulsador se encarga de grabar la informacién como veremos en
GRABACION.

ALTER., CERRAR y STOP: Hacen la misma funcién que los pulsadores de la
regleta de conexiones. Ver DISPOSITIVOS DE LA REGLETA DE
CONEXIONES enpag.5.

14.GRABACION

Este apartado consiste en grabar en la memoria del cuadro la informacion del
esfuerzo que realiza el motor en una maniobra completa, para poder regular la
fuerza del sistema anti-aplastamiento.

Después de haber conectado al A24C los dispositivos a usar en la regleta de
conexiones, elegido el modo de funcionamiento con los interruptores de
programacion y regulado la velocidad y los tiempos de maniobra, se puede
empezarlagrabacion, como veremos en los pasos siguientes:

PASO 2°

PASO 1° |  pUERTA EN PUERTA EN
REPOSO REPOSO
SEGURIDAD |GRABAR ALTER,

CERRAR| STOP SEGURIDAD

CERRAR CERRAR

PAUSA

ABRIR

» §ToP

Antes de empezar la
grabacién la puerta debe | Presionar el pulsador GRABAR y veremos
estar en reposo (cerrada) y el | que el led de STOP empieza a parpadear
cuadro en la situacion de | durante unossegundos

STOP, con el LED indicador
iluminado.

0
BRSO PUERTA PUERTA

ABRIENDO ABIERTA (PAUSA)

6RABAR | ALTER |cerrar] srop M _— ®
@ CERRAR

PAUSA

ABRIR

8TOP

Antes de finalizar los 15 segundos presionarelpulsador ALTER. (alternativo),y
la puerta empezara a abrir. Se observaré queelLEDdeABRIRseiluminarasin
dejar de parpadear el de STOP. Permanece en esta maniobra hasta llegar al
final de carrera de abrir pasando a la situacion de PAUSA encendiéndose el
LED. Lapuertaesta abierta.




PASO 4" |
T [

EERE

PUERTA CERRANDO

Para grabar la maniobra da carrar prasicnar el pulsador CERRAR v la pusrda
empezara a cemar, encendiéndose el LED. 5i se ha elegido el ciere por

temparizaciin se puede esperar al iempo que =& puso en &l potencidmetro
PAUSA, y la puerla empazara la maniobra de carrar aulomalicamanla.

pr—
M FUERTA SERRADA Despasés de larminar ka smaniobr cerrar
E puera s& queda cemada (reposo) enfrando
STOP (RERQSLH el cuadro en siluacion de STOP, deja de
SESUREAD parpadear ¢l LED quedandose iluminado,
indicando gue la grabacién ha concluido.
CERFAR
Si no se ha observado alguna anomalia
RaLSA duranle bos cualm primenos pasos, los dalos
han sido correclamente grabados. En caso
4BRR contrario se volvera a repetir la grabacion
desde e principio,
ST0F
‘ Si por cualquier causa se modifican akgunos
de los v alores de lemponizaciones yio ajuste
;ﬁ;ﬁjﬁ ';_'Hr-:#: Egﬁ%}; T"i de velocidad, se debera repelic la
CRARACIEM DE | e AL aREs pe | Grabacan. Fudiéndose repetir la grabacion
REFEREMCIA Ha TERMINADD cuantas vaces 5ea necasano.

Uina vez qua el A24C tiene grabados los datos del esfuarzo que necesita el motor
para realizar una maniobra completa, nos queda regukar el potencidmetro de
FUERZA para que funcione con exaciitud el SENSOR de fuerza como sistema
ANTI-APLASTAMIENTO.

15. FUNCIONAMIENTO

Al alirmentar & cusdro de conlral AZ4C, sa enciande &l LED de STOP indicande
que ssta prepamdo en espera de alguna orden. 5i el cuadro pierde por cuakquies
modive la alimentacion no implica que pierda la informacion y los ajestes hechos
durante la instalacian

Para iniciar la maniobra de abrr, s& acliva el pulsador akernativo (ya sea por
pulzacidn o radiofrecuencia), ¥ la puarta empezard a abnr con la minima
velocidad y acelerdndose progresivamente hasia alcanzar la wvalocidad
sedecoionada (potencitmetro velocidad). Fermanece a esta velocidad &l lempo
elegkdo (polencidmetro abnr), después decelerarm paulatinaments basla legar a
la minima velkocidad, lerminando la manobra cuando bega el final de carmena de
abrr, guedandoss la puara en pausa. Si actia durante la maniobra de abrir 8l
sansor ant-aplastamienta se datiene la puera permaneciendo en esta situacidn
indefinidamenta a la espera de alguna orden.

Cuando la puerla esta abierta, en pausa, esta iniciara la maniobra de cermar
transcurrido el tiempo elegido (pofenciomefro pausa) si estd en cierre por
lemparizacion, ¥ i no 0% asi, cormary por pub},‘.n:iﬁn {ya soa diredo o par
radiceantial), Siaclis la segunidad, permanece indefinidamente en PALSA no
permitiendo iniciar la maniobra cerar

La maniobra cerrar es identica a la de abnr, excepto que &l tiempo de maniobra
&8 regula con el potencidmetro cerrar y el final de carrera es el de cemrar . 5ise
aciiva la seguridad, |la pusia s8 para unos segundos e invierte la maniobra,
Cuando actia &l sistema anti-aplastamiento hace la misma funcion que la
sequridad (en velocidad lenla la puerta se para), inferande cemar 4 veces
conseculivas, d sigue actuando el sistema anti-aplastamienta, ta puera se para,
esperando akguna orden

Cuanda por cualguier cawsa no uncionan kos finales de carmes, of cuadro parara
las maniobras con el dispositivo anti-aplastamiznio.

El pulsador de STOP detiene la puerta en cualquier posicion. Se puede olifzar
CONTHO Mg enGia

Todas las paradas realizadas en cuakuier maniobra se realizan con lodal
pracision debido a qua el cuadro alimina las inarcias en ks molores.

EL A24C esld compueslo por componentes homologados de 0llima generacidn
gue sonsliluyen un cuadro de control seguro y fiable, capaz de responder a las
exigencias de cualguier tipo de instalacidn.







