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Cuadro de control con variador de frecuencia para puertas correderas,basculantes y

seccionales

OBJETO DEL MANUAL

Este manual ha sido redactado por el constructor y forma parte integrante del producto.

Las informaciones que contiene van dirigidas a los operadores especializados encargados de las operaciones
de instalacién y mantenimiento extraordinario. Dichos operadores deberan poseer la competencia especifica y
las capacidades necesarias para llevar a efecto comectamente y en condiciones de seguridad las operaciones de
las que estan encargados. El cumplimiento constante de estas instrucciones garantiza seguridad del personal,
economia de uso y un funcionamento mas duradero del producto. A fin de evitar maniobras incorrectas con
el consiguiente riesgo de accidentes cabe leer con atencion este manual y respetar escrupulosamente las
instrucciones. El operador especializado, después de realizar la instalacion, debera comprobar la correcta
ejecucion de la misma y el buen funciomento del producto. También debera ensefiar al cliente como utilizar
correctamente el producto, entregando toda la documentacién facilitada por el constructor.

Las instrucciones, los dibujos, las fotografias y la documentacion que contiene este manual son propiedad de
APRIMATIC S.p.a. y no pueden ser reproducidas en ninguna manera, ni integral ni parcialmente. El logotjpo
“APRIMATIC” es una marca registrada de APRIMATIC S.p.a.
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NORMAS DE SEGURIDAD Y OBLIGACIONES DEL INSTALADOR

Para trabajar respetando las normas de seguridad es necesario:

 ponerse las prendas de proteccion segun las normas de ley (calzado de seguridad, gafas de proteccion, guantes y
casco);

* no usar prendas de vestir que puedan engancharse (corbatas, brazaletes, collares, etc.).

Una puerta automatica es una maquina y por ello debe instalarse segun lo dictado por la ley en vigor.

Antes de la instalacion, personas profesionalmente cualificadas deben efectuar un analisis de los riesgos
en el lugar de la instalacién, por parte de segun lo indicado por las normas vigentes los cierres motorizados.
Para obtener un nivel apropiado de seguridad, la instalaciéon se debe ejecutar en conformidad con las normas
EN 12453 y EN 12445. En los paises no pertenecientes a la CEE, ademas de las normas citadas debe hacerse
referencia a las leyes y normativas nacionales.

 Lainstalacion debe ser efectuada por personal profesionalmente cualif cado.

* La instalacion, las conexiones eléctricas y las regulaciones necesarias deben ser realizadas segun las leyes y las
normativas en vigor.

» Leer atentamente las instrucciones antes de realizar la instalacion.

» Una instalacion incorrecta puede ser fuente de peligros.
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* No abandonar los embalajes en el ambiente, eliminarlos segun las leyes y los reglamentos en vigor.
* Antes de iniciar la instalacion comprobar que el producto y el embalaje no estan dafados.

* No instalar el producto en zonas con riesgo de explosion: la presencia de gas, polvo o humos inflamables representa
una grave amenaza para la seguridad.

» Verif car que estén todos los dispositivos de seguridad y que todas las zonas en las cuales existan riesgos de
aplastamiento, corte o atrapamiento o, en todo caso, sean peligrosas, estén protegidas segun las normas en vigor para
las barreras motorizadas.

 Es obligatorio delimitar de manera apropiada la zona de intervencién para evitar el acceso a personas extrafas.

* Los dispositivos de proteccion deben instalarse después de haber realizado un analisis de los riesgos en el lugar,
verif cando que los mismos estan dotados del marcado correspondiente y que funcionan segun las normas vigentes.

» En cada instalacion deben indicarse de manera visible los datos requeridos por las normas aplicables.

» Antes de conectarse a la linea de alimentacion, verif car que la potencia disponible es conforme con los datos de la placa.
« Verif car que linea arriba de la instalacion exista un interruptor magnetotérmico diferencial adecuado.

« El fabricante de la motorizacion declina toda responsabilidad si se utilizan componentes que no son compatibles con
un uso correcto y seguro.

* El instalador debe suministrar al usuario toda la informacion necesaria sobre la utilizacion de la automatizacion,
especialmente en lo que se ref ere a los procedimientos para la maniobra manual de emergencia y sobre los posibles
riesgos residuales.

ADVERTENCIAS PARA EL USUARIO

 Las indicaciones y advertencias que se proporcionan a continuacién son parte integral y esencial del producto. Las
mismas deben entregarse al usuario y deben leerse atentamente porque contienen advertencias importantes para el
uso y el mantenimiento. Estas instrucciones deben conservarse y entregarse a todos los posibles usuarios futuros.

» Esta automatizacion debe utilizarse exclusivamente para el uso al cual ha sido destinada. Todo uso que no sea el
indicado es impropio y por tanto peligroso.

» Evitar permanecer cerca de piezas mecanicas que se mueven. No entrar en el radio de accién de la automatizaciéon
mientras se esta moviendo. No tratar de obstaculizar u obstruir el desplazamiento de la automatizacion porque puede
ser fuente de peligros.

* No permitir a los nifios jugar o permanecer dentro del radio de accién de la automatizacion. Tener bajo control los
mandos a distancia u otros dispositivos de activacion del movimiento para evitar que nifios o personas no autorizadas
los accionen involuntariamente.

» En caso de averias o funcionamiento irregular, cortar la alimentaciéon a la automatizacion accionando el interruptor
principal. No tratar de intervenir o reparar la unidad principal y contactar con el instalador de la automatizacion u otro
instalador especializado. El incumplimiento de esta advertencia puede conducir a situaciones peligrosas.

» Todas las operaciones de reparacion y de mantenimiento, incluso las de limpieza del accionamiento, deben ser
realizadas Unicamente por personas cualif cadas.

» Para garantizar un funcionamiento correcto y ef ciente es imprescindible seguir las instrucciones del fabricante.
Especialmente hacer que personal especializado realice el mantenimiento perioédico para verif car que los dispositivos
de proteccion funcionan correctamente.

» Todas las reparaciones y las operaciones de mantenimiento realizadas deben ser registradas en el registro de
mantenimiento y estar disponibles para el usuario.

TERMINOS Y SIMBOLOS UTILIZADOS EN EL MANUAL

« ZONA DE INTERVENCION zona que circunscribe el area donde se efectta la instalacion y donde la presencia de una

persona expuesta constituye un riesgo para la seguridad y la salud de dicha persona (Anexo I, 1.1.1 Directiva 89/392/CEE);

« PERSONA EXPUESTA cualquier persona que se encuentre total o parcialmente dentro de una zona peligrosa (Anexo

I, 1.1.1 Directiva 89/392/CEE);

* INSTALADOR persona encargada de instalar, hacer funcionar, regular, efectuar el mantenimiento, limpiar, reparar y
transportar el dispositivo (Anexo I, 1.1.1 Directiva 89/392/CEE);

* PELIGRO RESIDUAL peligro que no ha sido posible eliminar o por lo menos reducir durante el proyecto.

1 Atencion 1 Las indicaciones que estidn precedidas por este simbolo contienen informacion,
prescripciones o procedimientos que, si no se ejecutan correctamente, pueden causar lesiones, la muerte o
riesgos a largo plazo para la salud de las personas y para el ambiente.

I Precaucién | a5 indicaciones que estan precedidas por este simbolo contienen procedimientos o
prdcticas que, si no se ejecutan correctamente, pueden causar danos graves a la maquina o al producto.

1 -
1 Informaciones | a5 jndicaciones que estan precedidas por este simbolo contienen informacién sobre
cualquier asunto de especial importancia: el incumplimiento de las mismas puede implicar la pérdida de la
garantia contractual.
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1. CARACTERISTICAS DEL ACTUADOR
1.1 USO PREVISTO Y CAMPOS DE APLICACION

El cuadro de control A600T esta destinado al accionamiento (apertura y cierre) de puertas seccionales industriales,
correderas o basculantes con motores de 230v Trifase. Todo uso que no sea el indicado se considera impropio y por
tanto peligroso.El cableado no debera ser inferior en ningn momento a 1,5mm?2y SIEMPRE con cableado de
puesta a tierra. Cualquier otro uso no esta autorizado por Aprimatic.

@ Precauciéon |

L
Esta prohibido utilizar el producto para usos distintos a los previstos o impropios.
Esta prohibido abrir o modif car el producto.
El producto debe ser instalado sélo con accesorios APRIMATIC.
El actuador no debe considerarse una pieza de soporte o de seguridad de la puerta; ésta debe estar provista
de adecuados sistemas para el soporte y la seguridad.

1.2 DATOS TECNICOS DE LAS VERSIONES DISPONIBLES
DATOS TECNICOS

Tension Alimentacion 230Wac
Frecuencia b50Hz
Alimentacion accesorios 24Vee
Temperatura funcionamiento -20+ 55
Grado proteccion P54
Potencia Max motor 7o0W
Control de posicion Encoder/FC
Botonera exterior Sl

2. DESCRIPCION DE LOS COMPONENTES DEL CUADRO DE CONTROL.

.Pulsador de subida

.Led de senfalizacion de motor subiendo
.Pulsador de STOP

.Led de parada de motor

.Led de sefalizacién de motor en bajada
.Pulsador de bajada

.Pulsador de Emergencia STOP

NOoO b, WN -
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3. INSTALACION ELECTRICA

Una vez f nalizada la instalacidon mecanica, hay que realizar las conexiones eléctricas
respetando todas las indicaciones que se proporcionan a continuacion.

/!\ AN Atencion ]

La instalacion debe ser realizada por personal cualificado y respetando las
normas vigentes en el pais de instalacién (normas CEl 64 - 8 / EN 60335-1).

{ ! § Atencion |

Antes de realizar la conexidon eléctrica es esencial leer las

instrucciones relativas al equipo electrénico de mando y respetar
escrupulosamente las mismas.

» colocarse dentro del campo visual de la automatizacion, lejos de piezas que se mueven y a una altura minima del suelo de

1,5m.
 Lasconexiones eléctricas conlos accesorios (fotocélulas, luzdestellante, etc.) deben efectuarse como se indicay respetandolas

instrucciones que se entregan junto acada accesorio.

AA Atencion ]

Una conexién incorrecta podria perjudicar el funcionamiento de la instalacion, danar
gravemente el material y anular la garantia. NO utilizar cables de interfono o telefonicos.

3.1 CONEXIONES ELECTRICAS
Antes de realizar las conexiones es necesario cortar la alimentacion eléctrica de red.

» Realizar todas las conexiones , respetando las entradas y los destinos de cada cable
y las secciones minimas indicadas.

El instalador tiene la obligacion de completar dicho equipamiento con el material
que fuera necesario en funcién de las caracteristicas del lugar de instalacion.

» Asegurarse de disponer de una buena instalacion de puesta a tierra.

» El cuadro eléctrico debe tener obligatoriamente un interruptor general con
proteccion térmica dimensionado en funcién de las caracteristicas del actuador.
El cuadro eléctrico y los dispositivos de proteccion contra accidentes deben estar
realizados e instalados segun lo previsto en las normativas vigentes

IMPORTANTE: conectar la alimentacion de red de 230 Vca sd6lo después de haber
completado todas las conexiones y controles.

3.2 CONEXION DE LA TENSION DE RED

ALIMENTACION - 230 Vca MONOFASICA 50/60 Hz. «
****NOTA****

IMPORTANTE LA CONEXION SIEMPRE DE LA PUESTA A TIERRA DEL EQUIPO

iIMPORTANTE! Instalar siempre, linea arriba de la linea, un interruptor general que
garantice la desconexion omnipolar con una apertura minima de los contactos de 3
mm (conectar a un interruptor magnetotérmico diferencial de 10 A).
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3.3 Componentes del cuadro de control A600 T

& Aprimatic

encoder port <

_f avyee

o
'-"‘l

}”1 GND

—

transformer

Dlspla the socket |

**Conemioén motor
L-Fase Alimentacion 230Vac
N-Neutro Alimentacion 230Vac

- ' = licom |E-Puesta atierra
|:| Button plate 208 | U- Alimentacion de motor (Azul)
_____ laciose | V-Alimentacion de motor (Marrén) -
output signal - ,gzgi:;‘ W-Alimentacion de motor (Negro)
T e BN - BL - Salida 230Vac para
—1 . .
.o lskey  |avisador luminoso
|9 +24
i the code o wcom | **Conexion Encoder
a—— 1 GND Negativo encoder Verde
[ < 2B RS485B Morado
it 3A RS485A Rosa
;capacitance 4 \VCC Positivo encoder  Rojo
16 OF
Mechanical limit | Ny . L.
Al SRR L 1IS2 | **Conexion Finales de carrera electronicos
switch ) ) 19 F1 16 OP F.C. Mecanico Apertura Verde
; oy Multifunctional output 54 couy 17 CO Comun FC Blanco
ouxn owipon) 21F2 148 CL  F.C. Mecanico Cierre Rojo
L N PE UV W BL BN
Estas salidas pueden ser configurables desde los Conexién entre un cuadro de control
parametros P1y P2 1y cuadro de control 2
o |19 Salida Multifuncion comM 12 | @ © |12 com
R 1 Comun RAD 13 | © O |13 raD
multifunciéon Salida LK1 14 e«\#\ﬂ<_ﬂxg 14 K1
. . 15 | & —o |15
© 12 Multifuncién 2 o ko
o |1 com 1 Comun GND **Cable Blanco™ o — 9 Alimentacion Accesorios 24Vcc 400mA Max
O 2 OH 2 Protec.térmica **Cable Amarillo™* = |5t com 10 Proteccion térmica y Cadena
0 |3 OPEN 3 Abrir O |11 INF 11 Fotocélula
O |4 CLOSE 4 Cerrar o li2 com 12 Comuan GND
O |5 STOP 5 Stop B |em e 13 Interruptor seguridad puerta peatonal
O |6 COM 6 Comun GND o |14 w1 14 Interbloqueo Entrada
O |7 EX 7 Ap. Peatonal & 115 o 15 Interbloqueo Salida
O |8 KEY 8 Paso a Paso
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3.4 CONTROL FUNCIONAL

1. Proteccion térmica del motor:

Conectada sobre el cuadro de control en las bornas COM y OH. Cuando el motor llega a la temperatura de 120° C el motor se
para automaticamente.

2. Botonera externa:

Tres pulsadores externos (OPEN,CLOSE Y STOP) requieren contacto NO.

3. Funcién apertura peatonal:

La entrada de apertura peatonal conectada entre las bornas EX' y COM funcionara cuando se cierre el circuito mediante un
pulsador NO, el motor realizara una apertura hasta la altura configurada en el menu de programacion de recorrido.

4. Funcion paso a paso:

El pulsador externo conectado entre los bornes KEY y COM realiza la funcion paso a paso (abre,stop,cierra,stop)

5. funcion de salida de alimentacién 24Vcc:

Entre los bornes 9y 10 disponemos de alimentacion de 24Vcc para accesorios.

6. Funcion fotocélula:

Es una sefal de proteccion que funcionara para evitar el cierre del automatismo o en proceso de cierre si se interrumpe el haz
infrarrojo de la fotocélula el automatismo realizara un paro y una apertura inmediata.La conexion se realizara entre los bornes INF
y COM.P2-14

7. Funcion interruptor puerta peatonal.

Esta funcion viene activada para realizar una conexion segura de una puerta peatonal dentro de la puerta principal. Se realizara la
conexion entre los bornes RAD y COM, y se podra ajustar NO o NC mediante el parametro P2-10

8. Funcion interbloqueo

Entrada 14y 15 (LK |y LK _O) esta funcion realiza un bloqueo de una segunda puerta para que cuando una permanezca abierta
la otra puerta no pueda ser abierta, y hasta que no se cierre esta puerta no podra abrirse la siguiente.El parametro P1-03 debe
configurarse para abrir.

Muestra los grados Indica el modo de Indica el estado de
de apertura \funclonamlento : flas—entradas
/ Pantalla Display
_; x // LEARN: Tecla de aprepdizaj_e o de cambio
. ENTER: Tecla de confirmacion o tecla de
LEARN FWD funcion
ey FWD: Tecla de incrementar o subir

REV

\\
XXX
\® ®’/ REV: Tecla de bajar o reducir
ENTER
ey
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PUESTA EN FUNCIONAMIENTO

Normalmente en el display aparecera xxx — x mostrando la posicién de la puerta en porcentaje

sobre el recorrido total entre 0-100%, esto es el menu principal.
Sobre este menu podremos cambiar de modo de funcionamiento manual a cierre automatico:

XXX — X | Este guion indica que la puerta funcionara de manera manual

XXX - X Este guion indica que la puerta funcionara con cierre automatico

Y la "X" nos indica si tiene alguna entrada activada

41 ESTADO DE LAS ENTRADAS EN EL DISPLAY

ESTADO DE LAS ENTRADAS
Numero Activacién
1 Stop
2 Apertura
3 Cierre
4 Fotocélula
5 Radar
6 Paso a paso
7 P,Peatonal
8 Interbloqueo

5. PROGRAMACIONES Y CONFIGURACIONES
51 PROGRAMACION DE LA CARRERA DEL MOTOR

Aprendizaje de los limites superior e inferior del motor

1. Presione de manera prolongada el pulsador de LEARN que encontrara en el panel frontal durante mas
de 6s, hasta que en display aparezca "L0"

2. Presione ENTER y el display muestra la informacion del encoder total.

3. A continuacion presione la tecla FWD (Arriba) hasta que la puerta alcance el limite superior de
apertura.

4.Cuando la puerta alcance la posicion deseada, presione la tecla ENTER para guardar la configuracion
del limite superior.

5. En el display aparece "L1"

6. Presione la tecla ENTER para acceder al ajuste del final de carrera inferior.

7. Pulse la tecla REV (Bajar) hasta que la puerta llegue a la posicién de cierre deseada.

8. Presione la tecla ENTER para guardar la configuracion del limite inferior.

9. Aparecera en pantalla "L2" en ese momento si desea memorizar un recorrido de apertura peatonal
pulse la tecla FWD y lleve la puerta hasta la posicion deseada.

Si no desea aprender un recorrido peatonal puede pulsar la tecla LEARN y regresar a menu principal.
En este punto ha finalizado la memorizacion de recorrido.
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= FWD
REV
ENTER Pl
== | ABRIENDO PUERTA
= [ XXX —X |
LEARN FWD .
) () | =
ENTER REV -
PUERTA S PUERTA
ABIERTA CERRANDO
|
AXAXX—X |
EARNMN FWD
= ENTER v |
PUERTA
CERRADA

5.2 PROGRAMACION DE PRIMER NIVEL

P1:Para acceder al menu de primer nivel debera presionar durante al menos 3s la tecla de ENTER y en el display

aparecera P1

Presione la tecla ENTER para acceder al primer nivel de programacion.

| 0000 |
LEARN FWD
ENTER REV

>
| 1588 |
LEARN FWD
€2 D
ENTER REV
- i

Para acceder al menu debera introducir el password 1588, para ello utilice las
teclas FWD para avanzar o REV para retroceder. Para seguir al siguiente digito
pulse la tecla LEARN.

Una vez ya ha introducido el codigo de acceso al primer nivel de programacion
Pulse la tecla ENTER
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5.2 ESQUEMA DE PRIMER NIVEL
P1 Parametros 17* NIVEL Password 1588
N° Funcién Por defecto Regulaciones
P1-01 Frecuencia apertura 50 10-89Hz
P1-02 Frecuencia cierre 50 10-89Hz
P1-03 Distancias en velocidad lenta 3 2-10
P1-04 Tiempo de pausa 10 1-600
P1-05 Par de motor 10 0-15
P1-08 Tiempo de aceleracion 10 5-20
P1-07 Tiempo de deceleracidn 5 5-10
Salida multifuncion 1 0 Inactivo
Activa la funcién en cierre i Cierre
P1.08 Activa la funcién en apertura 0 2 Apertura
Activa la funcidn en ciclo 3 En ciclo
Activa la funcién con puerta no cerrada 4 Cortina aire
Activa la funcién en con Alarma 5 Alarma
P1-09 Hombre presente Apertura 0 0 SN o
1 Hombre presente
P1-10 Hombre presente Cierre 0 0 Bediiomatien
1 Hombre presente
e 0 Inactivo
P1-11 Funcién interbloqueo 0 > A
P1-12| Valor encoder final de carrera superior -
P1-13| Valor encoder final de carrera inferior | Solo Lectura -
P1-14 \alor encoder apertura peatonal -
P1-15 Frecuencia en hombre presente 35 10-50Hz
P1-16 Parametros P1 por defecto 0 ? 1 Parametros por defecto

5.3 PROGRAMACION DE SEGUNDO NIVEL

P1: Para acceder al menu de segundo nivel debera presionar durante al menos 3s la tecla de ENTER y en el
display aparecera P1, con la tecla UP pulse hasta que aparezca P2
Presione la tecla ENTER para acceder al segundo nivel de programacion.

Para acceder al menu debera introducir el password 8851, para ello utilice las
I 0000 I teclas FWD para avanzar o REV para retroceder. Para seguir al siguiente digito
LEARN FWD pulse la tecla LEARN.
e
ENTER REV
il N
| 8851 | Una vez ya ha introducido el codigo de acceso al primer nivel de programacion s
Pulse la tecla ENTER S
LEARN FWD 3
D it
ENTER REV
A | W

- 10 -
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5.3 ESQUEMA DE SEGUNDO NIVEL
P2 Parametros 2% NIVEL Password 8851

N° Funcion Por defecto Regulaciones
P2-01 Seleccion limite final de recorride B e Encod’er.
1 FC. Mecanico
P2-02| Configura la inercia de la puerta superior 30 0-50
P2-03| Configura la inercia de la puerta inferior 30 0-50
Cuando la puerta recibe un sobre esfuerzo
i en apertura, emitira en pantalla ERR03 £ e
Cuando la puerta recibe un sobre esfuerzo
RZ-0s en cierre, emitira en pantalla ERRO3 Be 19-480
P2-06| Distancia de inhibicién de la fotocécula 50 1-800
P2-07| Valor de proteccidn de sobrecorriente 100% 50%-110%
P2-08 Frecuencia de activacion del freno 30 15-35
Funcién de proteccion, cuando se bloquea
P2-09| la puerta el sistema emitira en pantalla 70 10-70 (70 Funcién desactiva)
ERRO7, en 70 la funcion se desactiva
Salida multifuncion 2 0 0 Inactivo
Activa la funcién en cierre 1 Cierre
Activa la funcién en apertura 2 Apertura
P2-10 . = ; :
Activa la funcién en ciclo 3 En ciclo
Activa la funcion con puerta no cerrada 4 Cortina aire
Activa la funcién en con Alarma 5 Alarma
P2-11 | Distancias entre arranque y velocidad lenta b 5-15
P2-12 Funcién de paso a paso P G Abnr-ferarSinp
1 1 Paso a paso
0 0 NO
P2-13 Entrada Stop > NG
. 0 NO
P2-14 Entrada Fotocélula 0 > NG
0 NO
P2-15 Entrada Radar 0 > NG
P2-16 Parametros P2 por defecto 0 ? 1 Parametros por defecto

54 PROGRAMACION DE TERCER NIVEL

P1: Para acceder al menu de segundo nivel debera presionar durante al menos 3s la tecla de ENTER y en el display

aparecera P1, con la tecla UP pulse hasta que aparezca P3 E
Presione la tecla ENTER para acceder al tercer nivel de programacion. 8
it
I ogo0a I Para acceder al menu debera introducir el password 0000, para ello utilice las teclas
LEARN Sl FWD para avanzar o REV para retroceder. Para seguir al siguiente digito pulse la tecla
<O | LEARN.
ENTER REV
| 0000 | Una vez ya ha introducido el codigo de acceso al primer nivel de programacién Pulse
LEARN FWD la tecla ENTER
il
ENTER REV
i
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P3 Parametros 3°*" NIVEL Password 0000

N Funcidon Por defecto Regulaciones
P3-01 Cambio Password 00000 0-99999
P3-02 Dias en funcionamiento 00000 (0-99999
P3-03 Maniobras realizadas 00000 (0-99999
P3-04 Visor de dias encendido ¥ 0-999899
P3-05 Visor de maniobras % 0-99899
P3-06 \isor de maniobras superior a 10000 * 0-99989
6. CODIGO DE ERRORES Y SOLUCIONES
Codigo : ; iz
del error Posible averia | | Solucion |
ERROT  Averiade alimentacion. Posible falta de una fase, alimentacion incorrecta
ERR 02 Bttt G Revisar el estado y conexion del cableado del
Encoder.
ERR 03 Error final de recorrido Final de recorrido no establecido o fuera de rango.
Ty Cable del motor en corfocircuito o alimentacion
ERR 04 Cortocircuito electrico :
: : " ~ demasiado alta.
ERR 05 Sobrecarga de motor Corriente del motor supera el valor establecido. (*)
: . 2 RESET numero de maniobras o tiempo maximo
ERR 06 Numero de maniobras maximas : P
| encendido.
ERR 07 lotor blogueado Par motor demasiado bajo.
Sustituir placa electronica. Fallo en el control del
ERR 08 Error placa electronica procesamiento de energia por parte del circuito de
L o . la placa. -
ERR 09 | Proteccion térmica del motor . Esperar a que &l motor se enfrie. i
Comprobar el cableado o reemplazar el contacto
ERR 10 Error en puerta peatonal i
i magnético.
ERR 11 Sobrecalentamiento de control de Espere a que se enfrié el control del motor y
frecuencia compruebe su funcionamiento.
" ; Revisar [as conexiones vy los contactos de la
ERR 13 Error de conexion de fotocelula Y

fotocélula.

Espanol

()- P1- 05: Adecuar el par motor al tamafio de la puerta. El valor maximo de este parametro no
implica un mejor funcionamiento, en casos como este, a veces es necesario reducir este valor.

- P2-07: El valor de proteccion de sobre corriente en 80.
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Notas para el usuario y para el mantenedor @prlmahc

7. NOTAS PARA EL USUARIO Y PARA EL MANTENEDOR

Se aconseja realizar periédicamente un control para comprobar el buen funcionamiento del actuador, con una periodicidad
no superior a los 12 meses.

7.1  MANTENIMIENTO

1 -
- Informaciones |

El mantenimiento debe ser efectuado tnica y exclusivamente por personal cualif cado o por un centro de asistencia
autorizado.

A Atencion |

L
Antes de realizar el mantenimiento, desconectar la automatizacion de la red de alimentacion mediante el interruptor
diferencial de la instalacion eléctrica.

Realizar periddicamente los siguientes controles, siguiendo el manual de instrucciones entregado por el instalacion.

» Control del estado general de la estructura, del correcto deslizamiento de la puerta y del buen estado de la guia.

» Control del buen funcionamiento de la instalacién eléctrica y de la proteccion del interruptor diferencial.

 Control de la correcta conexién del pulsador de Stop al contacto N.C. y comprobacion del funcionamiento.

 Control mensual del buen funcionamiento de los dispositivos de seguridad instalador (fotocélulas, perf les de seguridad,
etc.).

» Control mensual del equilibrado de la puerta: desbloquear la automatizacioén y realizar el control con las manos.

» Anualmente control del correcto deslizamiento de la cadena y de todas sus partes de movimiento.

» Anualmente control y apriete a fondo de los pernos de f jacion del grupo y de los soportes.

— Informaciones |
En caso de averia ponerse en contacto con APRIMATIC para la reparacion.

7.2 DESMANTELAMIENTO Y RECICLAJE
Para desmantelar el equipo hay que proceder en modo inverso al montaje.
En casode desmantelamiento de los equipos al f nal de su vida operativa hay que remitirse alas disposiciones vigentes en materia.

CORRECTA ELIMINACION DEL PRODUCTO (desechos eléctricos y electrénicos)(Aplicables en paises
de la Unién Europeay en aquellos con sistema de recoleccion diferenciada).Una vez finalizado el ciclo de
vida del producto, asegurese de su correcto desecho, diferenciandolo de otros residuos comunes y
depositandolo en un punto limpio. De este modo se evitan los posibles efectos negativos que una
manipulacion incorrecta de los residuos podria provocar en las personas y el medio ambiente.

Puede descargar la Declaracion de conformidad en:
https.//www.aprimatic.es/documentacion/documentaciontecnica/declaracion-de-conformidad

ESPACIO RESERVADO AL INSTALADOR
SE RUEGA ENTREGAR UNA COPIA DE ESTA PAGINA AL USUARIO
{

& Aprimatic

APRIMATIC DOORS S.L.,
C/Juan Huarte de San Juan 7 H1
Alcala de Henares (Madrid) 28806
Tel. +34 91 882 44 48
Fax. +34 91 882 44 50
www.Aprimatic.es
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Guia Rapida A600OVF

Cableado de alimentacion de motor:

230VAC

230VAC

230VAC
TRIFASE
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Guia Rapida A600OVF

Cableado de Encoder de motor:

GND B A UCC

N

NCODE

GND: VERDE

B: MORADO

A: ROSA

VCC: ROJO

COM: BLANCO

OH:
AMARILLO

ENCODER|
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PROGRAMACION DE LA CARRERA DEL MOTOR

e APRENDIZAJE DE LOS LIMITES SUPERIOR E INFERIOR DEL MOTOR

o Presione de manera prolongada el pulsador “LEARN” que encontrara en el
panel frontal durante mds de 6s, hasta que en display aparezca “L0”

o Presione “ENTER” y en el display muestra la informacién del encoder.

o Presione “FWD” (SUBIR) hasta que la puerta alcance el limite superior de

apertura.

o Llegado a la posicidn final de apertura soltar el pulsador “FWD” y confirmar la

distancia con el pulsador “ENTER
o Eneldisplay aparece “L1”
o Presione la tecla “ENTER” para acceder al ajuste del final de recorrido inferior
o Pulse la tecla “REV” (BAJAR) hasta que la puerta llegue a la posicién de cierre

deseada.

o Suelte la tecla ”"REV” y confirme posicion de cierre con la tecla “ENTER”.
o RECORRIDO PROGRAMADO.
o Sino necesita memorizar la apertura peatonal pulse la tecla “LEARN” hasta

regresar al menu principal.
o Sinecesita memorizar la apertura parcial en pantalla aparecerd “L2” pulse la

tecla “ENTER”

o Pulse la tecla “FWD” hasta llegar a la posicion deseada de aperturayasu
llegada confirmar dicha posicién con la tecla “ENTER”.

30— | Soo=x | -
LEARN - __NQ\ ...bs... LCF-:‘%';Z'\ :gg — \
%—{; ENTER &V ENTER REV = (
= = g ABRIENDO PUERTA
= [ XXX —X ] [ u | [ XXX —X |
LEARN FWD LEARN FWD LEARN FWD
N L C 2
ENTER '~ REV ENTED - —ov ENTER REV = 3
it 4 QK_-' \1 G . =
PUERTA 1 = . ) PUERTA
ABIERTA . - £, | CERRANDO
—— W [
LEARN FWD
— ENTER_{__\"» —REV
PUERTA <,
CERRADA ]

iRECORRIDO PROGRAMADO!
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ACTIVACION/DESACTIVACION DEL CIERRE AUTOMATICO
o ACTIVACION:

e Con el cuadro de control en el menu principal pulsar la tecla REV para la activacion del
cierre automatico.

e El tiempo de cierre automatico serd ajustado desde el pardmetro P1-04 del menu de
primer nivel, por defecto son 10s de tiempo de pausa.

e Pararevertir la activacién del cierre automatico hay que volver a pulsar la tecla REV
hasta que desaparezca el doble guién del display.

[ XXX —X ] [ XXX =X ||
LEARN FWD LEARN FWD
- - | 2 S
. céz >

9

O
CIERRE AUTOMATICO DESACTIVADO CIERRE AUTOMATICO ACTIVADO



