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1 Advertencias generales

Este manual esta destinado Unicamente a instaladores y técnicos
profesionales competentes. Todas las operaciones de instalacién
mecanica, conexiones eléctricas y ajustes deben llevarse a cabo
de acuerdo con los buenos métodos de trabajo y aplicando

todas las normas de seguridad aplicables, asimismo incluso
cuando las indicaciones relativas no estan explicitas en el texto
de las instrucciones.

Antes de comenzar a instalar la puerta leer las instrucciones
escrupulosamente. La instalacion incorrecta puede ser
una fuente de peligro. Antes de comenzar la instalacion,
verifique la integridad del producto. Antes de instalar la puerta,
verifique que el piso, las paredes existentes o la estructura
de soporte tengan los requisitos de resistencia necesarios,
adecuados para soportar el peso de la puerta, considerando
también los empujes dinamicos debido a normal funcionamiento
y los posibles impactos. Eventualmente haga los cambios
estructurales necesarios, estos deben llevarse a cabo antes
de empezar la instalacion. Verifique que la estructura
es adecuada para la proteccion o segregacion de todas las areas
afectadas por el riesgo de aplastamiento, corte, transporte
y peligro general.

La automatizacién cuenta con los dispositivos de seguridad
necesarios para garantizar el cumplimiento de la normativa
del producto. Estos dispositivos (fotocélulas, bordes sensibles,
parada de emergencia, etc.) deben conectarse teniendo
en cuenta: las leyes y directivas vigentes, los criterios
de Buena Técnica, el entorno del drea de instalacion, la l6gica
de funcionamiento del sistema y fuerzas desenrolladas
por la puerta.

Aplique las advertencias requeridas por las normas actuales
para identificar dreas peligrosas. Cada instalacion debe tener
una indicacidn visible de los datos de identificacion de la puerta.

Antes de conectar la alimentacidn eléctrica, asegurese
de que los datos de la placa corresponden a los de la red de
distribuciéon eléctrica. Proporcione un interruptor/seccionador

de tamafio adecuado en la red de suministro de energia.
Verifique que la linea de suministro de energia esté protegida
por un dispositivo diferencial y proteccién contra sobre-
corriente. Conecte la puerta a un sistema de puesta a tierra
efectivo. El fabricante de la puerta declina toda responsabilidad
si se instalan componentes incompatibles para la seguridad
y el funcionamiento adecuado o si se realizan cambios
de cualquier tipo sin la autorizacién especifica del fabricante.
Para cualquier reparacion o reemplazo de componentes
en caso de mantenimiento o asistencia, solo se deben usar
repuestos originales.
El instalador debe proporcionar toda la informacion
relacionada con el funcionamiento automatico, manual
y de emergencia de la puerta y proporcionar al usuario
del sistema las Instrucciones de uso. Después de la instalacion,
los materiales de embalaje (plastico, cartdn, etc.) no deben
liberarse al medio ambiente.

Este documento ha sido preparado por el fabricante

con la maxima atencion, en cualquier caso, el fabricante
no se hace responsable de ningtin daiio resultante

de errores u omisiones en esta publicacion. El fabricante
se reserva el derecho de modificar los contenidos

sin previo aviso.

No se pueden derivar derechos del contenido

de este documento. Esta prohibido copiar o publicar

por cualquier medio sin la autorizacién por escrito

del Fabricante.

© Todos los derechos reservados.



2 Dibujo de montaje y caracteristicas técnicas

Caracteristicas técnicas (Auto Alu Standard/Alu Standard Classic)

Automatizacién con inversor DE1 (EASY) DB1 DB2

Tensién de alimentacion 230V AC 1F 230V AC 1F 208 - 460V AC 3F
Frecuencia de red 50/60Hz 50/60Hz 50/60Hz
Absorcion de alimentacién 10/16A 10/16A 10A

Potencia del motor 0,75 = 1,1 kW 0,75 + 1,6 kW 0,75 - 1,5 kW
Accesorios alimentacion 12V DC - 0,5A 12V DC -1A 12VvDC -1A
Grado de proteccion IP54 P54 P54

Grado de proteccion del motor IP54 IP54 IP54

(sin carcasa)




3 Instalacion mecanica
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70 mm guias fijas, 80 mm con guias acolchadas con resortes.

3.1 Pasos de instalacion

© Viga de aluminio: inserte la columnay fijela con la placa A, © Barra transversal de acero: inserte la columna y fijela por
apoyandola en la viga. medio de la placa A que la sostiene a 170 mm del perfil

Cuando la puerta tenga mas de 15 m2, fije primero las inferior del travesafio.

columnas y luego instale la barra transversal. Cuando la puerta tenga mas de 15 m?, fije primero las
columnas y luego instale la barra transversal.
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© Fije las placas inferiores (cuando sea necesario) al piso O Asegurese de que los dos montantes estén
a través de los foros B, bloquee los montantes utilizando en el mismo plano y verifique la geometria del ensamblaje

las placas C. (las diagonales).

0 Q
o 0 o 0
o 0 o 0
©® Vigas de aluminio. Complete el ensamblaje fijando @ Barra transversal de acero. Complete el ensamblaje
los soportes apropiados D y cualquier otro soporte cuando fijando los soportes apropiados D y cualquier otro soporte
sea necesario. cuando sea necesario.

Asegurese de tener al menos un soporte cada 1,5 m. Asegurese de tener al menos un soporte cada 1,5 m.



4 DE1 (EASY)

4.1 Diagrama de cableado — Disefio de componentes con encoder

Los elementos de la fotocélula deben 154
instalarse de manera que la cortina

cerrada corte el haz. ‘
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® Puerta cerrada
Lista de componentes Cableado
C  Unidad de control P Potencia Motor/freno
M Motor 1 Conexion de senales
B  Freno 2 Pulsador
K Botdn pulsador 3 Encoder
S  Encoder 4 Receptor de fotocélula
R Receptor de fotocélula 5  Transmisor de fotocélula
T Transmisor de fotocélula 6 Sensor de atasco de lona
J Sensor de atasco de lona
brown — +12V
Encoder 4x0.34 - L = 500 gris Fotocélula
verde —— Encoder Ch2
amarillo — Encoder Cht
11 blanco — Start Transmisor 2x0.34 - L = 10000 1 - +12V  brown
1 brown — +12V ]
20 amarillo — Encoder CH1 Ms - 3 poLog S~ @V -azul
19 verde — Encoder CH2 Receptor 3x0.34 - L = 4000 1 - +12V - brown
14 gris Fotocélula 4 3 -0V -azul .
09 rosa —— Seguridad Mg -3 poLos * Totocelula —gris
2 azul [\ Sensor de atasco de lona 3x0.34 - | = 500 1-0V-azul
16 I’OjO Stop 6 ﬂ:[l:l 3 - +12V - brown
4 - sensor- rosa
3 negro — Com. serial M12 - 5 POLOS
brown — +12V '
4 Pulsador 4x0.34 - L = 4000 rojo —— STOP
8 ! . @i £F—azul —QV —
negro — com. serial —  / '
M8 - 3 polos F M12 - 5 polos F blanco — START

Vista frontal Vista frontal



4.2 Diagrama eléctrico — Panel electronico con encoder

12V DC —— negro =
oV DC rojo = H H
Serial com. —— verde = @prlma"c
Fotocélula 14 gris o] LD3
Seguridad 9 rosa Feo |
Encoder Cht 19 verde o] LD5
Encoder Ch2 20  amarillo =
12V DC 13 [o]
Start 11 blanco =
Apertura parcial 12 [eo] LD8 ™
Stop 16 rojo o] LD9
12V DC 13 [o]
N Fel |3
Freno - 105V N ] | 30 2 [Cod U
Al P Fe ] = M
imentacion ° o] —
parpadeo 2 | on w
230V AC N Fe ]| 29 LDO EE
swi
12
GND + Fe] |28
N Fe] |27
230V 50/60 Hz
P o] |26
SWi1 DIP 1 Final de carrera/encoder DIP 2 UPS
HONQ ON Encoder Habilitado
T OFF Final de carrera Deshabilitado
Cable Contacto Descripcion LED
1 12V DC
2 oV DC
3 Comunicacién en serie
9 NC Seguridad (sensor de cortina, borde de seguridad, barrera de fotocélulas) LD4
11 NO Start LD7
12 NO Apertura parcial LD8
13 12V DC
14 NC Fotocélula LD3
16 NC Stop LD9
19 Encoder canale 1 LD5
20 Encoder canale 2 LD6
C Alimentacion semaforo (230 V CA)

29

Salida de relé luz intermitente



4.3 Aprendizaje de posicion — Cierre automatico (Encoder)

Accidn

Descripcion

LED

o1
n

Cierre la puerta hasta el final de carrera.
Pulsador LED: verde sélido.

Presione PRG por 5 segundos.
LED de boton: verde/rojo parpadeante.

—

Lleve la lona a la posicidn de puerta abierta
LED del teclado: rojo intermitente.

Espera el tiempo de pausa.
Pulsador LED: rojo sélido.

A Los elementos de la fotocélula deben instalarse de modo que la tela cerrada corte el radio.

ONCUSHONS

Presione la tecla PRG (pulso) la puerta se cierra hasta el final de carrera.

LED de botdn: verde/rojo parpadeante.

Puerta cerrada.
Pulsador LED: verde sélido.

4.4  Aprendizaje de posicién — Paso a paso (Encoder)

Accién

Descripcion

9000 O

LED

(&)
n

Cierre la puerta hasta el final de carrera.
Pulsador LED: verde sélido.

Presione PRG por 5 segundos.
LED de boton: verde/rojo parpadeante.

Lleve la lona en posicién de puerta abierta.
LED del teclado: rojo intermitente.

Presione la tecla PRG (pulso) para confirmar la posicion.

A Los elementos de la fotocélula deben instalarse de modo que la tela cerrada corte el radio.

SHONS HONS

Presione el botdn de la flecha abajo (impulsiva) la puerta
se cierra hasta el final de carrera.
LED de boton: verde/rojo parpadeante.

Puerta cerrada
Pulsador LED: verde sélido.

®© 00 © 0O



4.5 Apertura peatonal (finales de carrera y encoder)

Accion

Descripcion

LED

J Cierre la puerta hasta el final de carrera.
Pulsador LED: verde sélido.

Presione PRG por 5 segundos.
LED de botdn: verde/rojo parpadeante.

Dar un comando de apertura parcial (terminal 12).
LED del teclado: rojo intermitente.

Dé un comando de apertura parcial para arreglar la apertura parcial.
LED del teclado: rojo intermitente.

Espera el tiempo de pausa.
LED de boton: verde/rojo parpadeante.

e 0006

—_
LN
N

J Dé un comando de apertura parcial para cerrar la puerta.
LED de boton: verde/rojo parpadeante.

Puerta cerrada Led botdn fijo verde.

000 @©@0@®

4.6 Cddigos de alarma — Interruptores de limite y encoder (cuente la serie de parpadeos rojos)

Cédigo de error

Descripcion de la alarma

Diagndstico

01 Corriente de freno =0 Bobina de freno desconectada o interrumpida.
Verifique las conexiones 30-31 o reemplace el freno.
02 Cortocircuito del motor Cortocircuito en la bobina del motor.
Revise el motor.
03 Sobrecarga del freno Bobina de freno en corto.
Verifique/reemplace el freno.
04 Tensién de alimentacion baja Tension de linea inferior a 190 VCA.
Verifique la fuente de alimentacidon y la seccidn de linea.
05 Sobretemperatura Temperatura de por encima del umbral permitido.
Reduzca la frecuencia del ciclo, alargando el tiempo de pausa.
06 Sobrecorriente instantanea Corriente instantdnea al motor mas alld del umbral admitido.
Verifique el arrollado (bobina).
o7 Sobrecarga del sistema Sobrecarga durante el movimiento.
Verifique el modelo del motor o el bloqueo mecanico.
08 Sobrevoltaje del bus de alimentacidn El motor genera una sobretension.
Disminuya la velocidad de cierre.
09 Falta el interruptor de limite de apertura  Configuracion incorrecta del interruptor de limite de apertura.
Compruebe la conexion del interruptor de limite y su ajuste.
10 Falta el interruptor de limite de cierre Ajuste incorrecto del interruptor de limite de cierre.
Compruebe la conexidon del interruptor de limite y su ajuste.
11 Alarma Encoder Encoder dafiado o conexidn incorrecta.
12 Alimentacion insuficiente La tension de alimentacion es demasiado baja.
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5 DB1/DB2

51 Diagrama de cableado — Diseilo de componentes

Los elementos de la fotocélula
deben instalarse de modo

A que la tela cerrada corte el radio.
(EED\
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R O]

o
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© Puertacerrada o
wpnmumC
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[] R 4‘[
® Puerta abierta
Lista de componentes Cableado
C Panel electrénico 1 Cable de alimentacién de motor y freno 4 x 1,5mm?
M Motor eléctrico trifasico 2 Cable de panel electrénico/Conector mévil 7 x 0,5mm?
S Distribuidor Spider 3  Cable Conector/Distribuidor Spider 7 x 0,34mm?
B Freno eléctrico 4  Cable encoder 4 x 0,34 mm?
J Sensor de atascos de tela 5 Cable del sensor de atascos de tela 3 x0,34mm?2
R Receptor de fotocélula infrarroja 6  Cable del receptor de fotocélula 3 x 0,34mm?
T Transmisor de fotocélula infrarroja 7  Cable transmisor de fotocélula 3 x 0,34mm?
H Radio transmisor costa de seguridad
1N / \ //-\\ [1H— blanco— 1 ¢
3 [2H— brown — 2
ENCODER l J N .
E 47 \ / [17H— verde — 3 T2 27T
\_2> [18H— amarillo— 4 18 63 36
I — gris 5
PHOTO —rosa — 6
T 3 0
=] 7 L
\_4> = =
1IN
PHOTO 3 }M
R
4
1IN
SENSOR 3 }M
J
4




5.2 Panel electrénico — Alimentaciéon y conexion de alimentacion

LINEA ELECTRICA 400V

L ‘ = LDOo
Aprimatic @ [ [&][]
L TSR
12V |[¢]
[
-VB |[c] UPS BUS
[]
+VB [}
DB2
LINEA ELECTRICA 230V
= LDO
L ‘
S primatic @ 5] []
N) F
+= NP
12V ¢
[]
-VB |[¢} UPS BUS
[
+VB ¢
DB1
W [
o </[Lmp e
130} ]| coM U=
[31] o] |BRK
ON
- 5 3233 |4 | {132

Conecte el blindaje del cable del motor
al terminal de tierra.

[}
=
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P3

Pl
OPEN RL1 || RL2
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33
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13121110 9 8 7 6 54 3 2 230/4OOV*

Verifique con el programador que W e e o»

el tipo de motor previsto en “AJUSTE DE

PARAMETROS”, corresponde a la placa }2,}é}g}g}Z}gmg}gm2}2}?}2‘}?}2}2}2}2}?}2}?}

de caracteristicas del instalado.
Conector Descripcién DB1 DB2
P-N / R-S-T Alimentacion de linea 230V AC 1Ph 208 - 460V AC 3Ph
12v Segnal de linea por UPS 12V DC 12V DC
+VB -VB Linea de UPS (opcional) 320V DC 300 - 650V DC
U-v-w Motor trifésico 230V - 0,75 / 1,5kW 400V - 0,75 / 1,5kW
LMP - 29 30 Parpadeo 230V AC [RMS] 230V AC [RMS]
BRK - 30 31 Freno 110V DC [RMS] 110V DC [RMS]
F1 Fusible 10A (230V) -
LDO Sefial de descarga del condensador - -
PRG Programador LCD - -

11



12

5.3 Controles y dispositivos de seguridad

ON
" %E IR =
5 \ 33\ 12
RL1 RL2 DISPLAY
ot
UL T
D)z i
CLOSE 13121110 9 8 7 6 5 4 3 2 E E bl
Lo i o LD =
12|34 6|7 |8|9(10(11|12|13|14(15|16|17|18|19 /20|21 |22
O10|0 O]O0|0|O|0|O|0|O0|0|O0]0|O0]0|O0]0|0]0|0O
DIP-Switch SW1  DIP 1 Tipo de comando DIP 2 Tipo de freno
m ON Cierre automatico Freno activo (solo con contrapeso)
') OFF Control de paso a paso Freno estandar (activo)
Terminal Descripcidn LED senalizacion
1 +12V alimentacion No lo utilice
9 OV alimentacion para alimentar accesorios
3 No utilizar (comunicacién datas en serie)
4-5 Output: contacto cerrado con puerta cerrada (contacto limpio RL1)
6 +12V sefiales comunes
7 NC Sensor de atasco de tapa LD13
8 NO Comando abierto (botones, radar, bucle magnético, etc.) LD12
9 NC Sefal de borde de seguridad, barrera de fotocélula LD11
10 - ND LD10
11 NO Comando START (botdn verde) LD9
12 NO Comando de apertura peatonal LD8
13 +12V Entradas comunes
14 NC Sefial de fotocélula LD7
15 +12V Sefales comunes
16 NC STOP LD6
17 NC Encoder de canale A LD5
18 NC Encoder de canale B LD4
19 NC - LD3
20 NC - LD2
21 12V DC Alimentacion de Accesorios
22 OV DC Alimentacién de Accesorios
32-33 Output: Contacto cerrado con puerta abierta (contacto limpio RL2)



5.4 JOG manual y pantalla

ON

P1 32 33 4 32
IR -
5 33

1 2

RL1 RL2

T
N

JJIL

13121110 9 8 7 6 56 4 3 2

LD o L0

7/8(9|10(11|12\13|14|15|16|17|18(19|20|21|22
O|0|0|0]O|O|O|0]0]0|0|O|0|0|0]0]0|0|0|0|0|0

P3
CLOSE

o
o
LD1

[y
N
w
N~
o
o

Pulsador Accidén Descripcion

P1 Comando JOG abre Comando de servicio abre

P2 Activar programacién Presione durante 5 segundos para activar la programacion
(LD1 parpadea rapido)

P3 Comando JOG cierra Comando de servicio cierre

| cifra Il cifra Descripcién

AL 00 00 Puerta en stand by, espera el comando JOG

J JOG activo

Jo Movimiento manual en apertura (JOG abre)

Jc Movimiento manual en cierre (JOG cierre)

CL Puerta cierre (CLosing)

oP Puerta abre (OPening)

Puerta cerrada (Closed)

] Puerta abierta (Opened)

tE Programacion del encoder digital activada (teaching Encoder)
tS Programacidn del encoder absoluto activada (teaching Switch)
tP Programacion de apertura de peatonal (teaching Pedestrian)
to Tiempo de apertura (tiempo abierto)

PE Apertura peatonal (PE)

St Botdn de parada de emergencia activado (Stop)

EA Alineacion del encoder (Encoder Alignment)

AL Alarmas (ALarm) Tabla de alarmas en la pagina 16

UPS Fuente de alimentacién de emergencia activa (UPS)

0...99 Tiempo de pausa con puerta abierta (cuenta)

- Tiempo de pausa terminado (comienza la maniobra de cierre)

HH Alineacidén incorrecta del encoder después del apagdn

13



5.5

Ajuste y programacién (Encoder)

ON

P1 32 33 4 32
o 22 o
5 33

lo][o] 12
RL1 RL2

JJIL

13121110 9 8 7 6 5 4 3 2

P3
CLOSE

T
N

o
o
LD1

LD o o L0

7/8(9(10(11|12/13|14|15|16|17|18|19|20|21|22
O|O|O]O|O|O|0|0O|O0|0|0|0|0|0|O0]0]0]O0|010|0]|0

[N
N
w
IS
o
o

Accidn Display LD1 LD7
1 Memorizar posicién de puerta cerrada
1.a  Mueva la lona a la posicién de puerta cerrada con P3 Jc OFF OFF
1.b  Controlar que la fotocélula esté activada LD7 OFF. J OFF OFF
Presione P2 durante 5 segundos hasta que LD1 parpadee rapidamente tE o tA Parpea OFF
2 Memorizacion de puerta abierta y tiempo de pausa
2.a Mueva la lona a la posicion de puerta abierta con P1. Controlar que el borde la parte Jo Parpea OFF
inferior de la hoja esté al menos 50 mm por encima del punto de reingreso en la guia
2.b  Presione P2 (impulsivo) tE o tA Parpea ON
Espere el tiempo de pausa deseado 1-2.. Parpea ON
Presione P2 (impulsivo) para dar su consentimiento al cierre tE o tA Parpea ON
La puerta se cerrara hasta que encaje con la fotocélula C Parpea OFF
Dar un comando ABRIR/START para verificar el ciclo OoP
la J 2.a J
N\
P3 [0 P1 (O]
l @ @ ABRE W
CIERRA T
T oot U
1.b 2.b
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5.6 Ajuste de apertura peatonal

A Regulacion peatonal con encoder

Conecte el control de apertura peatonal entre los terminales 13-12

Mueva la lona a la posicién de puerta cerrada con P3

Abra la puerta con P1 hasta la altura deseada como abertura peatonal

Ingrese a la programacion presionando P2 durante 5 segundos (LD2 parpadea rapidamente)

Dar una orden de apertura peatonal (13-12)

Espere el tiempo de pausa deseado

Dar un comando de apertura peatonal (13-12) para confirmar el tiempo

5.7 Interbloqueo

@ Con mando de abre independiente

[ oo L oo
P3 MH o P3 MH o
CLOSE EE5 M CLOSE EE5 M
131211109 8 7 65 4 3 2 ool = 131211109 8 7 65 4 3 2 ool =
to S o o - L SEEEE o S o -
[1]2]3]4]5]6]7]8]9]10]11]12[13[14]156]16]17]18]19][20[21]22] [1]2]3]4]5]6]7]8]9]10]11]12[13[14]156]16]17]18]19]20[21]22]
lo[o[olelelolofe[o[olo]olelololofo[o[o[o]o]o] [elololelelolo]elololololelololololofo]ofo]o]
© Con mando de abre automatica
= oo (= o0
Dl |l |Ok e
CLOSE 0o CLOSE oo
131211109 8 7 65 4 3 2 ool = 1312111098 7 65 4 3 2 oa o
o W o : o S = o :
[1]2]3]4]5]6]7]8]9][10[11]12][13[14]15]16]17[18]19]20[21]22] [1]2]3]4]5]6]7[8]9]10[11[12][13[14]15]16]17[18]19]20[21]22]
[elololeleloloo]o]olelolololelolololelo]o]lo] [elololglelolololololelolololololo]o[elo]o]o]
START A START B

Usando el programador:
© Ingrese a “Vista de ingresos”

@ Cambie el valor de interbloqueo/control remoto de 00 a 19

Para obtener el interbloqueo con activacién automatica de la apertura de la segunda puerta:

© Ingrese a “Configuracién de parametros”
©® Modifique las opciones en uso agregando 80000 (por ejemplo, si fuera 4200 — 84200)

15
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5.8 Tabla de alarmas™

AL display Descripcion de la alarma

Solucién

St STOP activado Libere el boton Detener (hongo rojo)

HH Alineacién incorrecta del Encoder Alineacién de posicidn

0001 Cortocircuito en la tarjeta Controlar o reemplazar la tarjeta electrdnica

0002 Fallé la configuracidn inicial Verifique o reemplace la placa electrénica

0003 Error al cargar condensadores de potencia Controlar o reemplace la placa electrénica

00 04 Excedido de sobre-temperatura Verifique la absorcidn y la frecuencia de operacidn

00 05 Se excedié el limite de corriente instantanea Comprueba absorcion y configuracion de parametros.

0011 Sobre-corriente freno/parpadeo Compruebe el freno y parpadea

0012 Sobre-corriente de potencia del motor Comprobar motor y conexiones

00 50 Circuito de freno abierto, corriente = 0 Comprobar freno y contacto de seguridad manual

0071 Falta fin de carrera desaceleracion apertura Mueva la puerta en JOG o verificar fin de carrera

0072 Falta fin de carrera desaceleracion cierre Mueva la puerta en JOG o verificar fin de carrera

0073 Teclas de JOG presionadas juntas Verifique las teclas P1y P3

0074 Anomalia del sensor de atasco de lona Compruebe el deslizamiento de la tela y ajuste del sensor

0075 Interruptores desaceleracion presionados juntos Revise el interruptor de limite de desaceleracion

0076 Voltaje de alimentacidn insuficiente Verifique el voltaje de linea y la seccidn del cable

0077 Botén de parada presionado Verifique el botdn de paraday el enlace

0078 Maniobra manual activada Verifique el contacto de seguridad para operaciéon manual

0079 Borde de seguridad activada Verifique los dispositivos y su conexion

00 80 Error del sistema Actualice el firmware o reemplace la tarjeta electrénica

00 87 Sobretension en cierre Disminuir la velocidad (frecuencia) en cierre

00 88 Motor sobre corriente Comprobar valor RUN MODE = 60, rehacer el aprendizaje

00 89 Sobre-corriente freno o parpadeantes Comprobar valor RUN MODE = 60, rehacer el aprendizaje

00 8B Sobre-corriente freno o parpadeantes Check valore RUN MODE = 60, rifare apprendimento

00 8D Sobre-temperatura Reduzca frecuencia del ciclo, aumente tiempo de parada

00 8F Error del sistema Actualice el firmware o reemplace la tarjeta electrénica

0091 Error del sistema Actualice el firmware o reemplace la tarjeta electrdnica

0100 Ratio de reduccion inconsistente Reductor incorrecto o problema de resolucién encoder

0102 Conexidn del encoder incorrecta Verificar las conexiones del encoder

0103 Aprendizaje con fotocélula libera Verificar fotocélula activada con lona cerrada (LED LD7)

0105 Fotocélula desconecta en aprendizaje Compruebe perturbaciones o posicidn de la fotocélula

0108 Apertura con fotocélula activada Rehacer aprendizaje

0109 Posicion de la puerta demasiado baja Rehacer el aprendizaje

010D Posicién de apertura peatonal =0 Rehacer el aprendizaje

01 0OE Encoder no conta o parada del motor Verifique funcionamiento del motor, encoder y freno (disminuye
la velocidad y aumenta la aceleracion de la rampa de abre)

01 OF Problemas de la fotocélula en la realineacion Verifique el funcionamiento de la fotocélula (led LD7)

* La lista es valida a partir de la version de firmware 1.15.0408, para las anteriores consulte las instrucciones anteriores.
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0110 Fotocélula no desconectada para el aprendizaje  Comprobar funcionamiento de la fotocélula

0114 Teclado remoto no conectado (modelo EASY) Verifique la conexién del teclado y el estado del LED
0115 Error de senales del Encoder Verifique conexiones y funcionamiento del Encoder
0116 Parametros de motor incorrectos Verifique los parametros del motor

01 36 Encoder absoluto no se comunica con invertir Verifique la conexién y el funcionamiento del encoder
01 38 Bateria del encoder absoluto baja Reinicie el inversor o reemplace el encoder

5.9 Opciones en uso

Para configurar las opciones en uso con el programador, ingrese al menu de configuracién de parametros e pone el valor
de la opcidn requerido en el pardmetro de opciones en uso. Configuracion estandar de fabrica = 200. En el caso de un

sistema con encoder, después del primer movimiento en JOG manual, el valor se convierte automaticamente en = 00004200.

Valore Descripcion Notas
00000002 Habilite UPS para abrir en caso de apagén Apertura automatica después de un tiempo establecido
00000004 Habilite UPS para abrir en caso de apagén Apertura después de un comando de START
00000008 El comando START hace comando CLOSE Inhiba el botédn START como comando OPEN
00000010 Habilite el ciclo paso/paso peatonal El comando START se abre / cierra, durante
la maniobra de cierre START detiene el movimiento

00000020 Habilita la separacion entre tiempo de pausay cierre Cuando no se ingresé la opcidn 20, se considera

después de un transito solo el tiempo de pausa en el cierre
00000040 Mueve START peatonal en el comando ABRE Para usar en caso de apertura peatonal + UPS
00000100 Desactiva control de corriente freno
00000200 Desactiva control de time out Configuracion de default
00000400 Comando peatones abre, y no cierra Solo restablece el tiempo de pausa
00001000 Funcidn anticongelante A Comando START cada 15 minutos
00002000 Funcidn anticongelante B Comando B START cada 60 minutos
00003000 Funcidn anticongelante C Después de pasar por las fotocélulas
00004000 Encoder reconocido automaticamente Impostacién automatica

en el primer movimiento JOG
00080000 Habilite interbloqueo entre dos puertas Conecte los dispositivos (consulte la pagina 15)
00100000 Deshabilita alineacidn automatica después de reiniciar Para iniciar alineacién, dar comando START
00200000 Activa la corriente de calentamiento motor Usar solo a bajas temperaturas
00400000 Activa relé estado puerta con apertura peatonal Desactiva el relé de apertura total
01000000 Comando OPEN (8) activo solo al cierre IEI comando activa solo la inversidn y no interviene

con la puerta cerrada

10000000 Aumente el torque del motor en el cierre Para usar con contrapeso

EJEMPLO: para activar la funcién anticongelante Juntar 1000 al nimero presente en OPCIONES EN USO, si el numero
existente era 4200 (deshabilitar el tiempo de espera + control del codificador), debera agregarse 1000, por lo que el valor
tendrd que convertirse en 5200.
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6 Dispositivos de seguridad

6.1 Fotocélula a infrarrojos

El par de fotocélulas debe
montarse como se muestra
en el dibujo, de modo

10 9 8 7 6 54 3 2

. éééé’@@ W CEEE o

que la fotocélula se enganche
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cuando se cierre la cortina.
Visualizacion a través de LD7.

ATENCION: con el sistema
de posicionamiento del
Encoder, la fotocélula tiene
la funcidon de alineacién.

No se puede desconectar.

6.2 Sensor de atascos de tela

El sensor de atasco de tela
detecta la falta de deslizamiento
de la tela al cerrar.
Ajuste el posicionamiento en el
orificio ranurado y la distancia
de activacion con el recortador
especial (SENSIBILIDAD).
Visualizacion por LD13.
A ATENCION: si no se
proporciona el sensor,
poner un jumper entre 7-13.

6.3 Borde de seguridad wire-less

1 Dar alimentacién (LED verde
encendido) e inserte las baterias
en el transmisor.

2 El sistema pre-acoplado esta
activo. Pruebe el funcionamiento
correcto presionando el borde.

Si es necesario, active la
transmision:

a Presione el botén SAFETY
en el receptor. La memoria
permanece abierta durante 10
segundos (LED rojo encendido).

b Presione el borde de seguridad
para memorizar el cédigo
del transmisor.

c Si la programacion es correcta,
el LED rojo parpadea rapidamente
durante 3 segundos. Pruebe la
operacion presionando el borde de
seguridad. En caso de bajo nivel
de bateria, el LED verde parpadea.
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6.4 Barrera de fotocélulas

RX
Panel L
electrénico I_

© Puerta abierta

X

RX
Panel (i%\
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X
® Puerta cerrada
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Diagnéstico a través de LED de seiializacion

LED RX (Receptor)

Estado de barrera

A

Los elementos de la barrera
deben instalarse de modo
que la tela cerrada corte el radio.

Color Cable Terminal Funcién

Brown/Blanco 1 12V

Azul/Gris 2 ov

Negro 9 Input Seguridad

Verde 14 Input Fotocélula
1 2 9 14 [
12V ov safety photo GND

LED TX (Transmisor)

No enrolle el cable sobrante:
coléquelo linealmente a lo largo de
las estructuras, manteniéndolos
alejados del motor y del freno.

Conecte el terminal 2 (OV)
con GND (amarillo/verde)

Verifique la presencia de la opcion 4
adicional, con el programador

en el mend “CONFIGURACION

DE PARAMETROS”.

Estado de barrera

Verde encendido fijo Libre

Verde encendido fijo

Alimentacion OK

Rojo encendido fijo Empleada

Rojo intermitente lento

Inicializacién

Rojo intermitente rapido

Mal funcionamiento

En caso de mal funcionamiento, el LED RX parpadea:

@ Averiguar la conexidn correcta de los cables
® Comprobar que no hay otras fotocélulas que puedan molestar al receptor

© Comprobar la alineacién de las barreras

Rojo encendido fijo

Alimentacion insuficiente
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6.5 Tarjeta de expansién de output (E04)

12V common
@V common

Serial com.

@V common

Con el equipo DB1 DB2,
conéctese al conector izquierdo.

D 1T

LD1

m
o
z

]

LD2 LD3 LD4

RN

ouT1

OUT 2| OUT 3| OUT 4

IS

ar——12v
br—{ov
C ———— Serial
d—ov

o[o]oJo]o]o]o]o
Dip OFF ON
1 Deje el DIP OFF No se utiliza
2 Operacion Conector 12 (peatdn) ordena

peatonal estandar cierre con hombre presente

3 Freno estandar Freno positivo (contrapeso)
4 Deshabilita comunicacion  Habilitar comunicacidn
Salida Contacto Funcién LED
Out 1 NO Contacto cerrado con la puerta cerrada LD1
Out 2 NO Contacto cerrado con puerta abierta LD2
Out 3 NO Contacto cerrado con puerta abierta parcial LD3
Out 4 NO Contacto abierto con automatizacién en alarma LD4

A

Con el equipo DB1 - DB2, la funcionalidad
de los relés de expansién debe ser
habilitada por el programador en el menu
“VISUALIZACION DE INGRESOS”.



7 Instrucciones de uso

ADVERTENCIAS GENERALES DE SEGURIDAD

Este manual es una parte integral y esencial del producto y debe
entregarse al usuario del producto. Es necesario conservar este

documento y transmitirlo a los nuevos usuarios del sistema.
La automatizacion en cuestion es una puerta que se mueve
verticalmente, debe usarse para el propdsito para el cual fue

disefada expresamente. Cualquier otro uso debe considerarse

inapropiado y, por lo tanto, peligroso.
El fabricante declina toda responsabilidad por dafios
resultantes del uso incorrecto, incorrecto o irrazonable.

&Aprimatic

STOP GS

START

PRECAUCIONES DE USO

No ingrese al rango de accién de la puerta durante el
movimiento.

En caso de falla o mal funcionamiento, apague el
interruptor principal. Las operaciones de mantenimiento,
ajuste o reparacion solo deben ser realizadas por personal
capacitado y autorizado.

Cada automatizacién va acompanada de un “Manual de
instalacion y mantenimiento”, que incluye un plan de
mantenimiento periddico, en particular se recomienda
verificar todos los dispositivos de seguridad.

CONTROLES EN EL PANEL ELECTRONICO

GS: interruptor principal, corta la alimentacion
del equipo. Opere solo en caso de necesidad
de mantenimiento o reparacion.

STOP: parada instantédnea de cada movimiento
de la automatizacion. Botdn con cierre: para soltarlo,
girelo hacia la derecha.

START: comando para abrir e iniciar el ciclo automatico
de la puerta.

ACCIONAMIENTO MANUAL

Para operar la lona en caso de falta de energia o falla:

Desconecte la linea de alimentacidon con el interruptor
general GS.

Inserte la varilla en el acoplamiento apropiado en el lado
inferior del motor, activando asi el micro-contacto de
seguridad que impide el control eléctrico de la puerta.

Gire la manivela hasta alcanzar la posicion de lona deseada.
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8 Instrucciones de mantenimiento

Operaciones que se llevaran a cabo cada seis meses durante las inspecciones:

DISPOSITIVOS DE SEGURIDAD MOTORES

Verifique el correcto funcionamiento del borde @ Verificar la correcta fijacion del motor.

de seguridad (donde esté provisto). © Verifique el funcionamiento de los codificadores o
Verifique el correcto funcionamiento del sensor interruptores de limite (verifique el desgaste de las levas).
de atascos de tela (donde esté provisto). © Compruebe el desgaste del disco de freno comprobando
Verificar el correcto funcionamiento de las fotocélulas la eficacia de frenado.

de seguridad.
ARBOL DE ENROLLAMIENTO DE LA LONA

AUTOMATIZACION

@ Controllare il fissaggio dei supporti cuscinetti.

o Verifica el correcto funcionamiento de todos © Verificare la lubrificazione dei cuscinetti.

los dispositivos de control instalados (botones, radares, o . L , . .

bucles magnéticos, etc.). Verificare I’assialita dell’albero di avvolgimento.
© Verifique el estado de las conexiones eléctricas dentro

del panel de control, verificando que no haya infiltraciones

de agua o polvo.
© Compruebe el desgaste visual de los componentes

eléctricos y su aislamiento.

GUIAS LATERALES, TELAY ESTRUCTURA
@ Averigua el desgaste de las guias laterale.
© No lubricar: las guias y las bisagras, estan construidas

con materiales autolubricantes. El uso de aceite,

grasa u otros lubricantes hara que la [dmina se atasque

con el tiempo.

Compruebe la tensién de la hoja

(consulte las instrucciones en la pagina 6)

Verifica el apriete de los tornillos de acoplamiento

de los montantes verticales con el travesafo superior.

Compruebe el anclaje de la puerta a la estructura.
Reemplazos recomendados durante el mantenimiento
Parte a reemplazar Uso normal Uso pesado®
Freno de estacionamiento del motor después de 200,000 ciclos después de 100,000 ciclos
Baterias seguridad inaldmbrica cada 2 afos cada afio
Muelles de amortiguacion guia después de 200,000 ciclos  después de 100,000 ciclos
Guias de polietileno después de 300,000 ciclos después de 150,000 ciclos
* Uso intensivo: Las inspecciones periédicas deben ser

. , realizadas por técnicos calificados.

>200 ciclos/dia Todas las operaciones deben llevarse

Alta presidon del viento a cabo en total conformidad con

Ambientes himedos o polvorientos las normas de seguridad, delimitando

e indicando el area de operaciones.
Antes de cualquier intervencion,

Aprimatic Doors se reserva el derecho de aportar las gesconecte la linea de suministro
modificaciones o variaciones que estime oportunas a sus yevite qgue o o 1o Toatanran PHNCIP
productos y/o al presente manual sin ningtn tipo de aviso previo. :

Puede descargar la Declaracién de conformidad en:
https://www.aprimatic.es/documentacion/documentaciontecnica/declaracion-de-conformidad/

ELIMINACION CORRECTADEL PRODUCTO (residuos eléctricos y electrénicos)
(Aplicable a paises de la UE y aquellos con sistemas de recoleccion diferenciada)

Ambientes con temperaturas <5°C

Una vez finalizado el ciclo de vida del producto, asegirese de su correcto desecho, diferenciandolo de
otros residuos comunes y depositandolo en un punto limpio. De este modo se evitan los posibles efectos
negativos que una manipulacién incorrecta de los residuos podria provocar en las personas y el medio
ambiente
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