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1. FINALIDAD DEL MANUAL

Este manual ha sido redactado por el fabricante y es parte integrante del producto.

El mismo contiene toda la informacion necesaria para:

* la sensibilizacion correcta de los instaladores respecto a los problemas de seguridad;
* la instalacion correcta del dispositivo;

* el conocimiento extenso de su funcionamiento y de sus limites;

» el uso correcto en condiciones de seguridad;

El cumplimiento constante de las indicaciones proporcionadas en este manual, asegura la seguridad del personal, la
economia

de ejercicio y una vida Gtil mas larga del producto.

Para evitar maniobras incorrectas con el riesgo de accidentes, es importante leer atentamente este manual,
respetando escrupulosamente la informacién proporcionada.

Las instrucciones, dibujos, fotografias y documentacién contenidos en el presente manual son de propiedad de
APRIMATIC s.r.l. y esta prohibida toda reproduccion integral o parcial.

El logotipo “APRIMATIC” es una marca registrada de APRIMATIC s.r.l.

1.1 INTRODUCCION AL MANUAL DE INSTRUCCIONES

Informacion

Las presentes instrucciones se refieren exclusivamente a la instalacién eléctrica y al uso del sistema WK120 para el
control de puertas automaticas con hojas correderas. Para la instalacion mecénica consultar las instrucciones
especificas suministradas.

Durante las operaciones de ensamblado y montaje del automatismo y de prueba de la puerta se pueden producir
situaciones de peligro si no se observan las advertencias de seguridad contenidas en las instrucciones.

Antes de comenzar, leer atentamente el presente manual de instrucciones.

Conservar las instrucciones cerca de la instalacion para facilitar su consulta en caso de necesidad y mantenimiento.
Los datos mencionados son simplemente indicativos. El fabricante se exime de todo tipo de responsabilidad por las
posibles incoherencias contenidas en el presente manual derivadas de errores de impresion o de transcripcion. La
empresa se reserva el derecho de efectuar las modificaciones que estime necesarias para mejorar el producto sin
aviso previo.

1.2 Advertencias generales y de seguridad

Leer atentamente las instrucciones antes de comenzar la instalacién del producto.

AtenciénNo arrojar en el medio ambiente los materiales del embalaje (plastico, poliestireno, etc.)

ni dejarlos al alcance de los nifios, puesto que constituyen potenciales fuentes de peligro. La instalacién incorrecta
del equipo puede provocar graves peligros, que se pueden evitar siguiendo atentamente todas las instrucciones
pertinentes. La instalacién, la prueba y la puesta en funcionamiento del cierre de peatones, asi como los controles
periédicos y las intervenciones de mantenimiento, deben ser efectuados solo por técnicos especializados e instruidos
sobre el producto.

Informacioén, los instaladores deben ponerse en contacto con el fabricante a fin de coordinar las fechas para realizar
un curso de especializacion de caracter obligatorio. Se recomienda trabajar respetando plenamente las normas de
seguridad, trabajar en ambientes suficientemente iluminados y aptos para la salud, utilizar la indumentaria de
proteccion especificada por las disposiciones legales (calzado de seguridad, gafas de proteccion, guantes y casco),
evitar el uso de prendas que puedan engancharse. Adoptar medidas de proteccién adecuadas para evitar los riesgos
de lesiones por esquirlas puntiagudas y los posibles riesgos de aplastamiento, colisién y corte. jAtencion! se
recomienda usar escaleras de seguridad,

trabajar en pareja y prestar especial atencién durante el desplazamiento del carter de cobertura para evitar riesgos de
choque y caida.

Debido a piezas en movimiento de traslacién y giratorio, cuando el carter de cobertura es desmontado o abierto,
existe el peligro de arrastre de cabello, indumentaria, cables, etc. Componentes bajo carga no fijados de forma
adecuada pueden caer al piso. Al final del montaje de los elementos de soporte y de guia, realizar enseguida la
fijacion definitiva.

Se recomienda observar rigurosamente las normas nacionales de aplicacion para la seguridad en las obras (en ltalia
D.Lgs. 528/99 coordinado con D. Legislativo 494/96 “actuacion de la directiva 92/57/CEE relativa a las prescripciones
minimas de seguridad y de salud que se deben adoptar en las obras temporales o méviles”). Es posible consultar la
guia relativa a la seguridad para la instalacion de las puertas peatonales correderas entre los servicios de nuestro
sitio: www.aprimatic.com.

Delimitar la obra para impedir el transito a personas no autorizadas y no dejar la zona de trabajo sin vigilancia.
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La instalacion, las conexiones eléctricas y las regulaciones se deben efectuar con las técnicas adecuadas y en
conformidad con las normas vigentes en el pais de instalacién. El fabricante de la motorizacién no se responsabiliza
por la inobservancia de las técnicas adecuadas en la fabricacion de la estructura que se debe motorizar, ni por las
deformaciones que pudieran surgir durante el uso. Una instalacion errénea puede ser fuente de peligro. Intervenir
respetando las indicaciones del fabricante. Antes de comenzar la instalacion, asegurarse de la integridad del
producto y verificar que la estructura existente retina los requisitos necesarios de solidez y estabilidad y
gue responda a las normativas vigentes del sector.

1.3 Precaucion La instalacion de alimentacion eléctrica debe ser realizada por un electricista experto y habilitado
conforme a las disposiciones nacionales y las normas nacionales de seguridad de las instalaciones.

Antes de conectar la alimentacién eléctrica, asegurarse de que los datos de la placa correspondan a los de la red de
distribucion eléctrica. Las medidas de proteccion en el primario se adoptan en la instalacion / en obra

Utilizar un interruptor diferencial magnetotérmico de 6A intervencion a 30mA, como interruptor general de la tension
de red. Sujetar los cables de conexion con abrazaderas especificas. Antes de realizar cualquier intervencion de
mantenimiento, reparacién o sustitucion, tanto mecénica como eléctrica, es necesario cortar la alimentacion eléctrica
de red. La prueba y la puesta en marcha de la automatizacion no se permiten hasta que la puerta automatica
corredera que la incorpora no sea conforme a los requisitos indicados por la directiva maquinas 2006/42/CEE, que
regula la puerta completa, sobre la cual esta montada e instalada. El instalador debe redactar y conservar las
especificaciones técnicas de la puerta automatica y debe cumplir todos los requerimientos previstos. Al finalizar el
trabajo el instalador debe controlar la instalacion y asegurarse del funcionamiento correcto de la automatizacion.

El sistema WK120 es conforme a EN60335 y EN16005, en caso de que los dispositivos de seguridad no se
supervisaran y conectaran adecuadamente a las entradas de prueba, el instalador debera encargarse de configurar
el automatismo de tal manera que los parametros correspondan a las indicaciones de la tabla a continuacion.

Mass of doorset leaf m [kg] - Masa de la hoja
90% travelling 90% de la carrera 150 140 130 120 110 100 90 80 70 60 50 40 30 20 10
distance per leaf D por hoja D Maximum travelling speed v [m/s] - Velocidad maxima de la carrera

0,15 | 0,16 | 0,26 | 0,17 | 0,28 | 0,28 | 0,29 | 0,21 | 0.22 | 0,24 | 0,26 | 0,29 | 0,34 | 0,41 0,58

[m] Minimum travelling time t s] - Tiempo minimo de la carrera
0,7 4,7 4,6 4,4 4,2 4,0 39 3,7 3,5 3,2 3,0 2,7 2,5 2,1 1,8 1,3
0,8 54 52 5,0 4.8 4,6 44 4,2 3,9 3,7 34 31 2,8 2,4 2,0 1,4
0,9 6,0 58 5,6 54 52 4,9 4,7 4,4 4,1 3,8 35 31 2,7 2,2 1,6
1,0 6,7 6,5 6,3 6,0 5.8 55 52 4,9 4,6 4,3 39 35 3,0 2,5 1,8
1,1 7,4 7,1 6,9 6,6 6,3 6,0 57 54 51 4,7 4,3 3,8 33 2,7 1,9
1,2 8,0 7,8 75 7,2 6,9 6,6 6,2 59 55 51 4,7 4,2 3,6 3,0 2,1
1,3 8,7 8,4 8,1 7.8 7,5 7,1 6,8 6,4 6,0 55 5,0 4,5 3,9 3,2 2,3
1,4 9,4 9,1 8,7 8,4 8,0 7,7 7,3 6,9 6,4 59 54 4,9 4,2 3,5 2,5
15 10,0 9,7 9,4 9,0 8,6 8,2 7,8 7,3 6,9 6,4 5,8 52 4,5 3,7 2,6

LBT0450 DS42502-003 Electroénica WK120 Pag. 4|80

Rev.04




ZAprimatic

Debe realizar el analisis de los riesgos y verificar que la instalacidn no presente puntos de aplastamiento o corte. Si
es necesario, debe implementar las medidas de correccidn adecuadas y aplicar las sefializaciones previstas por las
normas vigentes para identificar las zonas peligrosas.Toda instalacién debe exhibir de modo visible los datos de
identificacion del sistema motorizado. El instalador debe suministrar toda la informacidn relativa al funcionamiento
automatico, manual y de emergencia de la puerta motorizada y entregar las instrucciones de uso al usuario de la
instalacion. Para posibles reparaciones o sustituciones se deben utilizar solo repuestos originales. La garantia no
tendra validez en caso de uso combinado con componentes de otra

marca. El fabricante de la motorizacion declina toda responsabilidad en el caso de instalacion de componentes
incompatibles a los fines de la seguridad y del correcto funcionamiento.

Es posible descargar este manual de nuestro sitio www.aprimatic.it adjunto a la ficha producto.

H 116 x 176
230 V~/50-60 Hz

100 watt

24 V=/0,5 A méx

0,7 m/ seg.

1,4 m/ seg.
120 kg MAX

100 + 100 kg
S3 =100%

-15°C / +55°C
IP20

Prueba 1.000.000 Ciclos
Conformidad EN61000, EN60335,EN16005

2.0 Uso previsto y @mbito de utilizacion

WK120 CONTROL SYSTEM es el sistema de control electronico de las automatizaciones de las puertas
correderas serie NK.

El ambito de utilizacion es limitado exclusivamente a las puertas automaticas con una o dos hojas correderas
en sentido horizontal para el uso en un contexto civil, pablico o industrial; en ambientes secos; en zonas
cubiertas de acceso o para el transito peatonal;
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$ Attenzione | Se prohibe utilizar el producto para fines distintos de los previstos o impropios.

Se prohibe reparar o maodificar el producto.
El producto debe ser instalado solo con material APRIMATIC.

A\

. Attenzione || equipo WK120 ha sido disefiado para controlar el funcionamiento de la puerta automatica
WK120.

Se prohibe utilizar el producto para fines distintos de los previstos o impropios. Se recomienda atenerse ademas a los
limites de uso indicados en el manual de instalacién del actuador. Se prohibe reparar o modificar el producto. El
producto debe ser instalado solo con material APRIMATIC.

Aprimatic S.r.l. se exime de toda responsabilidad por la inobservancia de dichas prescripciones.

El aparato lo pueden utilizar nifios de 8 afios 0 mayores y personas con discapacidades fisicas, sensoriales o
mentales, o sin experiencia o sin los conocimientos necesarios, siempre con vigilancia o después de haber recibido
las instrucciones relativas al uso seguro del aparato y a la comprensién de los peligros relativos al mismo.

Es preciso vigilar que los nifios no jueguen con el aparato, inclusive el mando a distancia. La limpieza y el
mantenimiento a cargo del usuario no deben ser llevados a cabo por nifios sin vigilancia.

2.1 Caracteristicas y datos técnicos

Véase tabla 1
Antes de instalar el producto, comprobar que los limites de temperatura indicados en la motorizacion sean idoneos al
ambiente de instalacion.

COMPONENTES DEL SISTEMA BASE
Véase fig.1
» Aparato de control CONTROL WK120
« Grupo de ALIMENTACION
* Motorreductor 24VDC
 DISPOSITIVOS

ACCESORIOS
Para los dispositivos ACCESORIOS
gue se pueden instalar véase fig.2.

= {IMPORTANTE! Consultar
también las instrucciones
especificas
proporcionadas con cada
accesorio.

fig.1
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3.0 PREPARACION/ALIMENTACION SISTEMA

Preparar las conexiones eléctricas de los dispositivos de control y seguridad del sistema segun el esquema en la fig.2
y las advertencias proporcionadas en este manual.

Cabe preparar para cada dispositivo instalado en el exterior de la puerta, canales adecuados (exteriores o
empotrados) hasta la posicion de instalacion.

Prestar atencion que la instalacién sea realizada por personal cualificado y en perfecta conformidad con las normas
vigentes en el pais de instalacion.

- ALIMENTACION 230VAC - Cable 3x1,5mm (dimensionar la seccién en funcién de la longitud de la linea).
Preparar la salida del cable de alimentacién de suministro a la derecha (vista desde el interior). En el caso en que
fuera necesario introducir una vaina de proteccion en el cable de alimentacion de la automatizacion, llevar a cabo
esta operacion antes de efectuar la conexion del cable mismo a las cajas de derivacion.

ilmportante! Instalar siempre, antes de la linea, un interruptor general que garantice una desconexiéon omnipolar con
apertura minima de los contactos de 3mm (conectar un interruptor magnetotérmico diferencial de 6A - sensibilidad
30mA).

- ACCESORIOS Los dispositivos de control y mando y el pulsador de emergencia se deben colocar dentro del
campo visual de la automatizacion, lejos de piezas en movimiento y a una altura minima del suelo de 1,5 m.

La transmision de datos tiene lugar mediante un pro  tocolo bus que requiere que las conexiones de los
selectores se realicen con cables de par trenzado.

Antes de continuar leer las instrucciones adjuntas a los posibles dispositivos y cumplir escrupulosamente con todo lo
gue se indica en las mismas.

1) fotocélula deteccién obstéaculo rayo individual ER4N exterior

2) ER6/N empotrado con tarjeta emisor: cable 2x0,75 mm amplificador \\ receptor: cable 4x0,75 mm
3) pulsador de emergencia PE posicionar en vista de la puerta - cable 2x1 mm

4) desblogueo manual interior de emergencia

6) radar deteccién pasaje

7) selector / programador (cable 5x0,22 mm - longitud MAX. 15 m)

8) Bloqueo eléctrico

9) STOP con antipanico mecanico

PREPARACION ACCESORIOS

fig.2
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LOS DOS SELECTORES SON ALTERNATIVOS ENTRE Si

IMPORTANTE: EN TODAS LAS ENTRADAS N.C. QUE NO SE UTILICEN DEBEN REALIZARSE PUENTES

LAS SALIDAS PRUEBA 1Y PRUEBA 2 SE DEBEN UTILIZAR EN CASO DE RADAR O FOTOCELULAS DE SEGURIDAD
CONTROLADAS

El «<PULSADOR FUNGIFORME DE EMERGENCIA » se puede conectar

«INTERBLOQUEADAS» en los bornes 18 y 19 y configurando
adecuadamente El equipo

CNE-16.0 CNE9
18 oNe3
CN6-7

Pulsador de EMERGENCIA

En las siguientes paginas se detallan las conexiones de cada regleta de bornes.
NOTA: las logicas de funcionamiento de las entradas y salidas se describen en el capitulo 4.2 «<MODALIDAD de

CN4
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Nota adhesiva
No se ve bien los esquemas y dibujos
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Regleta de bornes CN6

Conexiones regleta de bornes CN6

- Start / Pri Entrada (N.A. .
art / Primera Entrada ( ) ]m

- Stop (N.C.)
- Seguridad Fotocélula (N.C.) ]n—]

- Radar Interno (N.A.)
- Radar Externo (N.A.)
- Seguridad Radar Apertura Desac. (N.C)
- Comun

-VA +

-VA -

OO NOOULLD WN R

NOTA

- El mando de START (1) puede tener configuraciones
especiales, por tanto es preciso consultar el capitulo

5.0 «<MODIFICACION PARAMETROS» Parametro «U»
- Los dispositivos de sequridad: Stop (2) , Fotocélul a
(3) . Radar Ap. Desac. (6) pueden tener

configuraciones especiales, por tanto es preciso
consultar el capitulo 5.0 «sMODIFICACION

RPARAMETROS»

Parametros «L» , «N» , «O»

N.B. Los dispositivos de seguridad se deben conectar en SERIE

CN8-15 0 CN6-8
CN8-16 0o CN6-9
CN6E-3
CN&-7
RADAR INTERNO RADAR ESTERNO
e NA . NA
|+ -I ('?X\: |... -| f[x?;
CN8-150 CN&-8 4 ]
CN8-16 0 CNS-S-
CNS4
CNG-S
CN6-7
Sequridad en apertura
CNE-15 0 CNG-8 | ]
CN8-16 o CN6-S
CN6-S
CN6-7

NOTA Los dispositivos de seguridad se deben conectar en SERIE

NOTA: las l6gicas de funcionamiento de las entradas y salidas se

describen en el
capitulo 4.2 «MODALIDAD de FUNCIONAMIENTO

9N sauloq ap ee|fey e

yowLdpy
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Regleta de bornes CN8

Conexiones regleta de bornes CN8

10- Prueba 2 (consultar detalles cap.8.0)
11- Prueba 1 (consultar detalles cap.8.0)
12- Cerrado (N.A.)
13- Abjerto (N.A.)
14- Comun

NOTA Para la conexidn y la configuracion de las entradas
de la «PRUEBA» en conformidad con la EN16005, véase
esquema especifico en el capitulo 3.7y 3.8

15-VA +
16- VA -

NOTA Las entradas de la «<PRUEBA» en la conformidad con
i la EN16005 tienen configuraciones especiales, por tanto es

preciso consultar el capitulo
| 5.0 «MODIFICACION PARAMETROS»

NOTA: las ldgicas de funcionamiento de las entradas y salidas se

describen en el

8NO sauioq ap ee|fey '€
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3.4 Regleta de bornes CN7
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Regleta de bornes CN5

Pulsador | A= OPT (no utilizado}—‘ L

B=L.D. (no utilizado
C=R.H. Reset (N.C.)

de RESET

NS C=R.H.Reset (N.C.)
li‘z
G=VA -

NOTA Si no se utiliza el mando de reset,
REALIZAR EL PUENTE ENTRE BORNE

«C» y «G»

D=S.R. Sel. Res. (no utilizado)

Selector

BASIC
T

VA +

VA -

}@ «A» rs485
< «B» rs 485

R.H. Reset (N.C.)

\7 H=AS +

G=AS -

F= «A» r$485w
— E=«B»rs485- -

Conexion Selectores

En la regleta de bornes CN5 se pueden
conectar en paralelo 1 Selector PROy 1
selector BASIC. Pueden coexistir tanto
los selectores «BASIC» como los
«PRO»

El RESET equivale a
ON/OFF de la alimentacion

Si no se utiliza un pulsador de
RESET especifico, es posible
conectar directamente R.H.
selector con C= R.H. CN5, para
realizar el reset directamente
del selector.

=S «A» rs485
T s ass

R.H. Reset (N.C.)

(60606 E)

Selector
PRO

SELETTORE @
&

GNO sauioq ap ee|fey g'e
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3.6 Regleta de bornes CN1, CN3, CN4

Regleta de bornes CN1

TRANSFORMADOR

PRIMARIO  [Z30VAL 150VA)
RED e FIOVAC

FASE ¥y :-—- —1
230 VAC 50Hz ‘ )T p
s #6% -10% _".ﬂ.‘!'.?_{_] 0

SEC, 1 (24VAC BA}

Conexiones regleta de bornes CN1
25- Alim. 24 volt AC
24- Alim. 24 volt AC ‘

= conectar la alimentacion solo tras haber completado todos los cableados.

NOTA

= Al encender comprobar que los LEDES estén en la condicion exacta indicada en el cap. 3.9

fig. 4

Regleta de bornes CN3

MOTORE 24VDC

ENCODER

Conexiones regleta de bornes C

23- Motor NEGRO Alim. 24 volt DC
22- Motor ROJO Alim. 24 volt DC

21- Bloqueo eléctrico 12 volt AC5W———
20- Bloqueo eléctrico 12 volt AC5W

ELETTROBLOCCO 12V 5W

]

I NOTA Es importante la configuracion CORRECTA PRELIMINAR del
Reg Eta d e bo rnes CN4 motorreductor, de lo contrario las hojas “golpean” puesto que la lectura del

encoder es diferente. CONSULTAR PARAMETRO 4.0 ENCENDIDO

Encoder motor CN4 Colores ENCODER Colores ENCODER
modelo Al (Por defectd) = modelo A2
Tipo D Tipo K
N= Negativo - Alim. N= NEGRO Negativo - Alim. N= NEGRO Negativo - Alim,
M= Sefial A 1| M=VERDE Sefial A M= BLANCO Sefial A
L= Sefial B L= AMARILLO Sefial B L= VERDE Sefial B
I= Positivo + Alim: 1= ROJO Positivo + Alim. I= ROJO Positivo + Alim.
LBT0450 Eletrénica WK120 Pag. 13|80
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Conexiones de los dispositivos de

seguridad con

Conexiones regleta de
bornes morsettieraCN6

1-Start / Primera Entrad
2-Stop (N.C.)

4- Radar Interno (N.A.)
5- Radar Externo (N.A.)

7- Comun
8-VA +
9- VA -

10-Prueba 2 (consultar detalles cap.8.0) —[

. Seguridad en cierre . Seguridad en apertéra
N.C.
N.C.
Prueba 1 Prueba 1 Prueba 1

11- Prueba 1 (consultar detalles cap.8.0) i
12- Cerrado (N.A.)

13- Abierto (N.A.) ~eo—
14- Comun

15-VA +

16- VA - [

Introduccion: si no se usan dispositivos de seguridad
conformes a EN16005,

es decir sin pruebas, los parametros «L» , «N» , «O» se deben

configurar en «0» (cero) y las entradas 10y 11 de la CN8 NO SE

UTILIZARAN.

Uso de la PRUEBA 1 y/o PRUEBA 2 CONFIGURACION PARAMETROS cap.5.0

Si a los contactos de seguridad, 2-3-6 de la regleta de bornes CN6, se conecta solo UN dispositivo de seguridad para

cada entrada:
- Utilizar solo la PRUEBA 1 para todos.

- Configurar el parametro de referencia «L», «N», «O» en «1» cuando esta presente el dispositivo de seguridad.

misma entrada.
- Utilizar la PRUEBA 2 para el segundo dispositivo.

- Configurar el pardmetro de referencia «L», «N», «O» en «2» cuando estan presentes DOS dispositivos de

seguridad en la misma entrada

Si a los contactos de seguridad, 2-3-6 de la regleta de bornes CN6, se conectan DOSdispositivos de seguridad en la

SO009TN3 VIONVIOIA, U0J SslenplAlpul dvadldNo3s 34 'dSId S|uoIXauo) L€
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Conexiones de los dispositivos de
seguridad con

Conexiones regleta de

1- Start / Primera Entrada
2- Stop (N.C.)

4- Radar Interno (N.A.)
5- Radar Externo (N.A.)

7- Comun
8-VA +
9- VA -

10-Prueba 2 (consultar detalles
cap.8.0)

12- Cerrado (N.A.)

13- Abierto (N.A.)

14- Comun
15-VA +
16- VA -

Prueba2 i/ Seguridad en cierre ‘'

" Stop Seguridad en cierre

Seguridad en

|

N.C.

]

N.C.

Prueba 1

Prueba 1

En este ejemplo puesto que hay DOS
dispositivos de seguridad en la misma
entrada, se utiliza la PRUEBA 2 para el
segundo dispositivo.

El parametro «L» tendra el valor de «2»

puesto que en la misma entrada 3 de la
CN6 hay dos dispositivos.

Prueba 1

GO009TN3 VIONY  TIDIA, U0J S3|qop avdldNoO3S 3d 'dSIa SauoIxXauo) 8°¢
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61y

Led
Comunicacion
RS 485

VERDE

Normalmente
PARPADEANTE

Led Entrada

— DL3

Mdster/Esclava

DI. 9 RESET HW AMARIL Normalmente
ENICENIDINN

Led Entrada
VERDE Normalmente

ADACCANDN

DL 15

Led

ALIMENTACION
Potencia Motor

DL 8 Led Entrada START VERDE | Normalmente APAGADO
DL 12 Led Entrada STOP Normalmente
DI_ 11 Led Entrada Fotocélula 1 Normalmente
DL7 Led Entrada RADAR INT. VERDE | Normalmente APAGADO
DL6 Led Entrada RADAR EXT. VERDE | Normalmente APAGADO
DL 10 | LedEntrada FOTOCELULA 2 Normalmente
DL5 Led Entrada CERRADO VERDE | Normalmente APAGADO
DLA4 Led Entrada ABIERTO VERDE | Normalmente APAGADO

Normalmente
ENCENDIDO

‘¥ "Bl} B| US BPRIIPUI UQIZIPUOD B] US UIS8 ST SO| anb Jeqoidwod Japuadus |y
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4.0 Encendido
- Antes de realizar el autoaprendizaje comprobar que todos los LEDES estén en la condicién indicada en el
Cap.3.9, fig.4

Cuando se enciende la tarjeta electrénica, el primer movimiento de la puerta debe ser de cierre y efectuado a
velocidad reducida.

Al efectuar el encendido la pantalla visualiza durante 2 segundos la version del firmware instalado, luego

durante otros 2 segundos visualiza el tipd
AES importante la configuracion CORRECTA PRELIMINAR del

motorreductor, de lo contrario las hojas “golpean” uesto que la
A 1 motor UE tipo D (por defectL jas "golp p q

A 2 motor EXTRA UE tipo K

lectura del encoder es diferente.

Para modificar la configuracién consultar el Cap.8.0

y en fin la modalidad de marcha por defecto “bidir” (véase Modalidad de marcha).
En caso de primer encendido en absoluto de una tarjeta nueva o después de una reinicializacion de los
parametros (véase Configuracion especial con contrasefia) la pantalla visualiza Appr puesto que la

operacion de aprendizaje en este caso es obligatoria.

(w, COMENZAR AHORA LA OPERACION DE AUTOAPRENDIZAJE

4.1 Operacion de autoaprendizaje fig.5

En cualquier momento presionando y manteniendo presionada la tecla | p,

flecha abajo P2 durante por lo menos 2 segundos hasta que se activa
una sefalizacion acustica, en la pantalla se visualiza el mensaje APPR y es

posible mandar una operacion de aprendizaje.

Esta operacién comienza con un control radar/pulsador de Start y se compone

de seis maniobras, tres aperturas y tres cierres, durante los cuales la puerta aprende la carrera y su clase

de peso (visualizada como CO, C1, C2, C3, C4, C5 desde la mas liviana hasta la mas pesada).

Dependiendo de la clase de peso se configuran automaticamente todos los parametros de funcionamiento
que se pueden modificar manualmente mas tarde (véase Cap.5.0 Modificaciéon parametros).

NOTA Hasta que no se haya completado el autoaprendizaje (3 ciclos completos ABIER-CERR) no se
configuraran completamente todos los parametros.

En fase de aprendizaje se auto ajustan las distancias de desaceleracion hasta el final de carrera, que
permanecen luego fijas hasta un nuevo aprendizaje.

N.B. Una vez terminado el autoaprendizaje, las puertas no se colocaran en el tope mecanico de apertura
sino a una distancia de 10:15 mm del mismo.

En la pantalla del equipo, presionando la tecla P1 es posible visualizar el tipo de

y la clase de peso adquirida.

Si con el pasar del tiempo se notara que las distancias de desaceleracion ya no

6ptimas, es recomendable realizar un nuevo aprendizaje.

P

(oK) Ahora la puerta esté lista para ponerse en marcha.

LBT0450 Eletrénica WK120 Pag. 17|80
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4.2 Modalidad de funcionamiento
Las modalidades de funcionamiento se pueden seleccionar y visualizar solo mediante los selectores, la
pantalla del WK120 esta normalmente apagada.

bdIr - Bidireccional

FrEE - Free

rint - Salida

rESt - Entrada (*)

APAr - Apertura Parcial (*)
bLOC - Bloqueo

OPEN- Abierto

FArM - Farmacia

NOTA La puerta puede funcionar también sin ningin
selector conectado,

pero en este caso no sera posible modificar la

modalidad de funcionamiento

(*) Las modalidades Entrada y Apertura Parcial comparten la posicion “FARMACIA” del selector BASIC y PRO, que

se determina mediante el parametro U (véase cap.5.0 Modificacién parametros).

Si el selector no esta instalado (no se detecta al encender el aparato) la modalidad de funcionamiento por defecto es
Bidireccional.

En el caso en que no se detecte el selector durante el funcionamiento (porque esta desconectado o debido a una
interrupcién de la conexidn) la modalidad de funcionamiento se vuelve Bidireccional, excepto si estan activas las
funciones Bloqueo o Free, que se mantienen por razones de seguridad.

Funcionamiento en modalidad  Bidireccional

Un mando RAD INT o RAD EXT determina la apertura de la puerta, que permanece abierta durante un tiempo de
parada modificable por el usuario (véase cap.5.0 Modificacion parametros) y luego se vuelve a cerrar. Se ignora un
mando RAD INT o RAD EXT durante la apertura. Un mando RAD INT o RAD EXT durante el cierre determina que se

vuelva a abrir inmediatamente.

Funcionamiento en modalidad  Salida

Un mando RAD INT determina la apertura de la puerta, que permanece abierta durante un tiempo de parada
modificable por el usuario (véase Cap.5.0 Modificacion parametros) y luego se vuelve a cerrar. Se ignora un mando
RAD INT o RAD EXT durante la apertura. Un mando RAD INT durante el cierre determina que se vuelva a abrir

inmediatamente.

Funcionamiento en modalidad Entrada

Un mando RAD EXT determina la apertura de la puerta, que permanece abierta durante un tiempo de parada
modificable por el usuario (véase Cap.5.0 Modificacién parametros) y luego se vuelve a cerrar. Se ignora un mando
RAD INT o RAD EXT durante la apertura. Un mando RAD EXT durante el cierre determina que se vuelva a abrir

inmediatamente.

Funcionamiento en modalidad  Apertura Parcial

Un mando RAD INT o RAD EXT determina la apertura de la puerta; la carrera de apertura se reduce a un porcentaje
de la carrera maxima modificable por el usuario (véase Cap.5.0 Modificacién pardmetros). La puerta permanece
abierta durante un tiempo de parada modificable por el usuario (véase Modificacion parametros) y luego se vuelve a
cerrar. Se ignora un mando RAD INT o RAD EXT durante la apertura. Un mando RAD INT o RAD EXT durante el

cierre determina que se vuelva a abrir inmediatamente.

LBT0450 Eletrénica WK120 Pag. 18| 80
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Funcionamiento en modalidad Abierta

Colocar el selector en posicion Abierta determina la *N"ta:e” esta modalidad, siendo el mando “CLOSE” una

. seguridad, cierra. El mando “STOP”, detiene la puerta y vuelve a
apertura de la puerta, que permanece abierta hasta

cuando no se modifica la posicion del selector.

Funcionamiento en modalidad Bloqueo

Colocar el selector en posiciéon Bloqueo determina el cierre de la puerta y la siguiente activacion del bloqueo eléctrico.
La puerta permanece cerrada y bloqueada, ignorando cualquier mando (excepto START e OPEN) hasta cuando no
se modifica la posicion del selector.

Es posible modificar el “retraso bloqueo”, consultar el cap. Modificacion parametros.

Funcionamiento en modalidad Free
Colocando el selector en posicion Free la puerta permanece libre de moverse manualmente, ignorando cualquier

mando. Esta condicién permanece hasta cuando no se modifica la posicién del selector.

Funcionamiento en modalidad Farmacia

Colocar el selector en posiciéon Farmacia determina el cierre de la puerta y la siguiente activacion del bloqueo
eléctrico. Se aceptan solo los mandos START, OPEN y CLOSE. La puerta se abre solo aprox. 15cm y cuando vuelve
a cerrarse se activa de nuevo el bloqueo eléctrico. Esta condicidon permanece hasta cuando no se modifica la

posicion del selector.

Mandos OPEN y CLOSE

El mando OPEN determina la apertura de la puerta que *Nota: esta modalidad sigue también la configuracion
“APERTURA PARCIAL”

permanece abierta hasta cuando no recibe el mando

CLOSE. Un mando RAD INT o RAD EXT durante el cierre determina que se vuelva a abrir inmediatamente. Un
mando FOTO durante el cierre determina que se vuelva a abrir inmediatamente.
También el mando CLOSE determina la apertura cuando la puerta esta cerrada: de esta manera es posible obtener

un desplazamiento paso a paso utilizando solo este mando.

Mando START / 12 Entrada

. *N ta: est dalidad NO si | fi ion “APERTURA
El mando START determina la apertura de la puerta ola- estamodalidad FL sigue fa contiguracton
PARCIAL" por tanto el mando “START” efectla siempre la apertura

inclusive en estado de bloqueo. La puerta permanece total

abierta con las modalidades definidas por el parametro U
(véase Cap.5.0 Modificaciéon parametros) y luego vuelve a cerrarse y se bloquea (solo si continua el estado de

bloqueo). Modificando el parametro “U” en posicion 0 (cero) se vuelve “paso a paso”.

Mando STOP (N.C.)
El mando STOP determina la parada inmediata de la puerta y, hasta que permanece activo, se ignora cualquier otro

mando. Excepto la funcién “ABIERTO”.

Mando FOTO (N.C.)
El mando FOTO determina una nueva apertura de la puerta durante la fase de cierre y, hasta que permanece activo,

no permite que la misma se vuelva a cerrar.

LBT0450 Eletrénica WK120 Pag. 19| 80
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Mando Apertura de Emergencia (N.C.) “PULSADOR FUNGIFORME DE EMERGENCIA”

Si el parametro Y (véase Cap.5.0 Modificacién parametros) se configura a un valor 2, la entrada INT.l se vuelve
mando de APERTURA de EMERGENCIA, (NORMALMENTE CERRADO).

El mando Apertura de Emergencia determina la apertura de la puerta en cualquier condicion, inclusive la modalidad
de bloqueo y el mando STOP activo.

Hasta que permanece activo, no permite que la puerta vuelva a cerrarse.

Mando FOTO DESACEL (N.C.)
El mando FOTO DESACEL determina una nueva apertura de la puerta durante la fase de cierre, su inmediata
desaceleracion durante la fase de apertura y, hasta que permanece activo, no permite que la misma se vuelva a

cerrar.

Bateria

Si la bateria esta presente (parametro P = 1 véase Cap.5.0 Modificacion parametros), al encendido y luego cada 4
horas se controla la tension de la misma, desconectando temporalmente la alimentacion de suministro. Si la bateria
esta en averia, desconectada o completamente descargada, el aparato se apaga durante algunos instantes durante
la prueba y luego se vuelve a encender. Este evento se graba automaticamente y la prueba no se repite para evitar
gue el aparato vuelva a apagarse cada 4 horas.

Si la tensién de la bateria es inferior a 23,5 voltios se indica el error EO5-bateria descargada. En este caso el aparato

sigue funcionando segun las modalidades configuradas mediante el parametro G.

Falta suministro de corriente eléctrica

Si la bateria estd presente, el equipo sigue funcionando también durante la interrupcion del suministro eléctrico
(sefialada por el error EO4 - Falta suministro eléctrico), segun las modalidades configuradas mediante el parametro F,
véase Cap.5.0 Modificacién parametros. La velocidad de los movimientos es un poco mas lenta. Si la interrupcion de
suministro eléctrico continda y el voltaje de bateria baja a menos de 22 V se sefiala el error E07 — bateria agotada.

Los movimientos de la puerta son en todo caso inhibidos.

Interbloqueo

Si el parametro Y (véase Cap.5.0 Modificacion parametros) se configura al valor de 1, se habilita la funcién de
interbloqueo. En este caso la puerta, una vez recibido el impulso radar, se abre solo si la entrada INT.I (normalmente
abierta) no es activa, que a su vez activa durante todo el ciclo de apertura — parada— cierre la salida INT.O. El impulso

radar recibido mientras la entrada INT.| es activa se graba y se sigue solo cuando la entrada INT.I se desactiva.

Operacioén de autoprueba distancia de desaceleracion
Presionando en cualquier momento y manteniendo presionada la tecla flecha abajo P2 durante por lo menos 2

segundos, es posible oir una primera sefializacion acustica, si se mantiene presionada, se oye la segunda

sefializacion acustica; en este momento en la pantalla se visualiza el mensaje AUTS.
Las siguientes dos operaciones de la puerta serviran para volver a aprender las
distancias de desaceleracion, en el caso en que las condiciones de la puerta (roces,

etc.) resultaran diferentes respecto al aprendizaje anterior.
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ESC Pl
5.0 Modificaciéon parametros
Presionando ESC durante 2 seg (hasta el beep): se accede a la modalidad par 0S.
Con ESC se desplazan los parametros, con P1 y P2 se pueden modificar.
Presionando OK durante 2 segundos (hasta el beep) se graba el valor corriente.
Presionando de nuevo ESC durante 2 seg (hasta el beep): se interrumpe la modificacion.
P2 OK
N Def. Min. Méx. Parametro Notas
1 70 Vel. apertura En mm/segundo
2 40 Vel. Cierre En mm/segundo
3 4 Vel. desacel. apertura En mm/segundo
4 3 Vel. desacel. cierre En mm/segundo
5 5 Frenado apertura Valor Absoluto
6 4 Frenado cierre Valor Absoluto
7 50 Distancia aproximacion apertura Valor Absoluto
8 38 Distancia aproximacion cierre Valor Absoluto
9 12 Fuerza en obstaculo Valor Absoluto
A 2 Tiempo de parada En segundos
B 75 % de carrera apertura parcial La apertura parcial es operativa con
RADAR y OPEN, pero no con START.
C 0 Tipo de bloqueo eléctrico 0O=Monoestable 1=Biestable
D 0 Adaptacion al trafico 0=No habilitada 1=Habilitada
E 0 Si se fuerza la puerta O=Resiste a la accién de fuerza
1=Se abre
2=Permanece libre
F 0 Si falta suministro de corriente eléctrica |0=Sigue funcionando
G 0 Si bateria descargada 1=Se abre aunque esté en bloqueo
2=Se cierra y bloquea
3=Se abre solo si no esta en bloqueo
4=Cierra pero no bloquea
H 1 Direccion movimiento ([J) (Mirando la|0=Abre a la izquierda 1=Abre a la
puerta desde fuera) derecha
J 8 Tension con puerta cerrada (Antiviento) | Valor absoluto

LBTO0450 Eletrénica
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N Def. Min. Max. Parametro Notas
L 0 Vigilancia FOTO 0=Sin vigilancia
N |0 Vigilancia FOTO DESACEL 1=Un dispositivo vigilado
2=Dos dispositivos vigilados
0] 0 Vigilancia STOP
P 0 Presencia Bateria 0=No presente 1=Presente
R 0 Bloqueo si R-INT o R.EXT O=Funcionamiento normal
NO UTILIZADO solo para sel. Resis. 1=Puerta cerrada bloqueada
U 0 Duracién apertura START 0=Paso a paso
De 1 a 9 en décimos de segundos
Y 0 Retraso estado bloqueo O=Inmediato
De 1 a 9 en décimos de segundos
Y 0 Interbloqueo / Apertura de Emergencia | O=Inhabilitado 1=Habilitado 2=Apertura de
Emergencia

(1) Después de haber modificado el parametro “Direccion movimiento” las siguientes primeras operaciones de

apertura y cierre seran efectuadas a velocidad reducida.

Después de la modificacion de los parametros de 1 a 9 se visualiza el mensaje AUTS. Las

siguientes dos operaciones de la puerta sirven para volver a aprender las condiciones

ideales de la puerta.

6.0 Deteccion obstaculo

Si durante un cierre la puerta encuentra un obstaculo, se vuelve a abrir inmediatamente, permanece abierta durante

el tiempo de parada y luego se vuelve a cerrar. El siguiente cierre se efectlia desacelerando en proximidad del punto

donde se habia detectado el obstaculo. Si se encuentra el obstaculo durante tres veces consecutivas la puerta se

detiene, en contacto con el mismo.

Si durante una apertura la puerta encuentra un obstaculo, se bloquea y se detiene durante el tiempo de parada

configurado y luego se vuelve a cerrar a velocidad reducida. La siguiente abertura se efectla desacelerando en

proximidad del punto donde se habia detectado el obstaculo.

LBTO0450 Eletrénica
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7.0 Dispositivos de seguridad vigilados (Véase esqu  ema especifico en el punto 3.7 y 3.8)

En las entradas STOP, FOTO y FOTO DESACEL se pueden conectar dispositivos de seguridad vigilados, equipados
con una entrada de estimulo.

A cada una de las tres entradas es posible conectar un dispositivo no vigilado o bien un dispositivo vigilado o bien
una serie de dos dispositivos vigilados.

Es necesario programar la configuracion de cada entrada individual mediante los parametros L, N y O (véase
Modificacion parametros)

En el caso en que el dispositivo no fuera vigilado, el parametro correspondiente debera ser configurado a un valor
igual a 0. En este caso no se efectlia ninguna prueba del dispositivo.

En caso de un solo dispositivo vigilado, el parametro correspondiente debera ser configurado a un valor igual a 1. En
este caso la prueba del dispositivo se lleva a cabo mediante la salida PRUEBA 1 que se conecta a la entrada de
prueba del dispositivo vigilado.

En caso de dos dispositivos vigilados conectados en serie, el parametro correspondiente debera ser configurado a un
valor igual a 2. En este caso la prueba del primer dispositivo se lleva a cabo mediante la salida PRUEBA 1, que se
conecta a la entrada de prueba del primer dispositivo vigilado y la prueba del segundo dispositivo se efectia
mediante la salida PRUEBA 2 que se conecta a la entrada de prueba del segundo dispositivo vigilado.

Las pruebas se efectian inmediatamente después del final de cada movimiento de apertura de la puerta; en el caso
en que las pruebas fallaran, se visualiza el error correspondiente (véase Errores) y la puerta no se cierra. Se repite la
prueba cada 30 segundos (en caso de apertura con mando OPEN la prueba se repite a la recepcién del mando
CLOSE) y si tuviera éxito la puerta se vuelve a cerrar.

Durante este estado de error es en todo caso posible desplazar el selector en posicion de Bloqueo y cerrar la puerta

manualmente: dos segundos después del cierre se activa el bloqueo eléctrico. fig.7
P1 .

ESC

8.0 Configuraciones con CODIGOS especiales

Con el equipo apagado (sin alimentacion) presionar la tecla OK

y mantenerla presionada, a continuacién, encender el equipo

(suministrar corriente) manteniendo siempre presionada la tecla ok; después de algunos
segundos el equipo produce una breve sefializacion acustica. A este punto dejar la tecla OK y en
la pantalla se visualiza: “0000".

Utilizando las teclas P1 y P2 es posible modificar de forma separada los dos primeros digitos y los d?;]gundo

digitos del nimero, configurando asi un codigo especial de configuracion que debera luego ser

P2

OK

confirmado presionando durante dos segundos la tecla OK.

En funcién del cédigo especial programado se efectuaran las siguientes operaciones:
cédigo 1111:Seleccién A 1 motor UE tipo D (por defecto)
cadigo 2222:Seleccion A 2 motor EXTRA UE tipo K

cadigo 2468:Inicio modalidad de prueba ciclica.

cadigo 1234:Habilitacion visualizaciones especiales. (véase capitulo 10.0)
codigo 3223:Reset a los valores POR DEFECTO (solo los puntos de 1 a 9 cap.5.0)
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9.0 Errores

La pantalla visualiza inmediatamente después de la modalidad de funcionamiento, si estan presentes, los siguientes

errores o advertencias:

Error Descripcion

E 00 Falta de comunicacién entre selector de funcién y a  parato; La conexién incorrecta o la falta de
conexion del selector de funcidon causa la visualizacion del error E 00 en la pantalla del selector PRO vy el
fallido funcionamiento de la pantalla del aparato.

E 01 Deteccién obstaculo por corriente en cierre. El aparato continua su funcionamiento normal.

E 01 Deteccién obstaculo por encoder detenido en cierre. El aparato continua su funcionamiento normal.

E 02 Deteccion obstaculo por corriente en apertura. El aparato continua su funcionamiento normal.

E 02 Deteccion obstaculo por encoder detenido en apertur a. El aparato continua su funcionamiento
normal.

E 03 Encoder en averia. El aparato se bloquea e intentard reanudar su funcionamiento solo después de un
reset o apagado.

E 04 Suministro eléctrico ausente.  El aparato continua funcionando normalmente, conforme con lo que ha
sido configurado en el parametro F.

E 05 Bateria descargada. EIl aparato continua su funcionamiento normal hasta que la tensién de bateria lo
permite.

E 06 Carrera aprendida superior al max. admisible. (carrera max. mm xxxx). El aparato intentara reanudar
su funcionamiento solo después de un reset o apagado.

E 07 Bateria agotada. El aparato se detiene.

E 08 Polaridad motor invertida o canales encoder inverti dos. El aparato se bloquea e intentara reanudar
su funcionamiento solo después de un reset o0 apagado.

E 09 Peso detectado superior al max. admisible. (peso max kg xxxx) El aparato intentara reanudar su
funcionamiento solo después de un reset o apagado.

E 10 Se ha detectado una corriente en el motor superior al valor maximo admisible.  (max amp. Xxx)
El aparato intentara reanudar su funcionamiento después de un nuevo mando.

E 1l Proteccidon sobrecarga del circuito de potencia acti vada. El aparato intentard reanudar su
funcionamiento después de un nuevo mando.

E 12 Error lectura o escritura memoria EEPROM El aparato intentara reanudar su funcionamiento solo
después de un reset 0 apagado.

E 13 Prueba dispositivo vigilado 1 fallida mando FOTO

E 14 Prueba dispositivo vigilado 2 fallida mando FOTO

E 15 Prueba dispositivo vigilado 1 fallida mando FOTO DESACEL

E 16 Prueba dispositivo vigilado 2 fallida mando FOTO DESACEL

E 17 Prueba dispositivo vigilado 1 fallida mando STOP
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E 18 Prueba dispositivo vigilado 2 fallida mando STOP

E 19 Temperatura excesiva de la electrénica de potencia. El aparato intentara reanudar su funcionamiento

solo después de un reset 0 apagado.

E 20 Averia de la electronica de potencia,

El aparato intentara reanudar su funcionamiento solo después de un reset o apagado.

10.0 Visualizaciones: fig.8

= Presionando la tecla ESC se pueden visualizar en se  cuencia:
CTOT El nimero total de ciclos realizados por la automatizacion, expresado en

centenares.

Este valor no se pueden poner a cero
CPAREI numero parcial de los ciclos realizados por la automatizacion, expresado en centenares: dicho contador se

puede poner a cero manteniendo presionado el pulsador OK durante 2 segundos hasta ~-gue.____

se oye una sefializacion acustica.

= Si al efectuar el encendido se ha introducido el c6 digo especial adecuado (véase configuracién con
codigos especiales cap.8.0) es posible visualizar o tros datos particulares en tiempo real:

POSEPosicién de la puerta (en calculos encoder)

CORSCarrera aprendida (en célculos encoder)

RALA Distancia de aproximacién apertura aprendida (expresada en calculo encoder)

RALC Distancia de aproximacién cierre aprendida (expresada en calculo encoder)

UBAT Tensién de bateria (expresada en voltios)

IMOT Corriente instantanea (en 1/100 de amperio) si la puerta estd en movimiento. Corriente maxima del

ultimo movimiento si la puerta esta detenida.

UMOT Tension en el motor (en voltios)
SOGO Umbral de corriente obstaculo (en 17100 de amperio)
UERR Se visualizan automaticamente con intervalos de segundos. Los cddigos de los dltimos 16 errores

acaecidos, con el nimero 1 para el mas reciente al 16 para el menos reciente.

TEMP Se visualiza la temperatura de la electrénica de potencia en grados centigrados.
VACC Se visualiza la tensién de alimentacion de los accesorios en voltios.
AUTS Se visualiza esta informacién cada vez que se cambian los parametros de la tarjeta y las siguientes

dos operaciones de la puerta serviran para volver a comprobar todos los parametros.

Después de 60 segundos de inactividad la pantalla vuelve a visualizar la modalidad de funcionamiento.
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11.0 PLAN DE MANTENIMIENTO ORDINARIO DE LA PUERTA CORREDERA AUTOMATICA
Para garantizar el funcionamiento correcto y la seguridad de uso de la puerta corredera automatica, conforme a la
norma europea EN16005, el propietario debe encargar al personal con competencia profesional el mantenimiento
ordinario de la misma. A excepcidon de las normales operaciones de limpieza de los elementos de carpinteria y de las
guias de deslizamiento en el piso que corresponden al propietario, todas las operaciones de mantenimiento y
reparacion deben ser llevadas a cabo por personal profesionalmente cualificado. En la tabla a continuaciéon se
enumeran las operaciones relativas al mantenimiento ordinario y su frecuencia, con relaciéon a una puerta corredera
automatica con funcionamiento en condiciones estandar. En caso de funcionamiento en condiciones mas dificiles, o
bien en caso de uso poco frecuente de la puerta corredera automatica, la frecuencia de las operaciones de
mantenimiento se pueden ajustar de forma coherente.
Realizar el mantenimiento cada 6 meses o 500 000 ciclos
Interrumpir el suministro de corriente de la red y abrir la automatizacion para realizar las siguientes comprobaciones y
ajustes.
- Comprobar que todos los tornillos de los componentes en el interior de la automatizacién estén ajustados
correctamente.
- Comprobar que los carros y la guia de deslizamiento estén limpios.
- Comprobar el correcto tensado de la correa.
- Comprobar el estado de desgaste de la correa y las ruedas de los carros (si fuera necesario sustituirlas).
- Comprobar que las hojas estén fijadas correctamente a los carros.
- Si se ha instalado, comprobar en correcto enganche del bloqueo y el funcionamiento del dispositivo de desbloqueo.
- Conectar el suministro de corriente y realizar los siguientes comprobaciones y ajustes. - Comprobar que los
dispositivos de mando y seguridad funcionen correctamente.
- Controlar que el area de deteccion de los sensores de seguridad sea conforme a las disposiciones de la norma
europea EN16005.
- Controlar que las fuerzas operativas de las hojas sean conformes a las disposiciones de la norma europea
EN16005.
- Si se ha instalado, comprobar en correcto funcionamiento del dispositivo de bloqueo.
- Si se ha instalado, comprobar el correcto funcionamiento del dispositivo de alimentacion con bateria (si fuera
necesario sustituir la bateria).
NOTA EIl control de las funciones de seguridad de la automatizacion y de los dispositivos de seguridad debe
llevarse a cabo por lo menos 1 vez al aino.
Todas las operaciones de mantenimiento, sustitucion, reparacion, actualizacion, etc. deben indicarse en el registro de
mantenimiento, conforme a la norma europea EN16005, y entregarse al propietario de la puerta corredera
automatica. Para la reparacion o sustitucion de los productos se deben usar piezas de recambio originales.
ELIMINACION DE LOS PRODUCTOS
Para una correcta eliminacion de los productos eléctricos y electronicos, de las baterias y de los
acumuladores, el propietario debe entregar el producto a los “centros de recogida selectiva”

predispuestos por los servicios municipales.

REGISTRO DE MANTENIMIENTO PARA PUERTAS PEATONALES AUTOMATICAS
CONFORME A LA DIRECTIVA MAQUINAS 2006/42/CE Y ALA NORMA EUROPEA EN 16005
Este registro de mantenimiento contiene las referencias técnicas y las anotaciones de las operaciones de instalacion,

mantenimiento, reparacion, modificacion y debera estar disponible en caso de inspeccién por parte de los organismos
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de control autorizados.
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2. OBJETIVO DO MANUAL

Este manual foi redigido pelo construtor e é parte integrante do produto.

No mesmo estao contidas todas as informagfes necessarias para:

* a correta conscientizacdo dos instaladores em relacdo aos problemas da seguranca;
» ainstalacéo correta do dispositivo;

« 0 conhecimento aprofundado do seu funcionamento e dos seus limites;

* 0 uso correto dentro das condi¢des de seguranca;

A observéancia constante das indicac6es fornecidas neste manual, garante a seguranca do homem, a economia de
exercicio e uma duragéo superior de funcionamento do produto.

A fim de evitar manobras erradas com risco de acidentes, é importante ler com atengdo este manual, respeitando
meticulosamente as informac6es fornecidas.

As instrucdes, os desenhos, as fotografias e a documentacdo contidos no presente manual séo propriedade da
APRIMATIC s.r.l. e ndo podem ser reproduzidos em nenhum modo, nem integralmente, nem parcialmente.

O logotipo “APRIMATIC” € uma marca registada da APRIMATIC s.r.l.

1.1 INTRODUGCAO AO MANUAL DE INSTRUCOES

Informacgdes

as presentes instrugdes referem-se exclusivamente a instalacéo elétrica e a utilizagao do sistema control WK120
para o controlo de portas automaticas com folhas de correr. para a Instalagdo mecanica, ver as instrugdes
especificas fornecidas.

No decorrer das opera¢cdes de montagem do automatismo e de ensaio da porta, podem ocorrer situacdes de perigo
se as adverténcias de seguranca contidas nas instru¢des nédo forem observadas.

Antes de proceder, ler com atencdo o presente manual de instrucées.

Manter as instrucfes a disposicao junto ao sistema para qualquer necessidade de utilizacdo e manutencao.

os dados indicados devem ser considerados puramente indicativos. O construtor ndo se responsabiliza pelas
possiveis inexatiddes contidas no presente manual derivadas de erros de impresséo ou de transcricdo. A empresa
reserva-se o direito de efetuar alteracdes aptas a melhorar o produto sem aviso prévio.

1.2 Adverténcias gerais e de seguranga

ler com atenc¢éo as instru¢des antes de iniciar a instalacédo do produto.

Atencéo, os materiais da embalagem (plastico, poliestireno, etc.) ndo devem ser dispersos no ambiente e ndo devem
ser deixados ao alcance das criancas, visto que sdo potenciais fontes de perigo. A instalacdo incorreta da
aparelhagem pode causar graves perigosos, seguir com atencéo todas as instru¢des para a instalagdo. A instalacao,
0 ensaio e a colocacao em funcionamento do bloqueio de acesso aos pedes, bem como as verificagdes periodicas e
as intervencgdes de manutencao, s6 podem ser feitos por técnicos especializados e formados sobre o produto.

Informacdes, é necessario seguir um curso de especializacao; para isso, 0s instaladores estao convidados a
contactar o fornecedor. Recomenda-se trabalhar respeitando plenamente as regras de seguranga; operar em
ambiente bastante iluminado e idéneo para a salde; usar vestimentas de protecdo em conformidade com a lei
(calcados de protecéo, 6culos de protecdo, luvas e capacete), evitando usar artigos de vestuario que possam
enredar-se. Adotar medidas de protecdo adequadas ao risco de ferida devido a estilhacos pontiagudos e aos
possiveis riscos de esmagamento, colisdo e cisalhamento. Atencéo! recomenda-se utilizar escadas de seguranca,

trabalhar em dupla e prestar particular atencédo durante a movimentagéo do céarter de cobertura, para evitar riscos de
colisdo e de queda.

Por causa de partes méveis e giratérias, quando o carter de cobertura é desmontado ou aberto, ha o perigo de
arrastamento de cabelos, vestimentas, cabos etc. componentes sob carga ndo devidamente fixados podem cair no
ch&o. Assim que terminar a montagem dos elementos de suporte e de guia, realizar logo a fixagcdo definitiva.
Recomenda-se observar rigorosamente as normas nacionais validas para a seguran¢a nas obras (em Italia dec. leg.
528/99 coordenado com dec. leg. 494/96 “atuacao da diretiva 92/57/CEE respeitante as prescricdes minimas de
seguranca e de satde a adotar nas obras temporarias ou méveis”). E possivel consultar o guia para a seguranca
para a instalacdo das portas pedonais de correr entre 0s servigos no nosso site: www.aprimatic.com.

Delimitar a obra para impedir o transito de pessoas ndo autorizadas e ndo deixar a zona de trabalho sem vigilancia.
instalacdo, ligacdes elétricas e regulacdes devem ser feitas observando a boa préatica e em conformidade com as
normas em vigor no pais de instalagcao. O construtor da motorizagdo néo é responsavel pelo ndo cumprimento da
boa pratica na construcao da estrutura a motorizar, nem pelas deformag8es que possam ocorrer durante a utilizagdo.
Uma instalacdo errada pode ser fonte de perigo. Efetuar as interven¢gdes como especificado pelo construtor. Antes de
iniciar a instalagéo, verificar a integridade do produto e verificar se a estrutura existente possui os requisitos
necessarios de robustez e estabilidade e que atenda as normativas de sector em vigor.
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1.3 Cautela o sistema elétrico de alimentagéo elétrica deve ser feito por um eletricista experiente e habilitada
segundo os critérios nacionais, em conformidade com as normas nacionais de seguranca dos sistemas..

Antes de ligara a alimentacao elétrica, certificar-se de que os dados da chapa correspondam aqueles da rede de
distribuicao elétrica. As medidas de protecdo no primario sdo adotadas na obra.

Como interruptor geral da tenséo de rede, utilizar um disjuntor diferencial magnetotérmico de 6A com sensibilidade
de 30mA. Fixar os cabos de ligacdo com as bracadeiras especificas. Antes de realizar qualquer intervencédo de
manutencgéo, reparagao ou substituicdo tanto mecanicas como elétricas, é necessario interromper a alimentacao
elétrica de rede. O ensaio e a colocacdao em funcionamento da automacgédo ndo séo consentidos até que seja
verificado se a porta automatica de correr onde a mesma € incorporada esta em conformidade com os requisitos
impostos pela diretiva maquinas 2006/42/CEE, a qual a porta completa, montada e instalada estéa sujeita. O
instalador deve produzir e conservar a documentacéo técnica da porta automatica e deve cumprir todos 0s requisitos
previstos. No final do trabalho, o instalador deve verificar a instalacéo e o funcionamento correto da automacao.

A WK120 atende a EN60335 e a EN16005, caso as seguranc¢as ndo forem supervisionadas e devidamente ligadas
as entradas de teste, sera tarefa do instalador ajustar o automatismo fazendo com que os parametros correspondam
ao quanto indicado na tabela abaixo.

Mass of doorset leaf m [kg] - Massa da folha
0
tra\?g”f:m q 90% do 150 | 140 | 130 | 120 | 110 | 100 | 90 | 80 70 60 50 40 30 20 10
distance para eslocamento : : : :
leaf D para a folha D Maximum travelling speed v [m/s] - Velocidade maxima do deslocamento
0,15 | 0,16 | 0,16 | 0,17 | 0,28 | 0,28 | 0,19 | 0,21 | 0.22 | 0,24 | 0,26 | 0,29 | 0,34 | 0,41 | 0,58
[m] Minimum travelling time t s] - Tempo minimo do desl ocamento
0,7 47 4,6 4,4 4,2 4,0 3,9 3,7 35 3,2 3,0 2,7 25 2,1 1,8 1,3
0,8 54 52 5,0 4.8 4,6 4,4 4,2 3,9 3,7 34 3,1 2,8 2,4 2,0 1,4
0,9 6,0 5,8 5,6 54 5,2 4,9 47 4,4 4,1 3,8 35 3,1 2,7 2,2 1,6
1,0 6,7 6,5 6,3 6,0 58 55 5,2 4,9 4,6 43 3,9 35 3,0 25 1,8
11 7,4 7,1 6,9 6,6 6,3 6,0 57 54 51 4,7 4,3 3,8 3,3 2,7 1,9
1,2 8,0 7,8 75 7,2 6,9 6,6 6,2 59 55 51 4,7 4,2 3,6 3,0 2,1
1,3 8,7 8,4 8,1 7,8 7,5 7,1 6,8 6,4 6,0 55 5,0 45 39 3,2 2,3
1,4 9,4 9,1 8,7 8,4 8,0 7,7 7,3 6,9 6,4 59 54 49 4,2 3,5 2,5
1,5 10,0 9,7 9,4 9,0 8,6 8,2 7,8 7,3 6,9 6,4 58 52 4,5 3,7 2,6
LBT0450 Eletrénica WK120 Pag. 30| 80

Rev.04 (FW2.07)




ZAprimatic

Deve efetuar a andlise dos riscos e verificar para que o sistema de porta de correr ndo apresente pontos de
esmagamento ou cisalhamento. Se for necessario, deve adotar medidas adequadas de corregédo e aplicar as
sinalizagdes previstas pelas normas em vigor para identificar as zonas perigosas. Cada instalagdo deve mostrar de
modo visivel a indica¢éo dos dados de identificacdo do sistema motorizado. O instalador deve fornecer todas as
informacdes relativas ao funcionamento automatico, manual e de emergéncia da porta motorizada e entregar as
instrucdes de uso ao utilizador do sistema. Para eventuais reparacdes ou substituicdes deveréo ser utilizadas
exclusivamente pecas de reposicao originais. A garantia ndo é reconhecida em caso de utilizagdo combinada com
componentes de outra

marca. O construtor da motorizacéo declina qualquer responsabilidade caso sejam instalados componentes
incompativeis com a seguranca e o bom funcionamento.

Pode descarregar este manual de instrugdes a partir do nosso site www.aprimatic.it anexado a ficha do produto.

H 116 x 176

230 V~/50-60 Hz
100 watts

24 V=/0,5 A max
0,7 m. / seg.

1,4 m./ seg.

120 kg MAX

100 + 100 kg

S3 =100%

-15°C / +55°C
IP20

Teste 1.000.000 Ciclos

Conformidade com EN61000, EN60335 EN16005

2.0 Utilizag&o prevista e campo de uso

WK120 CONTROL SYSTEM é o sistema para o controlo eletronico das automacg®es de portas de correr da
série NK.

O campo de uso limita-se exclusivamente as portas automaticas com uma ou duas folhas de correr na
horizontal, para a utilizacdo em ambito civil, publico ou industrial; em ambientes enxutos; em zonas cobertas
de entrada e transito de pedes.
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$ Attenzione | E proibido utilizar o produto para finalidades diversas daquelas previstas ou improprias.

E proibido alterar ou modificar o produto.
O produto deve ser instalado apenas com material APRIMATIC.

A\

. Attenzione | A aparelhagem WK120 foi projetada para controlar o funcionamento da porta automatica
WK120.

E proibido utilizar o produto para finalidades diversas daquelas previstas ou improprias. Recomenda-se também
respeitar os limites de uso indicados no manual de instalacdo do atuador. E proibido alterar ou modificar o produto. O
produto deve ser instalado apenas com material APRIMATIC.

Aprimatic S.r.l. ndo se responsabiliza pelo ndo cumprimento de tais prescricdes.

O aparelho pode ser utilizado por criancas maiores de 8 anos e por pessoas com capacidades fisicas, sensoriais ou
mentais reduzidas, ou sem experiéncia ou sem 0 necessario conhecimento, desde que estejam sob vigilancia ou
depois que as mesmas tiverem recebido instrugdes relativas ao uso seguro do aparelho e a compreensao dos
perigos relacionados ao aparelho.

As criancas devem ser vigiadas para que ndo brinquem com o aparelho, inclusive com o telecomando. A limpeza e a
manutencéo destinadas a serem feitas pelo utilizador ndo devem ser feitas por criangas sem vigilancia.

2.1 Caracteristicas e dados técnicos

Ver atab.1
Antes de instalar o produto, verificar se os limites de temperatura indicados na motorizacdo sdo adequados ao
ambiente de instalacéo.

COMPONENTES DO SISTEMA BASICO

Ver a fig.1.
* Aparelhagem de controlo CONTROL WK120
« Grupo de ALIMENTACAO
* Motorredutor 24VDC
 DISPOSITIVOS

ACESSORIOS

Para os dispositivos

ACESSORIOS instalaveis, ver a

fig.2.

= IMPORTANTE! consultar
também as instrucdes
especificas fornecidas com
cada acessorio.

fig.1
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3.0 PREPARACAO / ALIMENTAGCAO DO SISTEMA

Preparar as ligacdes elétricas dos dispositivos de controlo e seguranca do préprio sistema com base no esquema da
fig.2 e nas adverténcias fornecidas neste manual.

Para cada dispositivo instalado na parte externa do caixilho, ocorre preparar adequadas canaliza¢cfes (externas ou
embutidas) até a posicao de instalacao.

Atencéo, o sistema deve ser realizado por pessoal qualificado e em perfeita conformidade com as normas em vigor
no Pais de instalacéo.

- ALIMENTACAO 230VAC - Cabo 3x1,5mm (dimensionar a sec¢do com base no comprimento da linha). Preparar
a saida do cabo de alimentacao de rede a direita (vista do interior). Caso seja necessario inserir uma bainha de
protecéo no cabo de alimentagdo da automacao, providencia-la antes de efetuar a ligagdo do cabo as caixas de
derivacéo.

Importante! Instalar sempre, a montante da linha, um interruptor geral que garanta a desligacdo omnipolar com
abertura minima dos contactos de 3 mm (ligar a um disjuntor diferencial magnetotérmico de 6 A - com sensibilidade
de 30 mA).

- ACESSORIOS Os dispositivos de controlo e comando e o botdo de emergéncia devem ser colocados dentro do
campo visual da automacgao, longe de partes em movimento e a uma altura minima do chédo de 1,5m.

A transmissao dos dados ocorre com um protocolo bus , por isso para a ligacédo dos seletores deverdo ser
utilizados cabos de par trancado.

Antes de proceder, ler as instru¢cdes anexadas aos eventuais dispositivos acessorios e respeitar meticulosamente as
mesmas.

1) fotocélula de detegdo de obstaculo de raio Unico ER4N externa

2) ER6/N de embutir com placa emissora: cabo 2x0,75 mm amplificador \\ recetor: cabo 4x0,75 mm
3) botdo de emergéncia PE posicionar em vista da porta - cabo 2x1 mm

4) desbloqueio manual interno de emergéncia

6) radar de detecao de passagem

7) seletor / programador (cabo 5x0,22 mm - comprimento MAX 15 m)

8) Bloqueio elétrico

9) STOP com dispositivo antipadnico mecéanico

PREPARACAO DOS ACESSORIOS

fig.2
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RADAR INTERNO

RADAR EXTERNO

MOTOR 24VDC

ENCODER

BATERIA DE CHUMBO 12V (2- 7Ah)

— WA — WA
= 5
CNB-150 CN6-2 — % |
CN8-16 0 CNS-9- 1

oNe4

CN6-S

CNe-7
e L LS VERMELHO
i ENTRADAS COMANDO I
| START PRIMEIRA ).| NA § i
| ENTRADA o—7— CNeT 1
| 1
1 q CN&-2 H
i sToP ne .
' d CNeT ' -
' O——— CN813 !
! open ] wa !
! o— oNgts |
: 1

C CN8-12
H CLOSE >-| NA i
i C CN8-14 1
'

BATERIA DE CHUMBO 12V (2- 7Ah)
REDE

230 VAC 50Hz
+6% -10%

CN7

CN5

Se nao utiliza-se
O botdo de RESET
Ligar em ponte C e G

PRETO

w

2 2

o] @

Pe) o

& Z
m

= o]

O o

m o

o 3
m
TRANSFORMADOR 5|
PRIMARIO (Z30VAC 150VA) 35
230VAC o
=
SEC. 1 (24VAC 6A) 2
3]
=

(11—
FUSIVELBATERIA ~ CN2
&

CN1

CN3

VERDEO I
AMAREL %

VERMELHO I

SELETOR DE

FUNGOES
CAPACITIVO

LIGAGAO DE PORTAS ENCRAVADAS

SELETOR DE FUNGOES

RESISTIVO

PLACA SLAVE

1
1
i
1
wo [[17 0 ] I
st [[18 @ |CN7 1
<n (190 !
1
1
'
I
I
1

0S DOIS SELETORES SAO UM ALTERNATIVO AO OUTRO
IMPORTANTE: TODAS AS ENTRADAS N.C. NAO UTILIZADAS DEVEM SER LIGADAS EM PONTE

AS SAIDAS DE TESTES E TESTE2 DEVEM SER UTILIZADAS EM CASO DE RADAR OU FOTOCELULAS DE SEGURANGA

CONTROLADOS

O «COGUMELO DE EMERGENCIA» pode ser ligado em alternativa & Fungéo

«ENCRAVADAS» nos terminais 18 e 19 e ajustando adequadamente
A aparelhagem

Nas paginas a seguir sdo mostrados os detalhes das

FOTOCELULAS DE DESACELERAGAO DA ABERTURA
Z [ ‘\:: N.C.
CN8-15 0 CN6-8 T
CN8-16 0 CN69
CNES
CNe7

FOTOCELULAS EM FECHO

CN8-150CN6-8

CN8-16 0 CN6S
CN63
CNe-7

Botdo de EMERGENCIA

ligacdes de cad a régua de terminais.

Obs. as logicas de funcionamento das entradas e saidas séo descritas no capitulo 4.2 «MODALIDADE DE FUNCIONAMENTO

CN4

eby
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Régua de terminais CN6

LigacOes da régua de terminais CN6

- Radar Interno (N.O.)
- Radar Externo (N.O.)

- Comum
-VA+
-VA -

O oo~NOOTU b WNRE

OBS. As segurancas devem ser ligadas em SERIE

Sequranca em fecho

]

CN&-15 o CN6-8

CN&-16 o CN&-9

CNE-3

CN6-7

fe,
+ -| A| Ine

OBS.

- O comando de START (1) pode ter ajustes
particulares, portanto consultar o capitulo 5.0
«MODIFICACAO DOS PARAMETROS» Parametro «U»
- As sequrancas: Stop (2) , Fotocélula (3) , Radar A _p.
Desacel. (6) podem ter ajustes particulares, portan  to
consultar o capitulo 5.0 «sMODIFICACAO DOS
PARAMETROS»

Parametros «L» , «N» , «O»

RADAR INTERNO

RADAR EXTERNO

— NA — NA

I

|., _I ('??: |* _I o0

CN8-150 CN6-8 e ]

CN8-16 0 CN6-S
CNG4
CNG-5
CN6-7

Seqguranca em abertura

)

l

CN8-15 0 CN6-8 <+
CN8-16 0 CN6-9

CNE-S

CNé6-7

O
+ -| &N NC.
|

OBS. As segurancas devem ser ligadas em SERIE

Obs. as logicas de funcionamento das entradas e saidas sdo descritas no

capitulo 4.2 «<MODALIDADE de FUNCIONAMENTO

9OND Sreuiwial ap enbay z'e
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Régua de terminais CN8

LigacOes da régua de terminais CN8

10-
11-
12-
13-
14-
15-
16-

Teste 2 (ver o detalhe no cap.8.0)

Teste 1 (ver o detalhe no cap.8.0) |

Fechar (N.O.) —o [[12
Abrir (N.O) \F[ 13
Comum [
VA + [
VA i

OBS. Para a ligagao e o ajuste das entradas do «TESTE»
para a conformidade com a EN16005, ver o esquema
dedicado no capitulo 3.7 e 3.8

OBS. As entradas do «TESTE» para a conformidade com a
i EN16005, possuem ajustes particulares, portanto consultar

! o capitulo

| 5.0 <MODIFICAGAO DOS PARAMETROS»

T Parametros «Ly, WN»; «O»

Obs. as ldgicas de funcionamento das entradas e saidas sdao descritas no

capitulo 4.2 «MODALIDADE de FUNCIONAMENTO

8ND Sreulwa) ap enbay €'
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3.4 Régua de terminais CN7

OLN3IWVNOIDNNA @p 3aVaAlTYAOW» ¢’ ojnyded
OU SEe1112Sap OBS Seples 3 sepesiua Sep ojuaweuolduny ap sealdo| se ‘'sqO

ﬁm_ E 13S3y
f ep oejog

unwod-6T
«SOYLIANYYVd SOA OYIVIIdIdON» (o) epuSEowE SO ET
0'G oInjided ou «A» OYLIANWYAVd © 1

ajuawepenbape Jejsnle ap as-ieiqua] ‘'S0

||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||||

Lud sieulwud) ap enbaa ep saodebi

pIdU2bI2W P PINIIIGD P OPUDWOI O PAPd SIpUIWII) 3P PNDBII DP OPIDZI[IIN

«SOYLINVIVL SOA OYIVIIJIAQON»
0°S o[njided ou «A» OYLINVYIVC O !
sjuswepenbaope sejsnfe ap as-ieiqwaT "SEO !

unwop -6T

_
_
A.<.zvo.uc_8uscou-mﬁ_
("W'N)I1"3u| 039B3U0D-/ T “

Jud sieuilwud) ap enbal ep saodebi

JAVIS elod

cgEou-mH“
A.<.zvo.~c_8u$cou-wﬂ_

(‘'V'N)Iuj 030BU0D-LT |
Jud sieuilwud) ap enbaua ep saodebi

43 LSVIN e1IOd |

SPDpPDLADIOUD SDII0d spp opIpbiI| b pipd SsipbUIWIS) P PNDBIJ DP OPILZI|IIN

ZUD sieulwid) 9p enday

P.37|80

WK120

LBT0450 Electronique

Rev.04



0°A9Y

anbiuo.309|3 0570191

0ZIMM

oglged

Régua de terminais CN5

Botdo De | A= OPT (ndo utilizadrr,J

RESET B=L.D. (ndo utilizad
C=R.H. Reset (N.C.)

o

NS C=R.H.Reset (N.C.)
li‘z
G=VA -

OBS. Se ndo utilizar o comando de reset,
EFETUAR A PONTE ENTRE O TERMINAL
«C» e «G»

D= S.R. Sel. Res. (ndo utilizado)

Seletor

BASIC
T

VA +

\7 H=AS +

G=AS -

F= «A» rs485w
— E=«B»rs485- -

Ligacao dos Seletores

A régua de terminais CN5 podem ser
ligados em paralelo 1 Seletor PRO e 1
seletor BASIC. Podem coexistir tanto
seletores «BASIC» como «PRO»

O RESET equivale a

ON/OFF da alimentacao

Se ndo utilizar um botdo de
RESET dedicado, é possivel
ligar diretamente R.H. seletor
com C=R.H. CNS5, ocorrerd o
reset diretamente pelo
seletor.

VA -

}@ «A» rs485
< «B» rs 485

R.H. Reset (N.C.)

(60606 E)

=S «A» rs485
T s ass

R.H. Reset (N.C.)

Seletor

SELETTORE @
&

GND Sreulwia) ap enbay G'¢

yowLdpy
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3.6 Régua de terminais CN1, CN3, CN4

Régua de terminais CN1

TRANSFORMADOR
PRIMARIO  (230VAL 150VA)
REDE " ZIOVAC
FASE oY [ O
DOVAC Jokiz T : SEC. 1 (24VAC BA}

5% -10% _".ﬂ.‘!'.?_{_]

Liga¢Oes da régua de terminais CN1

25- Alim. 24 volts AC
24- Alim. 24 volts AC

OBS.

= ligar a alimentacdo apenas depois que completar todas as cablagens.
= Aqguando do acendimento, verificar se os LEDs estdo no estado exato, como indicado no

cap.3.9fig. 4

Régua de terminais CN3

LigagOes da régua de terminais CN3

23- Motor PRETO Alim. 24 volts DC
22- Motor VERMELHO Alim. 24 volts DC

21- Bloqueio elétrico 12 volts ACSW———
20- Bloqueio elétrico 12 volts AC5W

MOTORE 24VDC

ENCODER

ELETTROBLOCCO 12V 5W

]

Régua de terminais CN4

Encoder motor CN4

N= Negativo - Alim.

M-=Sinal A
L=Sinal B

I= Positivo + Alim:

OBS. Importante € 0 CORRETO ajuste PRELIMINAR do motorredutor, do
contrério as folhas “batem” visto que a leitura do encoder é diversa. VER O

| PARAMETRO 4.0 ACENDIMENTO

Cores ENCODER

modelo Al (Default)
Tipo D

N= PRETO Negativo - Alim.

1 M= VERDE Sinal A

L= AMARELO Sinal B

I= VERMELHO Positivo + Alim.

Cores ENCODER

modelo A2
Tipo K
N= PRETO Negativo - Alim.
M= BRANCO Sinal A
L= VERDE Sinal B
I= VERMELHO Positivo + Alim.

LBT0450 Electronique
Rev.04

WK120

P.39|80
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LigacOes das segurangas com
«vigilancia» conforme EN 16005

LigacOes da régua de terminais CN6

1-Start / Primeira Entrada (N.O}————¢— [[ 1]

2-Stop (N.C.) o[ 21|

3- Seguranga Fotocélula —_——— II‘]:I
4-Radar Interno (N.O.) —————— @— [ 4]
5-Radar Externo (N.0.) ———————— @— lm
6- Seguranca Radar Abertura Desacel. —@— lﬂj
7- Comum

8-VA +

9 -VA-

10-Teste 2 (ver o detalhe no cap.8.0)
11-Teste 1 (ver o detalhe no cap.8.0)
12-Fechar (N.O.)
13-Abrir (N.O)

. Stop | | Seguranca em fecho : | Seguranca em abertura
v | | |
N.C.
N.C.
Teste 1 Teste 1 Teste 1

14- Comum
15-VA +

16- VA -

Introdugdo: se nao utilizar as segurangas em conformidade
com a EN16005,
portanto sem teste, os parametros «L» , «N» , «O» devem ser
ajustados no valor de «0» (zero) e as entradas 10 e 11 da CN8
NAO SERAO UTILIZADAS.

Utilizacdo do TESTE1 e/ou do TESTE2 AJUSTE DOS PARAMETROS cap.5.0

- Se nos contactos de seguranca, 2-3-6 da régua de terminais CN6, for lisado UM unico dispositivo de seguranca para cada entrada:

- Utilizar apenas o TESTE1 para todas.

- Configurar o parametro de referéncia «L» , «N» , «O» no valor de «1» onde houver o dispositivo de seguranca.

- Se nos contactos de seguranca, 2-3-6 da régua de terminais CN6, forem ligados DOIS dispositivos de seguranga na mesma entrada.
- Utilizar o TESTE2 para o segundo dispositivo.

- Configurar o parametro de referéncia «L» , «N» , «O» no valor de «2» onde houverem DOIS dispositivos de seguranga

na mesma entrada

JIDNYTIDIA, WO seaiun SYDNYHNOIS sep sagdebi] 2

SO009TN3
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LigacOes das segurangas com
«vigilancia» conforme EN 16005

Teste2 i Seguranga em fecho

owndyay

0ZIMM

08l 1yd

10-Teste 2 (ver o detalhe no cap.8.0)
11-Teste 1 (ver o detalhe no cap.8.0)
12-Fechar (N.O.)
13-Abrir (N.O)
14- Comum
15-VA +
16- VA -

i Stop | | Seguranca em fecho : : Seguranca em abertura:

LigacGes da régua de terminais CN6 @ _ i _

1-Start / Primeira Entrada — e [T N-C. ’ )

2- Stop (N.C.) o— 20| : :

3- Seguranga Fotocélula —_—— ln_]

4-Radar Interno (N.O.) ———————@— | 4|

5-Radar Externo (N.O.) ———o— | 5 Q| N.C

6- Seguranga Radar Abertura Desacel. ——eo— [| 6 [l — ; —

7- Comum

8-VA +

9-VA -

Teste 1 Teste 1 Teste 1

Neste exemplo tendo, DOIS

dispositivos de seguran¢a na mesma entrada, utiliza-se
o TESTE2 para o segundo dispositivo.

O parametro «L» ird para o valor de «2» visto que na
mesma entrada de seguranca 3 da CN6 existem dois
dispositivos.

NIDNVYTIDIA, Wod seldnp SYHNvINDIS sep segdebi] g'¢

GO009TN4
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61y

Led
Comunicagao
RS 485

Geralmente

VERDE INTERMITENTE

Led Entrada

DI. 9 RESET HW AMARELO Geralmente ACESO
Led Entrada
— DL 3 | \iaster/siave | VERDE [Geralmente APAGADO
Led Geral
DL 15 | AuUMENTAGAO AZUL e/rxacg?te
Poténcia do

DL S8 Led Entrada START VERDE | Geralmente APAGADO
DL 12 Led Entrada STOP Geralmente ACESO
DI_ 11 Led Entrada Fotocélula 1 Geralmente ACESO

DL7 Led Entrada RADAR INT. VERDE Geralmente APAGADO

DL6 Led Entrada RADAR EXT. VERDE Geralmente APAGADO
DL 10 | LedEntrada FOTOCELULA 2 Geralmente ACESO

DL5 Led Entrada CLOSE VERDE Geralmente APAGADO

DLA4 Led Entrada OPEN VERDE Geralmente APAGADO

‘7 B1} BU OpeIIPUI OWOI ‘OPLISS OU 0B1SS ST SO S JedllIaA ‘ojuswipuade op opuenby

S Sop 0BdeIUBA 6°E

owndyay
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4.0 Acendimento
- Antes de efetuar a aprendizagem automatica, verificar se todos os leds estdo no estado como no Cap.3.9,
fig.4

Aquando do acendimento da placa eletrénica, o primeiro movimento da porta deve ser em fecho e efetuado
em velocidade reduzida.

Aquando do acendimento, o ecra visualiza por 2 segundos a versao do firmware instalado, de seguida
visualiza por mais 2 segundos o tipo de motor configurado:

A 1 motor UE tipo D (default) I: Almportante € 0 CORRETO ajuste PRELIMINAR do motorredut  or, do

. contrario as folhas “batem” visto que a leitura do encoder é diversa.
A 2 motor EXTRA UE tipo K a

Para modificar o ajuste, ver o Cap.8.0

e por fim a modalidade de funcionamento de default “bidir” (ver Modalidade de funcionamento).
No caso de primeiro acendimento de uma placa nova ou apdés uma reinicializacdo dos parametros (ver
Ajustes especiais com palavra-passe), 0 ecra visualiza Apr, visto que em tal caso uma manobra de

aprendizagem é obrigatéria.

(*’ INICIAR ENTAO A MANOBRA DE APRENDIZAGEM AUTOMATICA

4.1 Manobra de aprendizagem automatica fig.5

Em qualquer momento, premindo e mantendo premida a tecla seta para | p,

cima P2 por ao menos 2 segundos até ouvir um sinal acustico, no ecra
aparece a mensagem APR e ¢é possivel comandar uma manobra de

aprendizagem.

Tal manobra inicia com um comando radar/botdo de Start e é composta por

seis manobras, trés aberturas e trés fechamentos, durante os quais a porta aprende o deslocamento e a

sua classe de peso (visualizada como C0O, C1, C2, C3, C4, C5 da mais ligeira a mais pesada). Com base

na classe de peso sao automaticamente ajustados todos os parametros de funcionamento, que podem ser
modificados manualmente a seguir (ver o Cap.5.0 Modificagdo dos parametros).

OBS. Todos os parametros s6 serdao totalmente configurados se a aprendizagem automatica for
completada (3 ciclos completos AP-CH).

Em fase de aprendizagem, também sao regulados automaticamente os espagos de desaceleragao em fim
de deslocamento, que ficam fixados até uma nova eventual aprendizagem.

OBS. Terminada a aprendizagem automatica, as folhas ndo irdo mais para o batente mecéanico, serdo

posicionadas a uma distancia de 10:15 mm do mesmo.

A partir do ecra da aparelhagem, premindo a tecla P1 & possivel visualizar o tipo de motor

e a classe de peso assimilada.

Se com o passar do tempo notar que os espacos de desaceleracdo ndo sdo mais perfeitos, recomenda-se

efetuar uma nova aprendizagem.

LBT0450 Electronique WK120 P.43|80
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(oK) Neste ponto, a porta ja esta pronta para entrar em servico.

4.2 Modalidades de funcionamento

As modalidades de funcionamento s6 podem ser selecionadas e vistas a partir dos seletores, o ecrd da
WK120 geralmente esta desligado.

bdIr - Bidirecional

FrEE - Livre . .
fnt - Saida OBS. A porta também pode funcionar sem algum
rESt - Entrada (*) seletor ligado,

APAr - Abertura Parcial (*)
bLOC - Bloqueio

OPEN- Aberto modalidade de funcionamento
FArM - Farmacia

mas nesse caso, ndo sera possivel mudar a

(*) As modalidades Entrada e Abertura Parcial partilham a posicdo “FARMACIA” do seletor BASIC e PRO, que é
fixada através do parametro U (ver o cap.5.0Modificacdo dos parédmetros).

Se o seletor ndo estiver instalado (ndo é detetado aquando do acendimento da aparelhagem), a modalidade de
funcionamento de default é Bidirecional.

Caso o seletor ndo seja mais detetado durante o funcionamento (porque esta desligado ou por causa da interrupgao
da ligacdo), a modalidade de funcionamento torna-se Bidirecional, a ndo ser que estejam ativas as funcionalidades
Blogueio ou Free, que sdo mantidas por questdes de seguranca.

Funcionamento em modalidade Bidirecional

Um comando RAD INT ou RAD EXT ativa a abertura da porta, que fica aberta por um tempo de pausa modificavel
pelo utilizador (ver o Cap.5.0 Modificacao dos parametros) e depois volta a fechar. Um comando RAD INT ou RAD
EXT durante a abertura é ignorado. Um comando RAD INT ou RAD EXT durante o fecho ativa a imediata reabertura.

Funcionamento em modalidade  Saida

Um comando RAD INT ativa a abertura da porta, que fica aberta por um tempo de pausa modificavel pelo utilizador
(ver o Cap.5.0 Modificacdo dos parametros) e depois volta a fechar. Um comando RAD INT ou RAD EXT durante a
abertura é ignorado. Um comando RAD INT durante o fecho ativa a imediata reabertura.

Funcionamento em modalidade Entrada

Um comando RAD EXT ativa a abertura da porta, que fica aberta por um tempo de pausa modificavel pelo utilizador
(ver o Cap.5.0 Modificacdo dos parametros) e depois volta a fechar. Um comando RAD INT ou RAD EXT durante a
abertura é ignorado. Um comando RAD EXT durante o fecho ativa a imediata reabertura.

Funcionamento em modalidade Abertura Parcial

Um comando RAD INT ou RAD EXT ativa a abertura da porta; o deslocamento de abertura é reduzido a uma
percentual do deslocamento maximo modificavel pelo utilizador (ver o Cap.5.0 Modificagdo dos parametros). A porta
fica aberta por um tempo de pausa modificavel pelo utilizador (ver Modificagdo dos parametros) e depois volta a
fechar. Um comando RAD INT ou RAD EXT durante a abertura é ignorado. Um comando RAD INT ou RAD EXT
durante o fecho ativa a imediata reabertura.

LBT0450 Electronique WK120 P.44]80
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Funcionamento em modalidade Aberto

Posicionando o seletor na posigcdo Aberto ativa-se a *Notas: nessa modalidade, o comando “CLOSE”, sendo uma
seguranga, fecha. O comando “STOP”, para a porta e reabre.

abertura da porta, que fica aberta até que a posi¢cao do

seletor seja modificada.

Funcionamento em modalidade Bloqueio

Posicionando o seletor na posigcédo Bloqueio ativa-se o fecho da porta e a seguinte ativagdo do bloqueio elétrico. A
porta fica fechada e bloqueada, ignorando qualquer comando (exceto o comando de START o OPEN) até que a
posi¢cédo do seletor seja modificada.

E possivel configurar o “retardo do bloqueio”, ver o cap.5.0 Modificagéo dos Parametros.

Funcionamento em modalidade Free
Posicionando o seletor na posicdo Free a porta fica livre para ser movimentada com a mao e ignora qualquer

comando. Tal condi¢do dura até que a posi¢ao do seletor seja modificada.

Funcionamento em modalidade Farmacia
Posicionando o seletor na posi¢gdo Farmacia ativa-se o fecho da porta e a seguinte ativagdo do bloqueio elétrico. Sdo
aceites apenas os comandos START, OPEN e CLOSE. A porta s6 ¢é aberta de cerca de 15 cm e aquando do fecho, o

bloqueio elétrico € novamente ativado. Tal condi¢gao dura até que a posi¢cao do seletor seja modificada.

Comandos OPEN e CLOSE

O comando OPEN ativa a abertura da porta, que fica *Notas: essa modalidade também segue a configuragdo
“ABERTURA PARCIAL”

aberta até que seja recebido o comando CLOSE. Um

comando RAD INT ou RAD EXT durante o fecho ativa a imediata reabertura. Um comando FOTO durante o fecho
ativa a imediata reabertura.
O comando CLOSE também ativa a abertura quando a porta esta fechada: em tal modo é possivel obter uma

movimentagao passo-passo utilizando unicamente tal comando.

Comando START / 1° Entrada

. *N tas: dalidade NAO fi a
O comando START ativa a abertura da porta mesmo em olas: essa moaalidade NAL segue a configuragao

“ABERTURA PARCIAL” portanto o comando “START"” efetua sempre

estado de bloqueio. A porta fica aberta com as
a abertura total.

modalidades definidas pelo paradmetro U (ver o Cap.5.0

Modificagdo dos pardmetros) depois volta a fechar e é bloqueada (apenas se o estado de bloqueio dura).

Modificando o parédmetro “U” na posi¢ao 0 (zero), torna-se “passo-passo’.

Comando STOP (N.C.)
O comando STOP ativa a paragem imediata da porta e, até que esteja ativo, qualquer outro comando é ignorado.
Exceto na funcionalidade “ABERTO”.

Comando FOTO (N.C.)
O comando FOTO ativa a reabertura da porta se estiver em fase de fecho e, até que esteja ativo, ndo permite o fecho

da mesma.

LBT0450 Electronique WK120 P.45|80
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Comando Abertura de Emergéncia (N.C.) “COGUMELO DE EMERGENCIA”

Se o parametro Y (ver o Cap.5.0 Maodificagcdo dos parametros) esta configurado no valor 2, a entrada INT.| torna-se o
comando de ABERTURA de EMERGENCIA, (GERALMENTE FECHADO).

O comando Abertura de Emergéncia ativa a abertura da porta em qualquer condicdo, inclusive a modalidade de
bloqueio e o comando STOP ativo.

Até que esteja ativo, ndo permite o fecho da porta.

Comando FOTO DESA (N.C.)
O comando DESA ativa a reabertura da porta se estiver em fase de fecho, a sua desaceleracdo imediata se estiver

em fase de abertura, e até que esteja ativo, ndo permite o fecho da mesma.

Bateria

Se houver bateria (parametro P = 1 ver Cap.5.0 Modificacdo dos parametros), aquando do acendimento e depois a
cada 4 horas, a tensdo da mesma € monitorizada, desligando momentaneamente a alimentacdo de rede. Caso a
bateria esteja avariada, desligada ou totalmente descarregada, a aparelhagem é desligada por alguns instantes
durante o teste e depois reacende. Esse evento é memorizado automaticamente, e o teste ndo € mais repetido, a fim
de evitar ulteriores desligamentos da aparelhagem a cada 4 horas.

Se a tensdo da bateria descer abaixo de 23,5 volts, o erro EO5-bateria descarregada € sinalizado. Em tal caso, a

aparelhagem continua a funcionar segundo as modalidades configuradas por meio do pardmetro G.

Falta de rede elétrica

Se houver bateria, a aparelhagem continua a funcionar mesmo durante a falta de rede elétrica (sinalizada com o erro
EO04 — Rede elétrica ausente), segundo as modalidades configuradas por meio do parédmetro F, ver o Cap.5.0
Modificacdo dos Parametros. A velocidade dos movimentos é ligeiramente desacelerada. Se a falta de rede dura e a
tensdo da bateria desce abaixo de 22 V é sinalizado o erro E07 — bateria esgotada. Em todo caso, os movimentos da

porta s&o inibidos.

Encravamento

Se o parametro Y (ver o Cap.5.0 Modificacao dos parametros) for configurado no valor 1, a funcdo de encravamento
€ habilitada. Nesse caso a porta, uma vez recebido o impulso radar, s6 abre se a entrada INT.I (geralmente aberta)
nao estiver ativa, que por sua vez ativa durante todo o ciclo de abertura — paragem — fecho a saida INT.O. O impulso
radar recebido enquanto a entrada INT.l esta ativa € memorizado e seguido apenas quando a entrada INT.l é

desativada.

Manobra de teste automatico do espaco de desacelera  ¢do
Em qualquer momento, premindo e mantendo premida a tecla seta para baixo P2 por ao menos 2 segundos, se

ouvir um primeiro sinal acUstico, manter a tecla ainda pressionada, se ouvir 0 segundo sinal acUstico; nesse ponto,

soltar a tecla, no ecra aparece a mensagem AUTS.
As seguintes duas manobras da porta vao servir para reassimilar os espacos de
desaceleracéo, caso as condi¢Bes da porta (atritos, etc.) forem variadas pela

aprendizagem anterior
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ESC Pl

5.0 Modificacéo dos parametros

Premindo ESC por 2 seg (até ouvir o beep): acede-se a modificagao dos parametros:

Com ESC efetua-se o rolamento dos parametros, com P1 e P2 podem ser modificados.

Premindo OK por 2 segundos (até ouvir o beep) o valor atual € memorizado.

Premindo novamente ESC por 2 seg (até ouvir o beep): € possivel sair da modificagdo.

P2 OK
N Def. Min. Méax. Parametro Notas

1 70 Vel. abertura Em mm/segundo

2 40 Vel. Fecho Em mm/segundo

3 4 Vel. desa. abertura Em mm/segundo

4 3 Vel. desa. fecho Em mm/segundo

5 5 Travagem abertura Valor Absoluto

6 4 Travagem fecho Valor Absoluto

7 50 Espaco de aproximacao a abertura Valor Absoluto

8 38 Espaco de aproximacao ao fecho Valor Absoluto

9 12 Forcar o obstaculo Valor Absoluto

A 2 Tempo de pausa Em segundos

B 75 % de deslocamento de abertura parcial |A abertura parcial € operativa com o0s
RADAR e com OPEN, n&do com o START

C 0 Tipo de bloqueio elétrico 0=Monoestavel 1=Biestavel

D 0 Adaptacéo ao trafego 0=N&o habilitado 1=Habilitado

E 0 Se porta forcada 0=Resiste ao forcamento
1=Abre
2=Fica livre

F 0 Se falta rede elétrica 0=Continua o funcionamento

G 0 Se bateria descarregada 1=Abre mesmo se estiver em bloqueio
2=Fecha e bloqueia
3=Abre apenas se ndo estiver em bloqueio
4=Fecha, mas nao bloqueia

H 1 Direcdo do movimento (1) (Olhando a|0O=Abre para a esquerda 1=Abre para a

porta de fora) direita
J 8 Tensdo com porta fechada (Corta-vento) | Valor absoluto
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N Def. Min. Max. Parametro Notas
L 0 Vigilancia FOTO 0=Nao controlada
N 0 Vigilancia FOTO DESA 1=Um dispositivo controlado
2=Dois dispositivos controlados
0] 0 Vigilancia STOP
P 0 Presenca Bateria 0=N&o presente 1=Presente
R 0 Blogueio se R.INT ou R.EXT O=Funcionamento normal
NAO UTILIZADO apenas para sel. 1=Porta fechada bloqueada
Resis.
U 0 Duracéo da abertura START 0=Passo-passo
De 1 a 9 em dezenas de segundos
Y 0 Retardo do estado de bloqueio O=Imediato
De 1 a 9 em dezenas de segundos
Y 0 Encravamento / Abertura de Emergéncia | 0=Desabilitado 1=Habilitado 2=Abertura de
Emergéncia

() Depois de modificar o parametro “Direcdo do movimento”, as seguintes primeiras manobras de abertura e fecho

serao feitas com velocidade reduzida.

Depois de modificar os parametros de 1 a 9 aparece a mensagem AUTS. As seguintes

duas manobras da porta vao servir para reassimilar as condi¢des ideais da porta.

6.0 Detecéo do obstaculo

Se a porta durante um fecho encontra um obstaculo, abre imediatamente, fica aberta pelo tempo de pausa e depois
volta a fechar. O fecho seguinte é feito desacelerando em proximidade do ponto onde o obstaculo foi detetado. Se o
obstaculo é encontrado por trés vezes consecutivas, a porta fica parada, apoiada no mesmo.

Se a porta durante uma abertura encontra um obstaculo, bloqueia-se e fica parada pelo tempo de pausa configurado,
depois volta a fechar em velocidade reduzida. A abertura seguinte é feita desacelerando em proximidade do ponto
onde o obstaculo foi detetado.
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7.0 Dispositivos de seguranca controlados (Ver o es  quema dedicado nas secc¢fes 3.7 e 3.8)

As entradas STOP, FOTO e FOTO DESA podem ser ligados dispositivos de seguranga controlados, dotados de uma
entrada de estimulacéo.

Em cada uma das trés entradas pode ser ligado um dispositivo ndo controlado ou um dispositivo controlado ou uma
série de dois dispositivos controlados.

E necessério configurar a configuracdo de cada entrada através dos parametros L, N e O (ver Modificacdo dos
parametros)

No caso do dispositivo ndo controlado, o parametro correspondente tera que ser configurado no valor 0. Em tal caso
néao é feito nenhum teste do dispositivo.

No caso de um Unico dispositivo controlado, o parametro correspondente tera que ser configurado no valor 1. Em tal
caso, o teste do dispositivo € feito através da saida TESTE 1, que é ligada a entrada de teste do dispositivo
controlado.

No caso de dois dispositivos controlados ligados em série, 0 parametro correspondente tera que ser configurado no
valor 2. Em tal caso, o teste do primeiro dispositivo é feito através da saida TESTE 1, que € ligada a entrada de teste
do primeiro dispositivo controlado, e o teste do segundo dispositivo é feito através da saida TESTE 2, que € ligada a
entrada de teste do segundo dispositivo controlado.

Os testes sao feitos imediatamente apds o final de cada movimento de abertura da porta; caso um dos testes falhe, é
visualizado o erro correspondente (ver Erros) e a porta nao fecha. O teste é repetido a cada 30 segundos (no caso de
abertura com comando OPEN, o teste é repetido aquando da rece¢cdo do comando CLOSE), e se ocorre
corretamente a porta fecha.

Durante esse estado de erro, é possivel mover o seletor para a posicdo de Bloqueio e fechar a porta com a mao:

depois de dois segundos do fecho, o bloqueio elétrico seréa ativado. fig.7
P1 .

8.0 Ajustes com CODIGOS especiais ESC

Com a aparelhagem desligada (sem alimentacao), premir a tecla OK

e manté-la premida, neste ponto acender a aparelhagem

(fornecer alimentacdo) mantendo sempre premida a tecla ok e apés alguns segundos a
aparelhagem emite um breve sinal acustico. Neste ponto, soltar a tecla OK, e no ecra sera
visualizado: “0000".

Utilizando as teclas P1 e P2 é possivel modificar separadamente os primeiros dois digitos e os segundos digithnamer

configurando entdo um codigo especial de configuracdo, que depois tera que ser confirmado premindo por dois
P2

segundos a tecla OK. OK

Segundo o cédigo especial configurado, serdo executadas as seguintes operacées:

cédigo 1111:Selecédo A 1 motor UE tipo D (default)

cadigo 2222:Selecdo A 2 motor EXTRA UE tipo K

cadigo 2468:Inicio da modalidade de teste do ciclo.

cadigo 1234:Habilitacdo das visualizagdes especiais. (ver o capitulo 10.0)

cadigo 3223:Reset nos valores de DEFAULT (apenas os pontos del a 9 cap.5.0)
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9.0 Erros

O ecra visualiza imediatamente apds a modalidade de funcionamento, se houverem, 0s seguintes erros ou

adverténcias:

Erro Descricdo

E 00 Falta de comunicacédo entre o seletor de funcdo e a  aparelhagem ; A errada ou a falta de ligagado do
seletor de funcéo causa o aparecimento do erro E 00 no ecra do seletor PRO e o nao funcionamento do
ecra da aparelhagem.

E 01 Detetado obstaculo por corrente em fecho. A aparelhagem continua o funcionamento normalmente.

E 01 Detetado obstaculo por encoder parado em fecho. A aparelhagem continua o funcionamento
normalmente.

E 02 Detetado obstaculo por corrente em abertura. A aparelhagem continua o funcionamento normal.

E 02 Detetado obstaculo por encoder parado em abertura. A aparelhagem continua o funcionamento
normalmente.

E 03 Encoder avariado. A aparelhagem é bloqueada e tentara retomar o funcionamento apenas apés ter sido
reiniciada ou desligada.

E 04 Rede elétrica ausente. A aparelhagem continua o funcionamento, sendo o quanto configurado com o
parametro F.

E 05 Bateria descarregada. A aparelhagem continua o funcionamento normalmente até que a tensao da
bateria 0 permita.

E 06 Deslocamento assimilado superior ao max admitido. (deslocamento max mm xxxx). A aparelhagem
tentara retomar o funcionamento apenas ap0s ter sido reiniciada ou desligada.

E 07 Bateria esgotada. A aparelhagem para.

E 08 Polaridade do motor invertida ou canais do encoder invertidos. A aparelhagem é bloqueada e
tentara retomar o funcionamento apenas apos ter sido reiniciada ou desligada.

E 09 Peso detetado superior ao max admitido. (peso méax xxx kg) A aparelhagem tentara retomar o
funcionamento apenas apos ter sido reiniciada ou desligada.

E 10 Detetada uma corrente no motor superior ao maximoa  dmitido. (max amp. Xxx)
A aparelhagem tentara retomar o funcionamento apds um novo comando.

E 1l Protecdo de sobrecarga do circuito de poténcia entr  ou em acdo. A aparelhagem tentara retomar o
funcionamento ap6s um novo comando.

E 12 Erro de leitura ou de escrita da meméria EEPROM A aparelhagem tentara retomar o funcionamento
apenas apos ter sido reiniciada ou desligada.

E 13 Teste do dispositivo controlado 1 falhou comando FOTO

E 14 Teste do dispositivo controlado 2 falhou comando FOTO

E 15 Teste do dispositivo controlado 1 falhou comando FOTO DESA

E 16 Teste do dispositivo controlado 2 falhou comando FOTO DESA

E 17 Teste do dispositivo controlado 1 falhou comando STOP

E 18 Teste do dispositivo controlado 2 falhou comando STOP

E 19 Temperatura excessiva da eletrénica de poténcia. A aparelhagem tentard retomar o funcionamento
apenas apos ter sido reiniciada ou desligada.

E 20 Avaria da eletrénica de poténcia,
A aparelhagem tentara retomar o funcionamento apenas apos ter sido reiniciada ou desligada.
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10.0 Visualizagoes: fig.8

= Premindo a tecla ESC podem ser visualizados em sequ  éncia:
CTOT O numero total dos ciclos realizados pela automacéo, exprimido em

centenas.

N&o é possivel ajustar esse valor a zero

CPARO numero parcial dos ciclos realizados pela automacéo, exprimido em centenas: tal contador pode ser ajustado

a zero mantendo premido o botéo OK por dois segundos até ouvir um sinal acustico. ~  ____________ ____________ \

= Se aquando do acendimento foi inserido o codigo esp ecial oportuno (ver os ajustes com cédigos

especiais no cap.8.0), poderdo ser visualizadas out  ras informacdes particulares em tempo real:

POSE Posicéo da porta (em contagens do encoder)

DESL Deslocamento assimilado (em contagens do encoder)

RALA Espaco de aproximacdo a abertura assimilada (exprimido em contagem do encoder)

RALC Espaco de aproximacéo ao fecho assimilado (exprimido em contagem do encoder)

UBAT Tensao da bateria (exprimida em volts)

IMOT Corrente instantanea (em 1/100 se for amperes) se a porta estiver em movimento. Corrente max do

ultimo movimento se a porta estiver parada.

UMOT Tens&o no motor (em volts)
SOGO Limiar de corrente do obstaculo (em 17100 de amperes)
UERR Sao visualizados automaticamente com intervalos de seg. os cddigos dos ultimos 16 erros que

ocorreram, nimeros del o mais recente a 16 o0 menos recente.

TEMP E visualizada a temperatura da eletrénica de poténcia em graus centigrados.
VACC E visualizada a tenséo de alimentacdo dos acessoérios em volts.
AUTS E visualizada essa informagéo toda vez que sdo mudados parametros da ficha e as seguintes duas

manobras da porta servirdo a verificar novamente todos os parametros.

Apéds 60 segundos de inatividade, o ecra volta a visualizar a modalidade de funcionamento.

11.0 PLANO DE MANUTENGAO ORDINARIA DA PORTA DE CORR ER AUTOMATICA

Para garantir o funcionamento correto e a seguranca de utilizagdo da porta de correr automatica, como prescrito pela
norma europeia EN16005, o proprietario deve providenciar a manutengcdo ordinaria feita por pessoal
profissionalmente competente. Exceto para as atividades normais de limpeza do caixilho e das eventuais guias de
deslizamento no pavimento, de competéncia do proprietario, todas as atividades de manutengéo e reparacdo devem
ser realizadas por pessoal profissionalmente competente. Na seguinte tabela sdo listadas as atividades relativas a
manutencdo ordinaria e a frequéncia de intervencéo referentes a uma porta de correr automatica com funcionamento
em condi¢des padrdo. No caso de condi¢cdes de funcionamento mais hostis, ou no caso de utilizacdo esporadica da

orta de correr automatica, a frequéncia das interven¢cdes de manutencdo podem ser coerentemente adequadas.
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Realizar a manutencgao a cada 6 meses ou 500.000ciclos

Retirar a alimentagao de rede e abrir a automacao e efetuar as seguintes verificagées e regulagoes.

- Verificar a fixagao correta de todos os parafusos dos componentes no interior da automacao.

- Verificar a limpeza dos carros e da guia de deslizamento.

- Verificar a tensao correta da correia.

- Verificar o estado de desgaste da correia e das rodas dos carros (se for necessario, realizar a sua substitui¢cdo).

- Verificar a fixagéo correta das folhas nos carros.

- Se houver, verificar o engate correto do bloqueio e o funcionamento da corda de desbloqueio.

- Ligar a alimentacado de rede e efetuar as seguintes verificagdes e regulagdes. - Verificar o funcionamento correto
dos dispositivos de comando e seguranga.

- Verificar se a area de detecdo dos sensores de seguranga estd em conformidade com as prescricdes da norma
europeia EN16005.

- Verificar se as forgas de operagado das folhas estdo em conformidade com as prescricbes da norma europeia
EN16005.

- Se houver, verificar o funcionamento correto do dispositivo de bloqueio.

- Se houver, verificar o funcionamento correto do dispositivo de alimentagcao a bateria (se for necessario, realizar a

substituicdo da bateria).

OBS. A verificagdo das fungdes de seguran¢a da automacao e dos dispositivos de seguranga deve ser feita
ao menos 1 vez por ano.

Todas as intervengdes de manutencgao, substituicdo, reparacao, atualizagéo, etc. devem ser escritas no registo de
manutengao, como exigido pela norma europeia EN16005, e entregues ao proprietario da porta de correr automatica.

Para a eventual reparagao ou substituicdo dos produtos, terdo que ser utilizadas pegas de reposi¢ao originais.

ELIMINAGAO DOS PRODUTOS
Para a eliminagao correta das aparelhagens elétricas e eletrénicas, das pilhas e dos acumuladores, o
proprietario deve entregar o produto em especificos “centros de recolha diferenciada” predispostos

pelos municipios.

REGISTO DE MANUTENGAO PARA PORTAS AUTOMATICAS DE ACESSO A PEOES

EM CONFORMIDADE COM A DIRETIVA MAQUINAS 2006/42/CE E COM A NORMA EUROPEIA EN 16005

O presente registo de manutengdo contém as referéncias técnicas e os registos das atividades de instalagao,
manutencao, reparagao, modificacdo, e tera que ser disponibilizado para eventuais inspegdes por parte de

organismos autorizados.
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3. BUT DU MANUEL

Ce manuel a été préparé par le fabricant et fait partie intégrante du produit.
Il contient toutes les informations nécessaires pour :

« La sensibilisation appropriée des installateurs aux problémes de sécurité.
* La bonne installation du dispositif.

« La connaissance approfondie de son fonctionnement et de ses limites.

« L'utilisation correcte et en toute sécurité.

Le respect constant des indications fournies dans ce manuel assure la sécurité de I'utilisateur, 'économie
d’exploitation et une plus longue durée de vie du produit.

Afin d’éviter des erreurs dans les opérations avec risque d'accidents, il est important de lire attentivement ce manuel,
en respectant strictement les instructions fournies.

Les instructions, les dessins, les photos et la documentation faisant partie de ce manuel sont la propriété
d’APRIMATIC s.r.l. et ne peuvent étre reproduits en aucune fagon, que ce soit en tout ou en partie.

Le logo « APRIMATIC » est une marque déposée d’APRIMATIC s.r.l.

1.1 INTRODUCTION AU MANUEL D’'INSTRUCTIONS

Informations

Ces instructions concernent exclusivement l'installation électrique et I'utilisation du systéme WK120 pour le contrdle
de portes automatiques a vantaux coulissants. Pour I'installation mécanique, voir les instructions spécifiques fournies.
Lors de I'assemblage et du montage de I'automatisme et de I'essai de la porte, des situations dangereuses peuvent
se produire, si les consignes de sécurité fournies dans le manuel d’'instructions ne sont pas suivies.

Avant de procéder, lire attentivement ce manuel d’instructions.

Laisser le manuel d’instructions a cété de l'installation afin qu’il soit disponible en cas de besoin d’utilisation ou
d’entretien.

Les données du manuel ne sont fournies qu’'a titre indicatif. Le fabricant décline toute responsabilité pour les
inexactitudes contenues dans ce manuel résultant d’erreurs d’'impression ou de transcription. La société se réserve le
droit d'apporter des modifications pour améliorer le produit sans préavis.

1.2 Avertissements généraux et de sécurité

Lire attentivement les instructions avant de commencer l'installation du produit.

Attention : les matériaux d’emballage (plastique, polystyréne, etc.) ne doivent pas étre jetés dans I'environnement ni
laissés a la portée des enfants car ils sont des sources potentielles de danger. La mauvaise installation de I'appareil
peut entrainer de graves dangers. Suivre attentivement toutes les instructions d’installation. L’installation, I'essai et la
mise en service de la fermeture piétonniere, ainsi que les vérifications périodiques et les opérations d’entretien, ne
peuvent étre effectués que par des techniciens spécialisés et formés sur le produit.

Il faut suivre un cours de spécialisation. A cette fin, les installateurs sont invités a contacter le fournisseur. Il est
recommandé de travailler dans le plein respect des regles de sécurité et dans un environnement suffisamment éclairé
et bon pour la santé, en utilisant des vétements de protection conformément a la loi (chaussures de sécurité, lunettes
de protection, gants et casque) et en évitant de porter des piéces d’habillement susceptibles de s’accrocher. Adopter
des mesures de protection adéquates contre le risque de blessure entrainé par les éclats pointus et les risques
possibles d’écrasement, de choc et de cisaillement. Attention ! Il est recommandé d'utiliser des échelles de sécurité,

de travailler a deux et de prendre des précautions particuliéres lors de la manipulation du carter de couverture, afin
d'éviter les risques de collision et de chute.

En raison du mouvement et de la rotation des pieces mobiles, lorsque le carter de couverture est démonté ou ouvert,
il y a danger de coincer les cheveux, les vétements, les cébles, etc. Les composants sous charge qui ne sont pas
correctement fixés peuvent tomber au sol. Dés que le montage des éléments de support et de guidage est terminé,
procéder a la fixation définitive.

Il est recommandé d’observer rigoureusement les régles nationales valides pour la sécurité sur les chantiers (en Italie,
le décret législ. n°528/99, en conjonction avec le décret |égisl. n°494/96 « Mise en ceuvre de la directive 92/57/CEE
concernant les prescriptions minimales de sécurité et de santé a mettre en ceuvre sur les chantiers temporaires ou
mobiles »). Il est possible de consulter le guide de sécurité pour I'installation des portes piétonniéres coulissantes
dans la section Services de notre site : www.aprimatic.com.

Délimiter le chantier pour interdire le transit des personnes non autorisées et ne pas laisser la zone de travail sans
surveillance.

L'installation, les branchements électriques et les réglages doivent étre effectués dans le respect des regles de I'art et
des regles en vigueur dans le pays d’installation. Le fabricant de la motorisation n’est pas responsable du non-respect
des regles de I'art dans la construction de la structure a motoriser, ni des déformations dérivées de son utilisation.
Une mauvaise installation peut étre une source de danger. Réaliser les interventions comme spécifié par le fabricant.
Avant de commencer l'installation, vérifier I'intégrité du produit et contréler si la structure existante a les
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conditions nécessaires de solidité et de stabilité et si elle respecte les réglementations industrielles en
vigueur.

1.3 Précaution linstallation d'alimentation électrique doit étre réalisée par un électricien expert et habilité selon les
criteres nationaux, dans le respect des normes nationales de sécurité des installations.

Avant de brancher l'alimentation électrique, s'assurer que les données de la plaque signalétique correspondent a
celles du réseau de distribution électrique. Les mesures de protection sur le primaire sont adoptées sur le chantier/en
place.

En guise d'interrupteur général de la tension du réseau, utiliser un interrupteur différentiel magnétothermique de 6A
déclenchement 30mA. Fixer les cébles de connexion avec des colliers appropriés. Avant toute opération d’entretien,
de réparation ou de remplacement, que ce soit mécanique ou électrique, il faut couper I'alimentation électrique.
L'essai et la mise en service de I'automatisme ne sont pas autorisés jusqu’a ce qu'il ait été vérifié si la porte
automatique coulissante dans laquelle il est incorporé est conforme aux exigences de la directive machines
2006/42/CEE, a laquelle la porte compléte, montée et installée est soumise. L'installateur est tenu de produire et de
conserver le dossier technique de la porte automatique et doit se conformer a toutes les procédures prévues. A la fin
des travaux, l'installateur doit vérifier I'installation et le bon fonctionnement de l'automatisme.

Le WK120 répond aux normes EN60335 et EN16005. Si les dispositifs de sécurité n’étaient pas surveillés et diment
branchés aux entrées de test, l'installateur prendra soin de régler I'automatisme en s'assurant que les parameétres
correspondent a ce qui est indiqué dans le tableau ci-dessous.

Mass of doorset leaf m [kg] - Masse du ventail
90% travelling 90 % de la 150 | 140 | 130 | 120 | 110 | 100 | 90 | 8 | 70 | 60 | 50 | 40 | 30 | 20 | 10
distance per course par
leaf D ventail D Maximum travelling speed v [m/s] - Vitesse maximale de la course
0,15 ‘ 0,16 | 0,16 ‘ 0,17 ‘ 0,18 | 0,18 | 0,19 | 0,21 ‘ 0.22 ‘ 0,24 | 0,26 | 0,29 ‘ 0,34 ‘ 0,41 ‘ 0,58
[m] Minimum travelling time t s] - Temps minimal de la course
0,7 4,7 4,6 4,4 4,2 4,0 3,9 3,7 35 3,2 3,0 2,7 2,5 21 18 1,3
0,8 54 52 5,0 4.8 4,6 4,4 4,2 3,9 3,7 3,4 31 2,8 24 2,0 1,4
0,9 6,0 58 5,6 54 52 4,9 4,7 4,4 4,1 3,8 3,5 31 2,7 2,2 1,6
1,0 6,7 6,5 6,3 6,0 58 55 52 4,9 4,6 43 3,9 3,5 3,0 25 1,8
11 74 71 6,9 6,6 6,3 6,0 57 54 51 4,7 4,3 3,8 33 2,7 1,9
1,2 8,0 7.8 75 7,2 6,9 6,6 6,2 59 55 51 4,7 4,2 3,6 3,0 2,1
13 8,7 8,4 8,1 7.8 75 7,1 6,8 6,4 6,0 55 5,0 4,5 3,9 3,2 2,3
1,4 9,4 9,1 8,7 8,4 8,0 7,7 73 6,9 6,4 59 54 4,9 4,2 35 2,5
15 10,0 9,7 9,4 9,0 8,6 8,2 7,8 73 6,9 6,4 5,8 5,2 4,5 3,7 2,6
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Il doit effectuer I'analyse des risques et vérifier si I'installation de la porte coulissante ne présente pas de points
susceptibles de causer des écrasements ou des cisaillements. Le cas échéant, il doit prendre les mesures correctives
appropriées et mettre en place la signalisation requise par la loi pour identifier les zones dangereuses. Toutes les
installations doivent indiquer de maniére visible les données d’identification du systéme motorisé. L’installateur doit
fournir toutes les informations relatives au fonctionnement automatique, manuel et d'urgence de la porte motorisée et
remettre les instructions d'utilisation a l'utilisateur de l'installation. Pour les réparations ou les remplacements, il faut
utiliser uniquement des pieces de rechange d’origine. La garantie n'est pas reconnue en cas d'utilisation de
composants d'autres

marques. Le constructeur de la motorisation décline toute responsabilité lorsque sont installés des composants

incompatibles aux fins de la sécurité et du bon fonctionnement.

Vous pouvez télécharger ce manuel a partir de notre site Web www.aprimatic.it joint & la fiche produit.

H 116 x 176

230 V~/50-60 Hz
100 W

24 V=/0,5 A max.
0,7m/s

14mls

120 kg MAX.
100 + 100 kg

S3 =100 %

-15 °C/+55 °C
IP20

Essai 1 000 000 cycles

EN61000, EN60335, EN16005

2.0 Utilisation prévue et domaine d’application

Le WK120 CONTROL SYSTEM est le systeme de contrdle électronique des automatismes de portes
coulissantes de la série NK.

Son domaine d’application se limite exclusivement a des portes automatiques a un ou deux vantaux
coulissant horizontalement pour des applications dans le secteur civil, public ou industriel, dans des milieux
secs et dans des zones couvertes d’entrée et de circulation de piétons.

LBT0450 Electronique WK120 P.56 |80
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$ Attenzione | Il estinterdit d'utiliser le produit a des fins inappropriées ou différentes de celles prévues.

I
| est interdit d’altérer ou modifier le produit.
Le produit doit étre installé seulement avec du matériel APRIMATIC.

A\

. Attenzione | L’appareil WK120 a été concu pour contrler le fonctionnement de la porte

automatique WK120.

Il est interdit d’utiliser le produit a des fins inappropriées ou différentes de celles prévues. Il est également
recommandé de respecter les limites d’utilisation indiquées dans le manuel d’installation de I'actionneur. Il est interdit
d’altérer ou modifier le produit. Le produit doit étre installé seulement avec du matériel APRIMATIC.

Aprimatic S.r.l. n'assume aucune responsabilité quant au non-respect de ces prescriptions.

Cet appareil n'est pas destiné a étre utilisé par des enfants agés de moins de 8 ans ou par des personnes qui
manquent d’expérience et/ou de connaissance ou dont les capacités physiques, sensorielles ou mentales sont
réduites, sauf si celles-ci sont sous la surveillance ou ont recu les instructions d'utilisation appropriées de la personne
responsable de leur sécurité concernant I'utilisation en toute sécurité de I'appareil et les risques associés.

Les enfants doivent étre surveillés afin d’éviter qu'ils puissent jouer avec I'appareil, y compris la télécommande. Le
nettoyage et I'entretien destinés a étre effectués par I'utilisateur ne doivent pas étre effectués par des enfants sans
supervision.

2.1 Caractéristiques et données techniques

Voir tab.1
Avant d'installer le produit, vérifier si les limites de température indiquées sur la motorisation sont conformes au lieu
d’installation.

COMPOSANTS DU SYSTEME DE BASE
Voir fig.1.
* Appareil de controle CONTROL WK120
* Groupe d’ALIMENTATION
* Motoréducteur 24 VCC
» DISPOSITIFS
ACCESSOIRES
Pour les dispositifs
ACCESSOIRES pouvant étre
installés, voir fig.2.

= IMPORTANT ! Consulter
également les instructions
spécifiques fournies avec
chaque accessoire. Groupe batteries

Electronique

fig.1 Moteur avec réducteur

Transformateur

Raccordement

LBT0450 Electronique WK120 P.57]80
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3.0 PREPARATION / ALIMENTATION DU SYSTEME

Préparer les connexions électriques des dispositifs de contrdle et de sécurité du systeme selon le schéma de la fig.2
et les avertissements fournis dans ce manuel.

Pour chaque dispositif installé a I'extérieur de la structure, il faut prévoir des conduits adéquats (externes ou
souterrains) jusqu’a la position d’installation.

Attention : le systéme doit étre installé par un personnel qualifié et en pleine conformité avec les réglementations en
vigueur dans le pays d'installation.

- ALIMENTATION 230 VCA - Cable 3x1,5mm (dimensionner la section en fonction de la longueur de la ligne).
Prévoir la sortie du cable d’'alimentation du réseau a droite (vue depuis 'intérieur). S'il est nécessaire d'installer une
gaine de protection dans le cable d’alimentation de I'automatisme, le faire avant de connecter le cable aux boitiers de
dérivation.

Important ! Toujours installer, en amont de la ligne, un interrupteur général assurant une coupure omnipolaire avec
une ouverture minimale des contacts de 3 mm (connecter a un disjoncteur magnétothermique différentiel de 6 A -
sensibilité 30 mA).

- ACCESSOIRES Les dispositifs de controle et de commande, ainsi que le bouton d'urgence, doivent se trouver
dans le champ visuel de 'automatisme, a I'écart des pieces mobiles et a une hauteur minimale de 1,5 m du sol.

La transmission des données s'effectue avec un prot ocole de bus, de sorte que des cables torsadés doiv  ent
étre utilisés pour brancher les sélecteurs.

Avant toute opération, lire les instructions fournies avec les dispositifs accessoires et les respecter strictement.

1) Photocellule de détection d’'obstacle a faisceau unique ER4N externe

2) ER6/N a encastrement avec carte d’émetteur : cable 2x0,75 mm amplificateur\\récepteur : cable 4x0,75 mm
3) Bouton d’'urgence PE, a placer en vue de la porte - cable 2x1 mm

4) Déverrouillage manuel interne d’'urgence

6) Radar de détection de passage

7) Sélecteur / programmateur (cable 5x0,22 mm - longueur MAX. 15 m)

8) Serrure électrique

9) ARRET avec anti-panique mécanique

PREPARATION DES ACCESSOIRES

fig.2

LBT0450 Electronique WK120 P.58|80
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CNG6

RADAR INTERNE

RADAR EXTERNE

MOTEUR 24VDC
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o < 1 230VAC
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CN7

CN5

Si on n'utilise pas
Le bouton de
REINITIALISATION
Ponter C et G

Le « BOUTON D'ARRET D'URGENCE » peut étre raccordé alternativement

CN1

CN3

VERT I
-
JAUNE L

SELECTEUR
FONCTIONS
CAPACITIF

RACCORDEMENT DES PORTES

FICHE SLAVE

SELECTEUR

FONCTIONS RESISTIF

CN1

CNSD

D

CNSG

M1

-
CHEEE

|
1
i
!
wo [Tl !
st [[18 @ |CN7 1
cou (19 | i
!
1
'
1
1
1

LES DEUX SELECTEURS SONT UNE ALTERNATIVE A L'AUTRE
IMPORTANT : TOUTES LES ENTREES N.F. NON UTILISEES DOIVENT ETR E PONTEES

LES SORTIES TEST1 ET TEST2 DOIVENT ETRE UTILISEES EN CAS DE RADAR OU PHOTOCELLULES DE SECURITE

CONTROLEES

« VERROUILLEES » sur les bornes 18 et 19 et en réglant de fagon
adéquate L’appareil

Sur les pages suivant es se trouvent les détails sur les branchements des

borniers.

PHOTOCELLULES DE RALENTISSEMENT
Z l ‘\5: N.C.
CN8150 CN68 T
CN8-16 0 CN69
CNES
CNe7

PHOTOCELLULES LORS DE LA FERMETURE

CN8-150CN6-8
CN8-16 0 CN6S

CNe-7

Bouton d'URGENCE

différents

CN4

eby

llasedde ewayos ‘sanbiijog|a sjuswayouelg T°€

jowndyzs
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Bornier CN6

SERIE

Branchements bornier CN6

1- Start / Premiére entrée (N.O.)

2- Stop (N.F.)

3- Sécurité photocellule (N.F.)
4- Radar interne (N.O.) —
5- Radar externe (N.O.)

6- Sécurité radar ouverture ral. (N.F.)

7- Commun

8- VA +
9- VA -

119444

Remarque Les sécurités doivent étre branchées en

Sécurité lors de la fermeture

CN&-15 o CN6-8

CN8-16 0 CN6-9
CNE-3
CN6-7

REMARQUE
- La commande de START (1) peut nécessiter de  réglages

particuliers, veuillez par conseéquent consulter le
« MODIFICATION DES PARAMETRES » Paramétre « U »

chapitre 5.0

RADAR EXTERNE

B

RADAR INTERNE

CN8-150 CNe-& A
CN8-16 0 CN6-9
CNe4
CNG-S
CN6-7

- Les sécurités : Stop (2) , Photocellule (3) , Radar  Ouv. Ral. (6)
peuvent nécessiter de réglages particuliers, veuill ez par
conséquent consulter le chapitre 5.0 « MODIFICATION  DES

PARAMETRES »
Parametres « L », « N », « O »

Sécurité lors de |'ouverture

g
'

CNE-15 0 CN6-8
CN8-16 0 CN6-9

CNe-7

Remarque : les logiques de fonctionnement des entrées et des sorties

sont décrites au

chapitre 4.2 « MODES de FONCTIONNEMENT »

9NO Jaluiog ¢'€

yowLdpy
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Bornier CN8

Branchements bornier CN8

10- Test 2 (voir détails chap.8.0)
11- Test 1 (voir détails chap.8.0)
12- Close (N.O.)
13- Open (N.O.)

REMARQUE Pour le branchement et le réglage des
entrées du « TEST » pour la conformité a la norme
EN16005, voir le schéma dédié aux chapitres 3.7 et 3.8

14- Commun
15- VA +
16- VA -

REMARQUE Les entrées du « TEST » pour la conformité a la

norme EN16005 nécessitent de réglages particulier,
veuillez par conséquent consulter le chapitre
5.0 « MODIFICATION DES PARAMETRES »

Remarque : les logiques de fonctionnement des entrées et des sorties

sont décrites au

8NO Jaluiog €€

yowLdpy
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Bornier CN7

Utilisation du bornier pour le raccordement des portes verrouillées

Porte MASTER
Branchements bornierCN7

17- Contact int.l (N.O.)

18- Contact int.O (N.O.) — e [[u#Hll—
19- Commun PY Imj
[ 19] j

Porte SLAVE
Branchements bornierCN7

REMARQUE Rappelez-vous de régler correctement
le PARAMETRE « Y »
au chapitre 5.0 « MODIFICATION DES PARAMETRES »

17- Contact int.l (N.O.
18- Contact int.0 (N.O. o[l ——
19- Commun e [ 1H}
[ 19] —I
“—17 |

<+—18

<19

Utilisation du bornier pour la commande d’ouverture d’urgence

Branchements bornierCN7

- (7
18- Contact urgence (N.F.) Y |m
19 [

19- Commun

NC.

:

Bouton de G
URGENCE l: )-]

REMARQUE Rappelez-vous de régler correctement
le PARAMETRE « Y »
au chapitre 5.0 « MODIFICATION DES

PARAMETRES »

Remargue : les logiques de fonctionnement des entrées et des sorties

sont décrites au

chapitre 4.2 « MODES de FONCTIONNEMENT »

LND Jaluiog ¥°€
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Bornier CN5

Bouton A= OPT (non utilisé) J L

de B=L.D. (non utilisé)
i C=R.H. Réinitialisation (N.F.)
REINITIAL

MC. C=R.H. Réinitialisation (N:F:)
lilz
G=VA -

REMARQUE Si on n’utilise pas la
i commande de réinitialisation, EXECUTER
PONT ENTRE BORNES « C» et « G »

D= S.R. Sél. Réin. (non utilisé)

Sélecteur /\

N —
BASIC
T

VA + -~

VA - "

- « A »rs485 o
>© « B »rs485 S
R.H. RéinitialisatiBM{NF?) S

\7 H=AS +

G=AS -

F=« A» rs48w
— E=«B»rs485 -

Branchement sélecteurs

Au bornier CN5 on peut brancher en
paralléle 1 sélecteur PRO et 1 sélecteur
BASIC. La coexistence est possible entre
les sélecteurs « BASIC » et

« PRO »

Si on n’utilise pas un bouton
de REINITIALISATION dédié,
on peut directement brancher
R.H. sélecteur avec C= R.H.
CN5, on aura la réinitialisation
directement du sélecteur.

Sélecteur
PRO

SELETTORE @
&

GNO Jaluiog G'€

yowLdpy
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3.6 Bornier CN1, CN3, CN4

Bornier CN1

TRANSFORMATEUR

PRIMAIRE  [230VAL 150VA)
RESEAU TIOVAC

FASE ¥y Pt —1
230 VAC 50Hz ‘ )T I T
TERRA o%-10% —MEEE T

SEC. 1 (24VAC BA)

Branchements bornier CN1
25- Alim. 24 volt AC
24- Alim. 24 volt AC ‘

REMARQUE

= brancher I'alimentation uniquement apres avoir complété tous les cablages.

= Lors de I'allumage, vérifier que les LED soient dans I'état exact indiqué au chap. 3.9 fig. 4

Bornier CN3

MOTORE 24VDC

ENCODER

Branchements bornier CN3

23- Moteur NOIR Alim. 24 volt DC
22- Moteur ROUGE Alim. 24 volt DC

21- Serrure verrouillée 12 volt AESW———
20- Serrure verrouillée 12 volt ACSW

_— ELETTROBLOCCO 12V 5W

]

REMARQUE I est important d’effectuer CORRECTEMENT le réglage PRELIMINAIRE du

[
Bo r n I e r C N 4 motoréducteur, autrement il y aura un claquement des vantaux car la lecture du codeur

sera différente. VOIR PARAMETRE 4.0 ALLUMAGE

Codeur moteur CN4 Couleurs CODEUR | Couleurs CODEUR
modele A1l (par défaut modele A2
Type D Type K
N= Négatif - Alim. N= NOIR Négatif - Alim. N= NOIR Négatif - Alim.
M= Signal A 1 M=VERTSignal A M= BLANC Signal A
L= Signal B L= JAUNE Signal B L= VERT Signal B
I= Positif + Alim. 1= ROUGE Positif + Alim. I= ROUGE Positif + Alim.

LBT0450 Electronica WK120 Péag. 64 | 80
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Branchements des sécurités avec

« surveillance » selon la norme gr——— L —
. Sécurité lorsdela : : Sécurité lors de

Branchements bornierCN6

1-Start / Premiére entrée (N.Oﬁ—_\._ ' N.F. ‘
2- Stop (N.F.) o[ 21 NLF.
3- Sécurité photocellule — o310
6- Radar interne (N.O.) —— o[ 4]
7-Radar externe (N.O.) ————————— @— [ 5 @ N.F.
8- Sécurité radar ouverture ral. (N.F.) —@— lﬂj ;
9- Commun
10-VA +
11-VA -
Test 1 i Testl it Testl

12-Test 2 (voir détails chap.8.0)
13- Test 1 (voir détails chap.8.0)

Avant-propos : si on n’utilise pas de sécurités conformes a la

14- Close (N.O.) norme EN16005,

12: (?é’::r‘n(:‘r;o-) donc sans test, les paramétres « L », « N », « O » doivent étre
17 VA + réglés a la valeur de « 0 » (zéro) et les entrées 10 et 11 de la
18- VA - CN8 NE SERONT PAS UTILISEES.

Utilisation du TEST1 et/ou TEST2 REGLAGE PARAMETRES chap.5.0
- Sidans les contacts de sécurité, 2-3-6 du bornier CN6, on ne branche qu’UN seul dispositif de sécurité pour chaque

N’utiliser que le TEST1 pour tous.
- Configurer le parameétre de référence « L », « N » , « O » a la valeur de « 1 » ou se trouve le dispositif de
sécurité.
- Sidans les contacts de sécurité, 2-3-6 du bornier CN6, on branche DEUX dispositifs de sécurité dans la méme entrée.
- Utiliser le TEST2 pour le deuxieme dispositif.

- Configurer le paramétre de référence « L », « N », « O » a la valeur de « 2 » ol sont présents DEUX
dispositifs de sécurité dans la méme entrée

GOO9TNT « 3D  NVTTIAAYNS » 99Ae s9|dwis ST LIYNDIS uswayoueig /'€
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Branchements des sécurités avec
« surveillance » selon la norme

Branchements bornierCN6

1-Start / Premiére entrée
- Stop (N.F.)
- Sécurité photocellule — o35
- Radar interne (N.O.)

- Radar externe (N.O.)

- Sécurité radar ouverture ral. (N.F.)
9- Commun
10-VA +
11-VA -

00O NOWN

12-Test 2 (voir détails chap.8.0)

Test 2 Sécurité lors de la

| Sécurité lors de la

Sécurité lors de

N.F.

Test 1

Test 1

Test 1

13- Test 1 (voir détails chap.8.0)
14- Close (N.O

15- Open (N.O.)
16- Commun
17-VA +
18- VA -

Dans cet exemple, en ayant DEUX
dispositifs de sécurité dans la méme
entrée, on utilise le TEST2 pour le

deuxieme dispositif.

Le parameétre « L » ira a la valeur de
« 2 » car sur la méme entrée de sécurité
3 de la CN6 se trouvent deux dispositifs.

SO009TN3 « 3D  NVTIIAHNS » I9A€ S9|QNOP SH114NDIS uswsydueld 8¢
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LED
Communicatio
n RS 485

CLIGNOTANTE

Normalement

LED entrée

DL9 REINITIALIS JAUNE Normalement
el ALLLINFFE
LED entrée ]
— DI. 3 Master/ Slave VERTE [Normalement ETEINTE
LED \ |
DL 15 | ALMENTATION BLEUE ormalement
Puissance ALLUMEE

DL S8 LED entrée START VERTE Normalement ETEINTE
DL12 LED entrée STOP Normalement ALLUMEE
DI_ 11 LED entrée Photocellule 1 Normalement ALLUMEE

DL7 LED entrée RADAR INT VERTE Normalement ETEINTE

DL6 LED entrée RADAR EXT VERTE Normalement ETEINTE
DL 10 | LED entrée PHOTOCELLULE 2 Normalement ALLUMEE

DL5 LED entrée CLOSE VERTE Normalement ETEINTE

DLA4 LED entrée OPEN VERTE Normalement ETEINTE

"t°61) e] uns anbipul 1€19,] suep juslos 37 so] anb JalIdA ‘abewn|ie,| ap SI07

Q371 SOp UONBOUIA 6°E
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4.0 Allumage
- Avant de procéder a 'auto-apprentissage, vérifier que toutes les LED soient dans I'état indiqué au
Chap.3.9, fig.4

A lallumage de Ia carte électronique, le premier mouvement de la porte doit étre de fermeture et a vitesse
réduite.

A l'allumage, I'écran affiche la version du micrologiciel installé pendant 2 secondes, puis il affiche le type de

moteur configuré pendant 2 autres secon
AII est important d’effectuer CORRECTEMENT le réglage

PRELIMINAIRE du motoréducteur, autrement il y aura un claquement

A 1 moteur UE type D (par défaug
A 2 moteur EXTRA UE type K

des vantaux car la lecture du codeur sera différent  e.

Pour modifier le réglage, voir le Chap.8.0

Et enfin le mode de fonctionnement par défaut « bidir » (voir Modes de fonctionnement).
Lors du premier allumage d’'une nouvelle carte ou aprés une remise a zéro des parametres (voir Réglages

spéciaux avec mot de passe), I'écran affiche Appr, car une opération d’apprentissage est obligatoire dans

ce cas.
(*, DEMARRER MAINTENANT L'OPERATION D’AUTO-APPRENTISSAGE
4.1 Opération d’auto-apprentissage fig.5

A tout moment, en appuyant sur la touche fléche vers le bas P2 pendant P2

au moins 2 secondes jusqu’a I'émission d'un signal acoustique, le
message APPR s’affiche a I'écran et il est alors possible de commander une

opération d’apprentissage.

Cette opération débute par une commande radar/bouton de Start et se

compose de six opérations, trois ouvertures et trois fermetures, au cours desquelles la porte apprend la

course et sa catégorie de poids (affichée comme C0, C1, C2, C3, C4, C5, de la plus légere a la plus

lourde). En fonction de la catégorie de poids, tous les parameétres de fonctionnement sont
automatiquement réglés. lls peuvent toutefois étre modifiés manuellement par la suite (voir Chap.5.0
Modification des paramétres).

REMARQUE Tant que l'auto-apprentissage n'est pas terminé (3 cycles complets AP-CH), tous les
paramétres ne seront pas complétement configurés.

Lors de l'apprentissage, les espaces de ralentissement en fin de course sont aussi automatiquement
réglés et ils restent fixes jusqu’au prochain apprentissage.

REMARQUE L’auto-apprentissage étant terminé, les ventaux n’iront plus sur la butée mécanique

d’ouverture, mais se positionneront & une distance de 10:15 mm de celle-ci.

Depuis I'écran de l'appareil, en appuyant sur la touche P1, il est possible

d’afficher le type de moteur et la classe de poids apprise.

Si les espaces de ralentissement ne sont plus optimaux avec le passage du

temps, il est conseillé de procéder a un nouvel apprentissage.
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ok ) A ce stade, la porte est déja préte a entrer en service.

4.2 Modes de fonctionnement
Les modes de fonctionnement peuvent étre sélectionnés et visibles seulement par les sélecteurs, I'écran

du WK120 est normalement éteint.

bdir - Bidirectionnel

FrEk - Free

rint - Sortie

rESt - Entrée (*)

APAr - Ouverture partielle (*)
bLOC - Verrouillage

OPEN- Ouvert

FArM - Pharmacie

REMARQUE La porte peut également fonctionner
sans aucun sélecteur branché,
mais dans ce cas, il ne sera pas possible de changer

le mode de fonctionnement

(*) Les modes Entrée et Ouverture partielle partagent la position « PHARMACIE » du sélecteur BASIC et PRO qui est
définie par le parameétre U (voir chap.5.0 Modification des parameétres).

Si le sélecteur n'est pas installé (il n'est pas détecté lors de I'allumage de I'appareil), le mode de fonctionnement par
défaut est Bidirectionnel.

Si le sélecteur n'est plus détecté pendant le fonctionnement (car il est débranché ou en raison de I'interruption de la
connexion), le mode de fonctionnement devient Bidirectionnel, & moins que les fonctionnalités Verrouillage ou Free ne

soient activées, lesquelles sont maintenues pour des raisons de sécurité.

Fonctionnement en mode Bidirectionnel

Une commande RAD INT ou RAD EXT détermine I'ouverture de la porte, qui reste ouverte pendant un temps d’arrét
modifiable par I'utilisateur (voir Chap.5.0 Modification des parametres), puis elle est fermée. Une commande RAD INT
ou RAD EXT pendant I'ouverture est ignorée. Une commande RAD INT ou RAD EXT pendant la fermeture détermine
la réouverture immédiate.

Fonctionnement en mode  Sortie

Une commande RAD INT détermine I'ouverture de la porte, qui reste ouverte pendant un temps d’arrét modifiable par
l'utilisateur (voir Chap.5.0 Modification des parametres), puis elle est fermée. Une commande RAD INT ou RAD EXT

pendant I'ouverture est ignorée. Une commande RAD INT pendant la fermeture détermine la réouverture immédiate.

Fonctionnement en mode Entrée
Une commande RAD EXT détermine I'ouverture de la porte, qui reste ouverte pendant un temps d’arrét modifiable par
l'utilisateur (voir Chap.5.0 Modification des parametres), puis elle est fermée. Une commande RAD INT ou RAD EXT

pendant I'ouverture est ignorée. Une commande RAD EXT pendant la fermeture détermine la réouverture immédiate.

Fonctionnement en mode Ouverture partielle

Une commande RAD INT ou RAD EXT détermine I'ouverture de la porte. La course d’ouverture est réduite a un
pourcentage de la course maximale modifiable par I'utilisateur (voir Chap.5.0 Modification des paramétres). La porte
reste ouverte pendant un temps d'arrét modifiable par l'utilisateur (voir Modification des paramétres), puis elle se
referme. Une commande RAD INT ou RAD EXT pendant I'ouverture est ignorée. Une commande RAD INT ou RAD
EXT pendant la fermeture détermine la réouverture immédiate.
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Fonctionnement en mode Ouvert

Le positionnement du sélecteur sur Ouvert détermine *RemaquQS: dans ce mode, la commande « CLOSE »

détermine la fermeture, car il s'agit d'une commande de sécurité. La

l'ouverture de la porte, qui reste ouverte jusqu’a ce que

la position du sélecteur soit modifiée.

Fonctionnement en mode Verrouillage

Le positionnement du sélecteur sur Verrouillage détermine la fermeture de la porte et I'activation ultérieure de la
serrure électrique. La porte reste fermée et verrouillée, en ignorant toute commande (sauf START et OPEN) jusqu’a
ce que la position du sélecteur soit modifiée.

Il est possible de configurer le « retard verrouillage », voir chap.5.0 Modification des paramétres.

Fonctionnement en mode Free
Lorsque le sélecteur est mis sur Free, la porte est libre d’étre déplacée manuellement et ignore toute commande.

Cette condition persiste jusqu’a ce que la position du sélecteur soit modifiée.

Fonctionnement en mode Pharmacie

Le positionnement du sélecteur sur Pharmacie détermine la fermeture de la porte et I'activation ultérieure de la
serrure électrique. Seules les commandes START, OPEN et CLOSE sont acceptées. La porte s’ouvre seulement
environ 15 cm et aprés la fermeture, la serrure électrique est réactivée. Cette condition persiste jusqu’a ce que la

position du sélecteur soit modifiée.

Commandes OPEN et CLOSE

La commande OPEN détermine I'ouverture de la porte, WX Remarques : ce mode suit également le réglage
« OUVERTURE PARTIELLE »

qui reste ouverte jusqu’a la réception de la commande

CLOSE. Une commande RAD INT ou RAD EXT pendant la fermeture détermine la réouverture immédiate. Une
commande PHOTO pendant la fermeture détermine la réouverture immédiate.
La commande CLOSE détermine également I'ouverture lorsque la porte est fermée : de cette maniére, il est possible

d’obtenir un mouvement pas a pas en utilisant seulement cette commande.

Commande START / 1¢' entrée

La commande START détermine l'ouverture de la porte, Remarques : ce mode NE suit pas le réglage « OUVERTURE
PARTIELLE ». Par conséquent, la commande « START » exécute

méme dans un état de verrouillage. La porte reste : ,
toujours I'ouverture totale.

ouverte dans les conditions définies par le paramétre U

(voir Chap.5.0 Modification des paramétres), puis elle se ferme et se verrouille (seulement 'état de verrouillage

persiste). Si le parametre U est réglé sur 0 (zéro), le mouvement devient pas a pas.

Commande STOP (N.F.)
La commande STOP détermine I'arrét immédiat de la porte et tant qu’elle reste activée, toute autre commande est

ignorée. Sauf pour la fonction « OUVERT ».

Commande PHOTO (N.F.)
La commande PHOTO détermine la réouverture de la porte si celle-ci est en phase de fermeture, et tant qu’elle reste

activée, elle interdit sa fermeture.
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Commande d’ouverture d’urgence (N.F.) « BOUTON D’ARRET D’'URGENCE »

Si le parameétre Y (voir Chap.5.0 Modification des parametres) est réglé sur la valeur 2, I'entrée INT.l devient la
commande OUVERTURE d’'URGENCE, (NORMALEMENT FERMEE).

La commande Ouverture d’urgence détermine I'ouverture de la porte dans toutes les conditions, y compris en mode
Verrouillage et lorsque la commande STOP est activée.

Tant qu’elle reste activée, elle interdit la fermeture de la porte.

Commande PHOTO RAL. (N.F)
La commande PHOTO RAL détermine la réouverture de la porte si celle-ci est en phase de fermeture ou son

ralentissement immédiat si celle-ci est en phase d’ouverture, et tant qu’elle reste activée, elle interdit sa fermeture.

Batterie

Si la batterie est présente (paramétre P = 1 voir Chap.5.0 Modification des paramétres), lors de I'allumage et ensuite
toutes les 4 heures, sa tension est surveillée, en débranchant temporairement 'alimentation électrique. Si la batterie
est défectueuse, débranchée ou complétement déchargée, I'appareil est éteint pendant quelques instants lors de
'essai, puis il est rallumé. Cet événement est automatiquement stocké et I'essai n'est plus répété, afin déviter
d’autres arréts de I'appareil toutes les 4 heures.

Si la tension de la batterie tombe au-dessous de 23,5V, I'erreur EO5 — Batterie déchargée est signalée. Dans ce cas,

I'appareil continue de fonctionner dans les conditions définies par le parametre G.

Absence d'alimentation électrique

Si la batterie est présente, I'appareil continue de fonctionner, méme en I'absence d’alimentation électrique (signalée
par I'erreur E0O4 — Absence d’alimentation électrique), dans les conditions définies par le paramétre F, voir Chap.5.0
Modification des parameétres. La vitesse des mouvements est Iégérement ralentie. Si I'absence d’alimentation persiste
et que la tension de batterie tombe au-dessous de 22V, I'erreur EQ7 — Batterie morte est signalée. Les mouvements

de la porte sont dans tous les cas interdits.

Interverrouillage

Si le parameétre Y (voir Chap.5.0 Modification des parameétres) est réglé sur la valeur 1, la fonction d’interverrouillage
est activée. Dans ce cas, la porte, une fois I'impulsion radar recue, s’ouvre uniquement si I'entrée INT.l (normalement
ouverte) est désactivée, ce qui active a son tour la sortie INT.O pour I'ensemble du cycle d’ouverture-arrét-fermeture.
L'impulsion radar recue est stockée lorsque I'entrée INT.l est activée, puis seulement lorsque I'entrée INT.l est

désactivée.

Opération d’autotest de I'espace de ralentissement
A tout moment, en appuyant et en maintenant enfoncée la touche fleche vers le bas P2 pendant au moins 2

secondes, on entendra un premier signal acoustique, la maintenir encore enfoncée, si on entend le deuxiéme signal

acoustique ; a ce stade, relacher la touche, sur I'écran le message AUTS apparaitra.
Les deux prochaines opérations de la porte serviront a réapprendre les espaces de
ralentissement, au cas ou les conditions de la porte (frottements, etc.) auraient été

modifiées depuis I'apprentissage précédent
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ESC Pl

5.0 Modification des paramétres

Appuyer sur ESC pendant 2s (jusqu’au bip) pour entrer dans la modifite3dQn des

parametres.

ESC permet de faire défiler les parametres, P1 et P2 permettent de les modifier.

Appuyer sur OK pendant 2 s (jusqu’au bip) pour stocker la valeur actuelle.

Appuyer a nouveau sur ESC pendant 2 s (jusqu’au bip) pour quitter la fonction de

modification.

P2 OK
N Déf. Min. Max. Parameétre Remarques

1 70 Vit. d’ouverture En mm/seconde

2 40 Vit. de fermeture En mm/seconde

3 4 Vit. de ral. d'ouverture En mm/seconde

4 3 Vit. de ral. de fermeture En mm/seconde

5 5 Freinage d'ouverture Valeur absolue

6 4 Freinage de fermeture Valeur absolue

7 50 Espace d’approche d’ouverture Valeur absolue

8 38 Espace d’approche de fermeture Valeur absolue

9 12 Force sur I'obstacle Valeur absolue

A 2 Temps d'arrét En secondes

B 75 % de course d’ouverture partielle L'ouverture partielle fonctionne avec les
commandes RADAR et OPEN, pas avec
START.

C 0 Type de serrure électrique 0O=Monostable 1=Bistable

D 0 Adaptation a la circulation O=Désactivée 1=Activée

E 0 Si la porte est forcée 0=Résiste au forgage
1=S’ouvre
2=Reste libre

F 0 En 'absence d’alimentation électrique 0=Continue de fonctionner

G 0 Si la batterie est déchargée 1=S'ouvre, méme dans un état de
verrouillage
2=Se ferme et se verrouille
3=S’ouvre seulement si elle n’est pas dans
un état de verrouillage
4=Se ferme mais ne se verrouille pas

H 1 Sens du mouvement (LJ) (en regardant la|0=S’ouvre a Gche 1=S’ouvre a Drte

porte depuis I'extérieur)
J 8 Tension lorsque la porte est fermée|Valeur absolue
(coupe-vent)
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N Déf. Min. Max. Parameétre Remarques
L 0 Surveillance PHOTO 0=Non surveillée
N |0 Surveillance PHOTO RAL 1=Un dispositif surveille
2=Deux dispositifs surveillés
0] 0 Surveillance STOP
P 0 Présence de batterie 0=Absente 1=Présente
R 0 Verrouillage si R.INT ou R.EXT O=Fonctionnement normal
NON UTILISE seulement x sél. Résis. 1=Porte fermée et verrouillée
U 0 Durée d'ouverture START O=pas a pas
De 1 a 9, dans des dizaines de secondes
\Y, 0 Retard d’état de verrouillage O=Immédiat
De 1 a 9, dans des dizaines de secondes
Y 0 Interverrouillage/ouverture d’'urgence O=Désactivé 1=Activé 2=0uverture
d’'urgence

() Apres avoir modifié le paramétre « Sens du mouvement », les premieres opérations d'ouverture et de fermeture

ultérieures seront effectuées a vitesse réduite.

Aprés avoir modifié les paramétres de 1 a 9, le message AUTS apparait. Les deux

opérations suivantes de la porte serviront a réapprendre les conditions idéales de la porte.

6.0 Détection d’obstacles

Si la porte rencontre un obstacle lors d’'une fermeture, elle se rouvre immédiatement et reste ouverte pendant le

temps d'arrét défini, puis elle se ferme. La fermeture suivante est alors effectuée par un ralentissement lors de

I'approche du point ou I'obstacle a été détecté. Si la porte rencontre un obstacle trois fois de suite, elle reste arrétée,

appuyée contre celui-ci.

Si la porte rencontre un obstacle lors d’'une ouverture, elle se bloque et reste arrétée pendant le temps d’arrét défini,

puis elle se ferme a vitesse réduite. L'ouverture suivante est alors effectuée par un ralentissement lors de I'approche

du point ou I'obstacle a été détecté.
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7.0 Dispositifs de sécurité surveillés (Voir schéma dédié aux points 3.7 et 3.8)

Des dispositifs de sécurité surveillés, équipés d'une entrée de stimulation, peuvent étre connectés aux entrées STOP,
PHOTO et PHOTO RAL.

Un dispositif non surveillé, un dispositif surveillé ou une série de deux dispositifs surveillés peuvent étre connectés a
chacune des trois entrées.

Il faut configurer chaque entrée au moyen des paramétres L, N et O (voir Modification des parameétres).

Dans le cas du dispositif non surveillé, le paramétre correspondant doit étre réglé sur la valeur 0. Dans ce cas, aucun
test du dispositif n’est effectué.

Dans le cas d'un seul dispositif surveillé, le parameétre correspondant doit étre réglé sur la valeur 1. Dans ce cas, le
test du dispositif est effectué a travers la sortie TEST 1, qui est reliée a I'entrée de test du dispositif surveillé.

Dans le cas de deux dispositifs surveillés reliés en série, le paramétre correspondant doit étre réglé sur la valeur 2.
Dans ce cas, le test du premier dispositif est effectué a travers la sortie TEST 1, qui est reliée a I'entrée de test du
premier dispositif surveillé, tandis que le test du deuxiéme dispositif est effectué a travers la sortie TEST 2, qui est
reliée a I'entrée de test du deuxiéme dispositif surveillé.

Les tests sont effectués immédiatement apres la fin de chaque mouvement d’ouverture de la porte. Si l'un des tests
échoue, I'erreur correspondante est affichée (voir Erreurs) et la porte ne se ferme pas. Toutes les 30 secondes, le test
est répété (en cas d'ouverture avec la commande OPEN, le test est répété lorsque la commande CLOSE est recue)
et en cas de résultat positif, la porte se ferme.

Au cours de cet état d’erreur, il est toutefois possible de déplacer le sélecteur en position de Verrouillage et de fermer

la porte a la main : au bout de deux secondes apres la fermeture, la serrure électrique sera a( fig.7
P1 '

8.0 Réglages avec des CODES spéciaux ESC

Lorsque I'appareil est éteint (sans alimentation), appuyer sur la touche OK

et la maintenir enfoncée. A ce stade, allumer I'appareil
('alimenter) en maintenant toujours la touche OK enfoncée et aprés quelques secondes
I'appareil émettra un signal acoustique bref. Ensuite, relacher la touche OK, I'écran affichera :
« 0000 ».

Les touches P1 et P2 permettent de modifier séparément les deux premiers chiffres et les deux deuxiém%ﬁres d

numéro, établissant ainsi un code spécial de configuration, qui doit ensuite étre confirmé en

P2

OK

appuyant pendant deux secondes sur la touche OK.

En fonction du code spécial défini, les opérations suivantes seront effectuées :
Code 1111 :Sélection A 1 moteur UE type D (par défaut)

Code 2222 :Sélection A 2 moteur EXTRA UE type K

Code 2468 :Début du mode de test cyclique.

Code 1234 :Activation des affichages spéciaux. (voir chapitre 10.0)

Code 3223 :Réinitialisation aux valeurs par DEFAUT (seulement les points de 1 & 9 chap.5.0)
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9.0 Erreurs

L'écran affiche immédiatement aprés le mode de fonctionnement les erreurs ou les avertissements suivants (le cas

échéant) :
Erreur Description

E 00 Absence de communication entre le sélecteur de fonc  tion et I'appareil. Une mauvaise connexion ou
une absence de connexion du sélecteur de fonction provoquent I'affichage de I'erreur E 00 sur I'écran du
sélecteur PRO et le non-fonctionnement de I'écran de I'appareil.

E 01 Détection d’'un obstacle en raison du courant lors d e la fermeture. L'appareil continue de fonctionner
normalement.

E 01 Détection d’'un obstacle en raison du codeur arrété lors de la fermeture. L'appareil continue de
fonctionner normalement.

E 02 Détection d'un obstacle en raison du courant lors d e l'ouverture. L'appareil continue de fonctionner
normalement.

E 02 Détection d'un obstacle en raison du codeur arrété lors de l'ouverture. L'appareil continue de
fonctionner normalement.

E 03 Codeur défectueux. L'appareil se bloque et ne tentera de reprendre le fonctionnement qu’aprés avoir
été remis a zéro ou éteint.

E 04 Absence d'alimentation électrique.  L’appareil continue de fonctionner selon le réglage du parameétre F.

E 05 Batterie déchargée. L'appareil continue de fonctionner normalement tant que la tension de batterie le
permet.

E 06 Course apprise supérieure au max. admissible. (course max. mm xxxx). L'appareil ne tentera de
reprendre le fonctionnement qu’aprés avoir été remis a zéro ou éteint.

E 07 Batterie morte. L'appareil s'arréte.

E 08 Polarité du moteur inversée ou canaux du codeur inv  ersés. L'appareil se bloque et ne tentera de
reprendre le fonctionnement qu’aprés avoir été remis a zéro ou éteint.

E 09 Poids détecté supérieur au max. admissible. (poids max. kg xxx) L'appareil ne tentera de reprendre le
fonctionnement qu’apres avoir été remis a zéro ou éteint.

E 10 Détection d'un courant sur le moteur supérieur au m aximum admissible. (amp. max. Xxx)
L'appareil tentera de reprendre le fonctionnement aprés une nouvelle commande.

E 11 Déclenchement de la protection contre les surcharge s du circuit d’alimentation.  L'appareil tentera
de reprendre le fonctionnement aprés une nouvelle commande.

E 12 Erreur de lecture ou d'écriture sur la mémoire EEPR  OM L'appareil ne tentera de reprendre le
fonctionnement qu’aprés avoir été remis a zéro ou éteint.

E 13 Test du dispositif surveillé 1 échoué, commande PHOTO

E 14 Test du dispositif surveillé 2 échoué, commande PHOTO

E 15 Test du dispositif surveillé 1 échoué, commande PHOTO RAL

E 16 Test du dispositif surveillé 2 échoué, commande PHOTO RAL
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E 17 Test du dispositif surveillé 1 échoué, commande STOP
E 18 Test du dispositif surveillé 2 échoué, commande STOP
E 19 Température excessive de I'électronique de puissanc e. L'appareil ne tentera de reprendre le

fonctionnement qu’apres avoir été remis a zéro ou éteint.

E 20 Panne de I'électronique de puissance.

L'appareil ne tentera de reprendre le fonctionnement qu’aprés avoir été remis a zéro ou éteint.

10.0 Affichages : fig.8

= Appuyer sur la touche ESC pour afficher successivem ent:
CTOT Le nombre total de cycles effectués par I'automatisme, exprimé en

centaines.

Il n'est pas possible de remettre cette valeur a zéro
CPARLe nombre partiel de cycles effectués par I'automatisme, exprimé en centaines : ce compteur peut étre remis a
zéro en appuyant sur le bouton OK pendant deux secondes jusqu’a I'émission d’un signal

acoustique.

= Si le code spécial correct a été saisi lors de I'al  lumage (voir réglages codes spéciaux chap.8.0), il est
possible d’afficher d’autres informations détaillée s en temps réel :

POSEPosition de la porte (en comptages du codeur)

CORSCourse apprise (en comptages du codeur)

RALA Espace d’'approche d'ouverture appris (exprimé en comptages du codeur)

RALC Espace d’approche de fermeture appris (exprimé en comptages du codeur)

UBAT Tension de batterie (exprimée en volts)

IMOT Courant instantané (en 1/100 d’amperes) si la porte est en mouvement. Courant max. du dernier

mouvement si la porte est arrétée.

UMOT Tension sur le moteur (en volts)
SOGO Seuil de courant de I'obstacle (en 17100 d’ampéres)
UERR Les codes des 16 derniéres erreurs qui se sont produites sont automatiquement affichés avec des

intervalles de secondes, de 1 (la plus récente) a 16 (la plus ancienne).

TEMP La température de I'électronique de puissance est affichée en degrés centigrades.
VACC La tension d’alimentation des accessoires est affichée en volts.
AUTS Cette donnée est affichée a chaque fois que les paramétres de la carte sont modifiés et les deux

prochaines opérations de la porte serviront a vérifier a nouveau tous les paramétres.

Aprés 60 secondes d'inactivité, I'écran revient a I'affichage du mode de fonctionnement.
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11.0 PLAN D’ENTRETIEN ORDINAIRE DE LA PORTE COULISSANTE AUTOMATIQUE

Pour garantir le bon fonctionnement et la sécurité de la porte coulissante automatique, comme le prescrit la norme
européenne EN16005, le propriétaire doit faire effectuer un entretien ordinaire par du personnel professionnel
compétent. A I'exception des activités normales de nettoyage du cadre et des éventuels guides coulissants au sol, qui
relevent de la responsabilité du propriétaire, toutes les activités d'entretien et de réparation doivent étre exécutées par
du personnel professionnel compétent. Le tableau suivant énumére les activités liées a I'entretien ordinaire, et la
fréquence d'intervention par rapport a une porte coulissante automatique fonctionnant dans des conditions standard.
Dans le cas de conditions de fonctionnement plus sévéres, ou en cas d'utilisation sporadique de la porte coulissante
automatique, la fréquence des opérations d’entretien peut étre adaptée de maniére cohérente.

Effectuer I'entretien tous les 6 mois ou tous les 500 000 cycles

Débrancher I'alimentation électrique, ouvrir 'automatisme et effectuer les vérifications et réglages suivants.

- Vérifier la bonne fixation de toutes les vis des composants a l'intérieur de I'automatisme.

- Vérifier le nettoyage des chariots et du guide coulissant.

- Vérifier la bonne tension de la courroie.

- Vérifier I'état d’usure de la courroie et des roues des chariots (les remplacer si nécessaire).

- Vérifier la bonne fixation des ventaux sur les chariots.

- Le cas échéant, vérifier 'accrochage correct du verrouillage et le fonctionnement du coordinateur de déverrouillage.
- Brancher l'alimentation électrique et effectuer les vérifications et réglages suivants. - Vérifier le bon fonctionnement
des dispositifs de commande et de sécurité.

- Vérifier que la zone de détection des capteurs de sécurité soit conforme aux exigences de la norme européenne
EN16005.

- Vérifier que les forces de fonctionnement des vantaux soient conformes aux exigences de la norme européenne
EN16005.

- Si présent, vérifier le bon fonctionnement du dispositif de verrouillage.

- Si présent, vérifier le bon fonctionnement du dispositif d'alimentation a batterie (remplacer la batterie si nécessaire).

REMARQUE La vérification des fonctions de sécurité de I'automatisme et des dispositifs de sécurité doit étre
effectuée au moins 1 fois par an.

Toutes les opérations d’entretien, remplacement, réparation, ajustement, etc., doivent étre inscrites dans le registre
des opérations d'entretien, comme requis par la norme européenne EN16005, qui doit étre remis au propriétaire de la
porte coulissante automatique. Pour la réparation ou le remplacement éventuel des produits, des piéces de rechange

originales doivent étre utilisées.

ELIMINATION DES PRODUITS
Pour [I'élimination appropriee des appareils électriques et électroniques, des batteries et des
accumulateurs, le propriétaire doit remettre le produit aux « centres de collecte sélective » mis a

disposition par les administrations municipales.

REGISTRE D'ENTRETIEN DES PORTES PIETONNES AUTOMATIQUES
CONFORMEMENT A LA DIRECTIVE MACHINES 2006/42/CE ET A LANORME EUROPEENNE EN 16005
Ce registre d’entretien contient des références techniques et des inscriptions d'installation, entretien, réparation,

modification et devra étre mis a disposition pour d'éventuelles inspections par des organisme
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